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Bezpefnost

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje bezpetnostni pokyny podle kterych je nutné postupovat pfi
instalaci, provozu a udrzbé frekvenéniho ménite. Nedodrzeni nasledujicich pokyni
mize zpUlsobit zranéni &i smrt osob nebo miize dojit k poskozeni frekveniéniho
meénite, motoru nebo dalSiho zafizeni pohonu. Prettate si bezpetnostni pokyny
pfed zahajenim prace s frekvennim ménicem.

Pouziti symbolu varovani

V této pfirutce jsou pouzity dva druhy bezpetnostniho varovani:

Upozorné&ni na nebezpetné nap&ti varuje pred vysokym napétim,
které milze zpisobit fyzickou Ujmu a / nebo poskodit zafizeni.

a které také mohou zpUsobit fyzickou Ujmu a / nebo poskodit zafizeni.

c Generalni varovani upozorfiuje na podminky, které se netykaji elektfiny

Instalace a udrzba

Tato varovani jsou urtena pro vSechny osoby pracujici na frekven&nim meniti,
motorovych kabelech nebo na motoru.

VAROVANI! Nedodrzeni nasledujicich pokynl miiZe zpiisobit zranéni &i smrt osob
nebo mize dojit k poskozeni zafizeni.

Frekven&ni m&nit smé&ji instalovat a obsluhovat pouze kvalifikovani
elektrikafi!

» Nikdy nepracuijte s frekven&nim ménifem, motorovymi kabely nebo s motorem,
pokud je zapnuto napajeci napgti. Po odpojeni napajeciho napé&ti vytkejte vzdy
5 minut, aby mohlo dojit k vybiti kondenzatorLli pfed zahajenim prace s frekvent-
nim méniZem, motorovymi kabely nebo s motorem.

Vzdy zméfenim multimetrem (impedance nejmén& 1 Mohm) zajistéte, Ze:

1. Neni napéti mezi vstupnimi fazovymi voditi frekvenZniho ménite U1, V1 a W1
a uzemneénim.

2. Neni napéti mezi pfipojkami BRK+, BRK- a uzemnénim.

* Nepracujte s ovladacimi kabely pokud je k frekvenénimu méniti pfipojeno
napajeci napéti. Externg napajené ovladaci obvody mohou byt pod nebezpet-
nym napétim i kdyz je odpojeno vstupni napajeci napéti frekvenZniho ménite.

* Neprovadaijte jakékoliv testy izolatni a prepétové odolnosti frekvenfniho ménite.
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Poznamka:

| kdyZ je motor zastaven, milze byt nebezpetné napéti na silovych pfipojovacich
svorkach U1, V1, W1 a U2, V2, W2 a BRK+ a BRK-.

VAROVANI! Nedodrzeni nasledujicich pokynl miiZze zpiisobit zranéni &i smrt osob
nebo mize dojit k poskozeni zafizeni.

Frekventni menit neni mozné opravovat v misté instalace. Nikdy se
nepokousejte opravovat chybné pracujici frekvencni ménif; kontaktujte pro
vymenu regionalni zastoupeni ABB nebo autorizované servisni centrum.

Zaijistéte, aby se b&hem instalace nedostal prach z vrtani do frekven&niho
meénite. Elektricky vodivy prach uvnitf frekventniho ménite milze zplsobit
poskozeni nebo chybnou funkci zafizeni.

Zajistéte dostatetné chlazeni.

Provoz a spousténi

A

Tato varovani jsou urtena pro vSechny osoby, které planuji ovladani, spousténi a
provozovani frekvenéniho ménite.

VAROVANI! Nedodrzeni nasledujicich pokynl miiZze zpiisobit zranéni &i smrt osob
nebo mize dojit k poskozeni zafizeni.

Pred nastavovanim frekvenZniho ménite a jeho pfedanim do servisu se
pfesvédite, zda je veskeré pohanéné prislusenstvi vhodné pro provoz v rozsahu
rychlosti realizovaném frekventnim ménitem. Frekvenéni ménié mize byt
nastaven pro provoz s motorem s rychlosti lezici nad nebo pod rychlosti, ktera by
se dosahla pfi pfimém pfipojeni motoru k napajecimu napé#ti.

Neaktivujte funkci automatického vymazu zavad, pokud by mohlo dojit ke vzniku
nebezpetnych situaci. Pfi aktivaci této funkce dojde k resetovani frekveniéniho
meénite a op&tné aktivaci provozu po vymazu zavady.

Neovladejte motor pomoci stfidavého stykate nebo jistite (zajiStujicim odpojeni);
misto toho pouzijte na ovladacim panelu umisténa tlatitka start a stop a
(&> nebo externi povel (V/V nebo fieldbus). Maximalni povoleny potet
nabijecich cykll stejnosmarnych kondenzatorl (napf. pfi zapnuti napajeciho
nap&ti) je dva cykly za minutu a celkovy maximalni po&et nabijeni je 15 000.

Poznamka:

Pokud je pro startovaci povel zvolen externi zdroj a ten je ZAPNUT, bude
frekvenéni ménit spustén okamzité po pferuseni vstupniho nap&ti nebo po
vynulovani poruchy, pokud neni frekventni ménit konfigurovan pro tfivoditovy (a
pulzni) start/stop.

Kdyz neni lokalizace ovladani nastavena na lokalni (LOC neni zobrazeno na
displeji), nezastavi frekventni ménit tlatitko stop na ovladacim panelu. Pro
zastaveni frekvenfniho ménite pomoci ovladaciho panelu, stisknéte tlatitko
LOC/REM a potom tlatitko stop (@>.
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O této pfirucce

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje urceni pfirutky, jeji kompatibilitu a obsah. Obsahuje vyvojovy
diagram kroki pro kontrolu dodavky, instalaci a uvadéni frekvenéniho ménice do
provozu. Vyvojovy diagram obsahuje odkazy na pfislusné kapitoly/Easti v této
pfirutce.

Kompatibilita

Uréeni

Pfirutka je kompatibilni s firmwarem frekvenniho ménite ACS150 ve verzi 1.30b
nebo pozd&jsi. Viz parametr 3307 FW VERSION.

Pfirutka je urtena pro osoby planujici instalaci, instalujici a uvadajici zafizeni do
provozu, pouzivajici a servisujici frekvenéni meénic. Piett&te si pfirutku pfed
zahajenim prace s frekvenénim ménitem. Ctenal by mél mit zakladni znalosti

o elektrotechnice, zapojeni, elektrickych komponentech a elektrotechnickych
symbolech.

Tato pfirutka je napsana pro ttenare na celém svété. Obsahuje jak jednotky
v soustavé Sl, tak imperialni jednotky. Obsahuje také specialni pokyny pro instalace
provadéné ve Spojenych statech.

Kategorizace odpovidajic velikosti ramu

ACS150 se vyrabi s ramy ve velikosti R0...R2. N&které instrukce, technické Gdaje a
rozme&rové vykresy, které se tykaji pouze odpovidajici velikosti ramu, jsou oznateny
symbolem velikosti ramu (RO...R2). Pro urfeni velikosti ramu se podivejte na typovy
Stitek uvedeny na strané& 709 v kapitole Technické udaje.

O této pfirutce



12

Vyvojovy diagram instalace a uvadéni do provozu

Ukol

Ur&ete velikosti ramu pro vas frekven&ni ménic:

RO...R2.

Naplanujte instalaci: zvolte kabely atd.

Pfekontrolujte podminky okolniho prostiedi,
jmenovité hodnoty a poZzadovany pratok vzduchu pro

chlazeni.

Vybalte a pfekontrolujte frekvenZni ménic.

v

Pokud ma byt frekven&ni méni& piipojen k izolované
siti oznafované jako IT (neuzemnéné) nebo v plo-
voucim systému uzemné&ni pfekontrolujte, aby nebyl
pfipojen interni EMC filtr.

v

Instalujte frekvenéni méni& na st&nu nebo do skiiné

Y

PolozZte kabely.

Y

Prekontrolujte izolaci pfivodnich kabell a kabeltl
vedoucich k motoru.

-4

Pfipojte kabely napajeciho napéti.

-

Pfipojte kabely ovladanivv.

-

Pfekontrolujte instalaci..

v

Uvet'te frekvenfni ménié do provozu

Viz

Technické Gdaje: Jmenovité udaje na stran&
109

Planovani elektrické instalace na stran& 21

Technické tdaje na stran& 109

Mechanické instalace: Vybaleni frekveniniho
méniZe na strané 17

Popis hardwaru: Typovy kéd na stran& 15
Elektricka instalace: Pfipojeni kabeld
napéjeciho nap#ti na stran® 30

Mechanicka instalace na stran& 17

Planovani elektrické instalace: Vedeni kabelt:
na stran& 26

Elektrické instalace: Kontrola izolace jednotky
na stran& 29

Elektricka instalace: Pfipojeni kabeld
napéjeciho napéti na stran& 30

Elektricka instalace: Pfipojeni ovliadacich
kabell na stran& 32

Kontrolni seznam instalace na stran& 35

Uvedeni do provozu, ovliadani pomoci V/V na
stran® 37

O této pfirutce
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Popis hardwaru

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola ve strutnosti popisuje konstrukci a informace o typovém kédu.

Prehled

ACS150 je na st&nu nebo do skfin& montovany frekven&ni ménié pro ovladani
stfidavych motoril. Konstrukce velikosti rami RO...R2 se nepatrn# lisi.

Bez upinaci desky (RO a R1)

@ o el

) @5(@

CEEEREE

S upinaci deskou (RO a R1)

Vystup chlazeni pfes horni kryt

Pfipojka FlashDrop connection

Montazni otvory

Sroub uzemn&ni EMC filtru (EMC)

Integrovany ovladaci panel

Sroub uzemné&ni varistoru(VAR)

Al WIN|

Integrovany potenciometr

Pfipojeni VIV

Ol 0| N| |,

Pfipojky napajeciho napéti (U1, V1, W1), pfipojky
brzdného rezistoru (BRK+, BRK-) a pfipojeni motoru
(U2,Vv2, w2)

10

Upeviiovaci deska V/V

11

Upinaci deska

12

Svorky

Popis hardwaru
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Pfehled: Pfipojky, pfepinace

Obrazek ukazuje pfipojky, pfepinate u ACS150.

Sroub uzemnéni EMC]]
filtru

Sroub uzemnéni]
varistoru

Vybér typu]

—1¢
—f

V/mA
Analogovy vstup|

{}HPripojka FlashDrop

0(2)...+10 VDC nebo
0(4)...+20 mA |

P&t digitalnich vstupii’]
DI5 také pouzitelny jako

[Potenciometr

Releovy vystup
L
4[250 Vst/30Vss

frekvenéni vstup PNP
nebo NPN

12...24 VDC interni neb
externi zdroj

| |—|—l
’-[UE
Q0002200200 Q2@
B _F3FEZ qaw Fo-
I.-.‘.‘l = :_lI F dann T ﬁl I-;_l = ?I
' |
U1l V1 W1BRK+BRK-U2 V2 W2
— 1 R |
@?
PEL1L2 L3
Stiidavé Brzdny Motor
sit’oveé rezistor
nap#éti

Popis hardwaru
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Typovy kod

Typovy kod obsahuje informace o technickych udajich a konfiguraci frekvenéniho
meénite. Typovy koéd naleznete na typovém Stitku umist&ném na frekvenéni menit.
Prvni Eislice zleva udava zakladni konfiguraci, napfiklad ACS150-03E-08A8-4.
Vysvetlivky voleb u typového kddu jsou popsany nize.

ACS150-03E-08A8-4
ACS150 produktova Fada |

1 faze/3 faze
01 = jednofazovy
03 = tfifazovy

Konfigurace
E = EMC filtr pfipojen, 50 Hz frekvence
U = EMC filtr odpojen, 60 Hz frekvence

Jmenovita hodnota
Ve formatu xxAy, xx vyjadfuje celotiselnou &ast a y desetinnou &ast,
napf. 08A8 znamena 8,8 A. Pro ziskani dal$ich informaci

viz Jmenovité udaje na strané 109.

Rozsah vstupniho nap#ti
2 =200...240 V st.
4 = 380...480 V st.

Popis hardwaru
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Popis hardwaru
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Mechanicka instalace

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje postup mechanické instalace frekvenfniho ménice.

Vybaleni frekven&éniho ménice

Frekventni ménit (1) se dodava v baleni, které rovn&z obsahuje nasledujici polozky
(na obrazku je znazornéna velikost ramu RO):

+ plastovy satek (2) obsahujici upinaci desku, upinaci desku V/V, svorky a Srouby
* montazni Sablona, integrovana do baleni (3)
+ uzivatelska prfirutka (4)

+ dodaci dokumenty.

Mechanicka instalace
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Kontrola dodavky

Prekontrolujte, zda produkt nevykazuje znaky poskozeni. Pfi zjiSténi poSkozenych
komponentl okamzit& uvédomte dodavatele.

Pred zahajenim instalace a provozu, prfekontrolujte informace na typovém §titku
frekventniho ménife, zda se jedna o spravny typ frekvenZniho ménite. Typovy
Stitek je umist&n na levé stran& frekventniho méanite. Pfiklad Stitku a vysvatlivky
obsahu Stitku jsou uvedeny nize.

1 Typovy kod, viz odstavec Typovy kéd na stran& 15

AlLB ACS150-03E-08A85"| [ [SispeF oyt (4 ULREWA)
P20 UL Open type(2) I 3 |Jmenovtte hodnoty, viz odstaves Jmenovits ddaje na
4 LN [5 HF) SN YWRIRXOXXWS stran& 109.
U1 3-380.. 480V T ST LA 4 |Sériové Cislo ve formatu YWWRXXXXWS, kde
M/ 13.6 A AAFE 03501315 (5) Y:  5..9,A, ... znamena 2005...2009, 2010, ...
4863 Hz WW: 01, 02,03, ... je tyden 1, tyden 2, tyden 3, ...
uz i-o..umv et POl . .,
2 8.8 A(150% 116 min) CE 0 -:@ R: A B, C, ... je revizni &islo produktu
2 0.5 H:z r— XXXX: Zislo za&inajici kazdy tyden od 0001

Typ designation label WS:  Vyrobni zavod

5 |ABB MRP kod frekvené&niho manice

6 |Oznageni CE, znamkovani C-Tick a C-UL US
(nalepka vaseho frekven&niho mé&nife ukazuje platné
znamkovani)

Pfed instalaci

ACS150 je mozné instalovat na st&nu nebo do skfin&. V pfipad& montaze na sténu
pi'ekontrolujte, zda nevznikaji pozadavky na kryti s pouzitim volitelného dopliku
NEMA 1 (viz kapitola Technické udaje).

Frekvenéni ménit Ize v zavislosti na velikosti ramu montovat tfemi riiznymi zplsoby:
a) montaz zezadu

b) montaz ze strany

¢) montaz na listu DIN

Frekvenfni m&ni& musi byt instalovan ve svislé pozici. Pfekontrolujte misto instalace
podle nize uvedenych pozadavkil. V kapitole Rozméry jsou uvedeny podrobnosti o
ramech.

Pozadavky na misto pro instalaci

V kapitole Technické udaje jsou uvedeny povolené provozni podminky pro
frekven&ni menic.

Sténa

St&na by m&la byt podle moznosti co nejvice vertikalni a rovinna, méla by byt
z nehoflavého materialu a dostate&n& pevna, aby vydrzela namahani hmotnosti
frekven&niho ménite.

Podlaha
Podlaha/material podlahy pod mistem instalace by mély byt nehoflavé.

Mechanicka instalace
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Volny prostor kolem frekvenéniho ménidie

Pozadovany volny prostor nad a pod frekventnim mé&nifem pro zaji$téni chlazeni je
75 mm. Na boénich stranach frekvenénich méniéil neni potfebny volny prostor, proto
je Ize montovat vedle sebe.

Montaz frekvenéniho ménide

Montaz frekven&niho mé&niée

Poznamka: Zajist&te, aby se b&hem instalace nedostal prach z vrtani do
frekven&niho manite.

Pomoci Sroubtt

1. Oznaéte si mista otvoril napf. pomoci montazni $ablony vyfiznuté z baleni.
Umisténi otvorti je také znazorn&no na vykresech v kapitole Rozméry. Pofet
a umisténi otvoril zavisi na zplsobu montaze:

a) montaz zezadu: &tyfi otvory
b) bo&ni montaz: tfi otvory; jeden z dolnich otvoril je umist&n v upinaci desce .
2. Zajistéte Srouby nebo Cepy v oznatenych pozicich.
3. Umistéte frekventni ménit na Srouby ukotvené ve sténé.
4. Bezpetné utahn&te Srouby ukotveni ve sténa.
Na listé DIN

1. Zaveste frekventni ménit na listu, jak je vidét na obrazku a niZe. Pro uvolnéni
frekventniho ménite stisknéte uvolfiovaci patku na horni £asti frekventniho
meénite jak je vidét na obrazku b.

Mechanicka instalace
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Upevnéni upinaci desky
Viz obrazek a nize.
1. Upevnéte svorky volné k upinaci desce pomoci dodanych Sroubdl.

1. Upevnéte upinaci desku V/V k upinaci desce pomoci dodanych Sroubti.

Mechanicka instalace
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Planovani elektrické instalace

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje pokyny, které musite dodrzet pfi vyb&ru motorl, kabell, jisti&q,
pokladani kabeld a provoznich rezimi frekvenZniho méniée. Pokud se nepostupuje
podle doporuéeni ABB, miize frekvenéni menit zpiisobit problémy, které nejsou
pokryty zaru€nimi podminkami.

Poznamka: Instalace musi byt vzdy navrzena a provedena podle pouzitelnych
mistnich zakont a pfedpisl. ABB nepfebita jakékoliv ruteni za instalace
nevyhovujici mistné platnym zakonim a/nebo jinym predpisiim.

Vybér motoru

Zvolte tfifazovy stfidavy induké&ni motor podle tabulky jmenovitych hodnot na stran&
109 v kapitole Technické tidaje. Tabulka uvadi typické vykony motor(l pro kazdy typ
frekvenZniho ménite.

Pfipojka stfidavého sitového napéti

Pouzijte pevné pfipojeni stfidavého sitového napéati.

VAROVANI! Pokud svodovy proud zafizeni pfekroti typickou hodnotu 3,5 mA, je
vyzadovana pevna instalace pfipojky podle IEC 61800-5-1.

Odpojovaé napajeciho napéti

Instalujte ru€n& ovladany odpojovat pfivodniho napéti (zajSt'ujici odpojeni) mezi

stfidavou napajeci sit” a frekven&ni ménif. Odpojovat musi byt takového typu, aby

bylo umoznéno jeho uzaméeni v rozepnuté pozici po dobu provadéni praci

spojenych s instalaci a udrzbou.

» Evropa: Aby se vyhovélo predpisiim Evropské unie dle standardu EN 60204-1,
Bezpetnost strojll, musi byt odpojovat jednim z nasledujicich typ:

- odpinat vyhovujici kategorii AC-23B (EN 60947-3)

- vypinagt, ktery ma pfidavny kontakt, ktery ve vS8ech pfipadech vyvola vypnuti
nabijecich obvodU pfed otevienim hlavnich kontaktil odpojovate (EN 60947-3)

- vypinat vhodny pro izolaci v souladu s EN 60947-2.

+ Jiné regiony: Odpojovat musi vyhovovat vyuzitelnym bezpe&nostnim
pfedpisim.

Planovani elektrické instalace



22

Ochrana proti teplotnimu pretizeni a zkratu

A

Frekvenéni menit chrani sebe a kabely privodu napéajeciho napati a kabely k motoru
proti teplotnimu pretizeni, pokud jsou kabely dimenzovany v souladu s jmenovitym
proudem frekvenZniho ménite. Pfidavna teplotni ochrana zafizeni proto neni
potrebna.

VAROVANI! Pokud je frekvenéni m&nié pfipojen k n&kolika motorlim, je nutné pouzit
pro kazdy kabel a motor separatni spinat ochrany proti tepelnému pfetizeni

a prislusny jistit. Tato zafizeni mohou pozadovat také separatni pojistku pro
ochranu pfed zkratovym proudem.

Frekventni m&nit chrani kabel motoru a motor pro pfipad zkratu, pokud je kabel
motoru dimenzovan v souladu s jmenovitym proudem frekventniho meénice.

Ochrana pfivodniho napajeciho kabelu (sitovy kabel) proti zkratu

Kabel pfivodu je vzdy nutné chranit pojistkami. Velikost pojistek musi byt v souladu
s regionalnimi bezpetnostnimi predpisy, pojistky musi vyhovovat vstupnimu napéti
a musi byt dimenzovanany na jmenovity proud frekvenéniho ménice (viz kapitola
Technické udaje).

Pri umisténi na rozvodnou desku budou standradni IEC gG pojistky nebo pojistky
typu UL chranit pfivodni kabel pro pfipad zkratu, omezi tak poSkozeni frekvencniho
meénife a zamezi poskozeni vystupniho zafizeni v pfipad& zkratu uvnitr
frekvenZniho ménice.

Reakni doba pojistek

Pfekontrolujte, zda reak&ni doba pojistek je pod 0,5 sekund. Reakéni doba
zavisi na typu pojistky, impedanci napdjeci sit&, na prilfezu, materidlu a délce
napajecich kabelll. Pojistky pro USA musi byt typu “bez zpozdé&ni”.

Jmenovité hodnoty pojistek, viz kapitola Technické tudaje.

Jistite (budou definovany)

Lze pouzit jistiCe, které byly otestovany firmou ABB spoletn& s ACS150. Spoletn&
s jinymi jisti€i je nutné vzdy pouzit také pojistky. Kontaktujte vase regionalni
zastoupeni ABB, zde zjistite pfezkousené typy jistiél a charakteristiky napajeci sits.

Ochranna charakteristika jistii zavisti na typu, konstrukci a nastaveni jistice. Jistice
maji také omezeni tykajici se reakZni schopnosti na zkrat v napajeci siti.

Planovani elektrické instalace
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Vybér kabell napajeciho napéti

VSeobecna pravidla

Kabely pro pfipojeni napajeciho nap&ti a motoru je nutno dimenzovat v souladu
s regionalnimi pfedpisy.

» Kabel musi byt schopen pfenést zat&zovaci proud frekventniho ménice. V
kapitole Technické udaje jsou uvedeny jmenovité proudy.

+ Kabel musi byt dimenzovan minimaln& na maximalni pfipustnou teplotu voditii
70°C pii trvalém pouziti. Pro USA viz odstavec PFfidavné poZadavky pro USA na
strana 24.

- Vodivost vodite PE musi byt stejna jako u fazovych vodifl (stejny priifez).
» Kabel pro 600 V st. je akceptovan az do 500 V st..
* V kapitole Technické tdaje jsou uvedeny pozadavky na EMC.

Aby se vyhovélo pozadavkiim EMC a oznateni CE i C-tick, musi se pouzit
symetricky stin&ny kabel motoru (viz nize uvedeny obrazek).

Pro kabelaz vstupniho napajeni je povoleno pouzit 4voditovy kabel, doporuteno je
ale pouziti stinéného symetrického kabelu.

V porovnani s 4vodifovym systémem snizuje pouziti stinéného symetrického kabelu
elektromagnetické vyzafovani celého systému frekven£niho ménite, loziskové
proudy a opotfebeni motoru.

Alternativni typy napajecich kabeli
» Zde jsou uvedeny typy silovych kabeli, které Ize pouzit s frekven&nim mé&nitem.

Kabely motoru Poznamka: Pokud vodivost stin&ni kabelu

(doporutené také pro kabelaZ napajent) nepostaduje pro pfislusny Udel, je nutné pouzit
. separatni PE vodié.
Symetricky stineny kabel: tfi fazové vodite, koncen-

tricky nebo jinak umisténé PE vodife a stinéni

PE vodic Stinni Stin&ni
a stinéni

o PE
PE

Povolen jako kabel pfivodu napajeni

Etyivodifovy systém: tii fazové fazové vodite Stinéni

a ochranny vodit O Q >

Planovani elektrické instalace
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Stinéni kabelu motoru

Aby mohlo stinéni fungovat jako ochranny vodi&, musi mit stejny priifez jako fazové
vodite, pokud je vyrobeno ze stejného kovu.

Pro efektivni potlateni vyzafovanych a vysilanych radiovych frekvenci by méla byt
vodivost stinéni minimaln& 1/10 vodivosti fazovych vodiéd. Pozadavky jsou snadno
spin&ny s m&d&nym nebo hlinikovym stin&nim. Minimalni pozadavky na stin&ni
kabelu motoru u frekvené&niho m&nite jsou uvedeny nize. Stinéni zahrnuje
koncentrické uspofadani m&d&ného opleteni s otevienou spiralou z m&d&né pasky.

Izolaéni plast” Mé&de&né opleteni Spirala z mé&déné Vnitfni izolace
pasky

Kabelové jadro

Pfidavné pozadavky pro USA

Pokud nejsou pouzity kovové kanaly, doporutuje se pro kabely motoru pouzit kabel
se symetrickym uzemeénim pancéfovany zvinénym hlinikovym plechem typu MC
nebo stinény silovy kabel.

Silovy kabel musi byt dimenzovan na teplotu 75°C.
Pancéfové trubky

Kdyz maiji byt spojeny pancéfoveé trubky, provedte pfemosténi spojkou se zemnim
vodiZem spojenym s trubkami na kazdé strané spojky. Pfipojte také trubky ke krytu
frekvenZniho ménite. Pouzijte separatni pancéfové trubky pro napajeci napéti,
motor, brzdné rezistory a ovladaci kabely. Nevetfte kabelaz motoru z vice nez
jednoho frekve&niho m&nite ve stejné pancéfové trubce.

Pancéfované kabely / stingné silové kabely

Sestivoditové (tfi fazové vodite a tii vodite uzeméni) typu MC oplast&né zvingnym
hlinikovym plechem se symetrickym uzeménim jsou k dispozici od nasledujicich
dodavatelll (obchodni znatky jsou uvedeny v zavorkach):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)
* BICC General Corp (Philsheath)
* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Stin&né silové kabely jsou k dispozici od firem Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) a
Pirelli.

Planovani elektrické instalace
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Ochrana kontaktu reléového vystupu a snizeni poruch v pfipadé

induké&niho zatizeni

Indukéni zatizeni (relé, stykafe, motory) zplisobuji nap&tové Spitky v okamziku

vypinani.

Doplfte indukZni zatéz obvody pro zatlumeni Spitek [varistory, RC filtry (stfidavé)
nebo diody (stejnosmerné)] , aby se minimilizovaly emise EMC v okamziku vypnuti
spotfebiéil. Pokud se tyto Spitky nepotlati, mohou se poruchy kapacitn& nebo
induk&né pfenést do jinych vodi&l ovladacich kabelll a znamenaji riziko chybné

funkce v dalSich tastech systému.

Instalujte ochranné komponenty co nejblize k mistu induk&niho zatizeni.
Neinstalujte ochranné komponenty u bloku pfipojek V/V.

Varistor

_________

Al
|
—
|
230 VAC ! :lL
RC filtr TTTTTTIC
H:D—I 1]
|
—
230 VAC_ ! :‘L
Dioda oo ooooC
< 1|
|
[o}
24 VDC ! }
[o}

_________

Kompatibilita s proudovymi chraniéi (RCD)

—————

frekv.
manide

=

—————

_____

Frekventni ménite ACS350-01x jsou vhodné pro pouZiti s proudovymi chraniti typu
A, frekventZni menite ACS350-03x s proudovymi chraniti typu B. Pro frekvenéni

meénite ACS350-03x Ize rovnéz pouzit jiny zpisob ochrany v pfipadé pfimého nebo
nepfimého kontaktu, jako je odd&leni dvojitou nebo posilenou izolaci nebo izolaci od

systému napajeni transformatorem.

Vybér ovladacich kabelil

Veskeré analogové ovladaci kabely a kabely pouzité pro frekvefni vstupy museji byt

stinény.

Pouzijte kabel se stofenymi pary a s dvojitym stinénim (obrazek a, napt. JAMAK
firmy NK Cables) pro analogové signaly. .

Planovani elektrické instalace
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Kabely s dvojitym stin&nim jsou nejlepsi alternativou pro nizkonap&tové digitalni
signaly, pouzit Ize také kabely s jednoduchym stin&nim nebo nestinné multiparové
stotené kabely (obrazek b). Pro kmitottové vstupy vSak vzdy pouzijte stinéné

kabely.
(
l
\
a b
Multiparovy kabel se zkroucenymi Multiparovy kabel se zkroucenymi
vodifi s dvojitym stingénim vodiéi s jednoduchym stin&nim

Prenasejte analogové a digitalni signaly separatnimi kabely.

Signaly ovladané z relé zpracovavajici napé&ti nepfesahujici 48 V, mohou byt
umist&ny ve stejnych kabelech jako signaly digitalnich vstupfl. Doporutujeme vést
signaly ovladané z relé jako zkroucené vodite.

Nikdy nepouzivejte spolein# signaly 24 V ss a 115/230 V st. ve stejném kabelu.

Kabely pro relé

Kabely s kovovym oplast&nim (napf. OLFLEX firmy LAPPKABEL, N&mecko) byl
testovan a pfezkousen u ABB.

Vedeni kabelll

Vedte kabel motoru jinou trasou nez jsou vedeny ostatni kabely. Kabely motoru pro
n&kolik frekventnich méni&l mohou byt vedeny paraleln& vedle sebe.
Doporutujeme, aby byly kabely motoru, pfivodni silové napajeci kabely a ovladaci
kabely instalovany v separatnich zlabech. Je nutné zamezit delSimu paralelnimu
vedeni kabell motoru s jinymi kabely, aby se snizily elektromagnetické interference
zplsobené rychlymi zm&nami vystupniho napéti frekveéniho ménite.

Tam, kde se ovladaci kabely museji kfizZit se silovymi zajistate, aby kfizeni bylo pod
Uhlem 90 stupfit.

Kabelové Zlaby museji mit mezi sebou a uzem&nim dobré elektrické spojeni. Pro
zlepS$eni vyrovnani potencialu Ize vyuzit systémy hlinikovych ZlabLl.

Planovani elektrické instalace
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Ve schématu je znazorn&no pokladani kabelll.

Kabel motoru
Frekvenéni
ménic Napajeci kabel ¢ min. 300 mm
Vstupni silovy kabel Kabel motoru
min. 200 mm 90 [ ] ¢ min. 500 mm

Ovladaci kabely

Kanaly ovladacich kabelil

24V 230V 24V 230V
\><
N
\\
Neni povoleno, pokud neni kabel 24 V Vedeni 24 V a 230 V ovladacich kabell
izolovan od 230 V nebo izolovan izolaéni v separatnich kanalech uvnitf skfin&.

trubi&kou pro 230 V.

Planovani elektrické instalace
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Elektricka instalace

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje postup elektrické instalace frekvenZniho ménite.

elektrikafi. Pfed zahajenim prace na frekventnim meéniti si pileétadte bezpetnostni
instrukce na prvnich stranach v kapitole Bezpeénost na stran& 5. Ignorovani
bezpeénostnich pokynil miize zplisobit zran&ni meno smrt.

c VAROVANI! Udrzbu frekven&niho ménite sméji provadét pouze kvalifikovani

Zajistéte, aby byl frekven&ni m&ni& odpojen od vstupniho napajeciho napéti
b&hem instalace. Pokud jiz byl frekven&ni m&ni& pfipojen k napajecimu napéti,
potkejte 5 min. po odpojeni vstupniho napajeciho napéti.

Kontrola izolace jednotky

FrekvenZni ménit

Kazdy frekven&ni m&nit byl ve vyrobnim zavod# testovan z hlediska izolace mezi
hlavnimi okruhy a Sasi (efektivni hodnota nap#ti 2500 V, 50 Hz, po dobu 1 sekundy).
Proto neni nutné provadét jakékoliv testy tykajici se nap&t'ového rozsahu nebo
izolaénich odporil (napf. hi-pot nebo megger) Zadného dilu frekven&niho ménite.

Vstupni kabel
Prekontrolujte izolaci vstupniho kabelu podle regionalnich predpist pfed jeho
pfipojenim k frekventnimu menici.

Motor a kabel motoru
Prekontrolujte izolaci motoru a kabel motoru nasledujicim zptisobem:

1. Pfekontrolujte, zda je kabel motoru pfipojen k motoru a odpojen od frekvenéniho
meénite na pfipojkach U2, V2 a W2.

ohm 2. Zmefte izolatni odpor kabelu motoru a motoru mezi vSemi fadzemi a ochrannou
PE zemi pfi pouziti m&ficiho nap#&ti 1 kV ssC. Izola&ni odpor musi byt vy$si nez
1 Mohm.

Elektricka instalace
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Pfipojeni kabell napajeciho napéti

Schéma pfipojeni

Frekven&ni manid
INPUT OUTPUT
PE [ut]vi[wi] (&)[BRK-]BRK+ [U2] va[w2] &)
1) R
- -4-F1 2
T rT1- 1"
I b [
PE Fr —p -
Alternativy, viz o T \O —_
; -\ - L
odstavec Odpojovas ;' [ = :l ’
napajeciho napdti na B Volitelny brzdny
stran& 217. [ rezistor
L1 L2 L3
) Ukostfete druhy konec vodi&e PE v rozvodné desce.
2) Pouzijte separatni kabel ukostfeni, pokud je nedostate&na vodivost stinéni kabelu (je mensi neZ vodivost fazovych
vodi&u) a v kabelu neni umistén symetricky zemnici vodi& (viz odstavec Viybér kabeltt napajeciho nap&ti na strané 23).
Poznamka:

Nepouzivejte asymetricky konstruované kabely motoru.

Pokud je v kabelu k dispozici symetricky umist&ny vodi& ukostfeni pfidavné k vodivému stinéni, pfipojte vodi& ukostieni
k pfipojce ukostieni u frekven&niho ménife a na stran& motoru.

Ukostfeni stin&ni kabelu motoru na strané& motoru
Pro dosazeni minimalniho vyzafovani radiovych kmito&tu:

« Ukostfete kabel zkroucenim stin&ni nasledujicim zplisobem: splos$t&na délka > 1/5 - b > 1/5

. - . . ’ > b

* nebo ukostfete kabel stin&ni v rozsahu 360 stuprit u priachodky do pfipojovaci - a
skfifiky motoru

b

Elektricka instalace
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Postup

A

1. U systémi IT (neuzeméné) a u systému TN (plovouci zem) odpojte interni EMC
filtr odstrané&nim Sroubku u EMC. U tfifazovych méniéi typl U s typovym kddem
ACS150-03U-) je Sroubek u EMC demontovan jiz ve a je nahrazen plastovym
Sroubem.

VAROVANI! Pokud se frekvenéni ménit s neodpojenym filtrem EMC instaluje u
systému IT [neuzem&ny napajeci systém nebo vysokoimpedantni sit” (nad

30 ohm)], bude systém pfipojen k potencialu zem& pfes kondenzatory filtru EMC
u frekventniho méniée. To miZe zplisobit nebezpeti nebo poskozeni frekvenéniho
menite.

Pokud se frekven&ni méni& s neodpojenym filtrem EMC instaluje u systému

s plovoucim uzem&nim TN, bude frekventni m&nit poskozen.

2. Upevnéte zemnici vodif (PE) vstupniho napdjeciho kabelu pod zemnici svorku.
Pfipojte fazové vodite k pfipojkam U1, V1 a W1. Pouzijte utahovaci moment
0,8 Nm.

3. Obnazte kabel motoru a stotte stinéni, aby bylo co nejkratsi a vytvarelo
upeviovaci vodit. Upevnéte stofené stinéni pod zemnici svorku. Zapojte fazové
vodite na pfipojky U2, V2 a W2. Pouzijte utahovaci moment 0,8 Nm.

4. Zapojte volitelny brzdny rezistor na pfipojky BRK+ a BRK- pomoci stingéného
kabelu s vyuzitim stejného postupu jako pro kabel motoru v kroku 3.

5. Mechanicky zajistéte kabely vystupujici z frekventniho meénice.

Utahovaci mo-
ment: 0.8 Nm

Elektricka instalace
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Pfipojeni ovladacich kabelt

Pfipojky VIV

Nize uvedeny obrazek ukazuje konektory V/V.

S1 X1A:

U
Al

: SCR X1B: 12: (RO)COM
Al(1) 13: (RO)NC
GND 14: (RO)NO
+24 V

GND

DCOM

DI1

DI2

: DI3

10: DI4

11: DI5 digitélni nebo frekv. vstup

N
o
-
a

N
w
N
>
CONDPRRWN =

12
13

12
QD

=

| ) |w
wzae| Q) [ &
sho| ©)|o

[+14]
DIs

com| ) |o
S~
LERENNIES
Qe
o |

%
>
%
vy]

Standardni obsazeni ovladacich signalll zavisi na pouzitém aplikaénim makru, které
se zvolilo pomoci parametru 9902. Viz kapitola Aplikatni makra, zde je uvedeno
schéma pfipojek.

Pfepinat S1 voli napati (0 (2)...10 V) nebo proud (0 (4)...20 mA) jako typ signalu
pro analogovy vstup Al. Standardni nastaveni S1 z vyroby je proud.

| Horni poloha: | [0 (4)...20 mA], standardni pro Al
U Dolni poloha: U [0 (2)...10 V]

Pokud je pouzit DI5 jako frekvenéni vstup, nastavte odpovidajic skupinu parametril
18 FREQ INPUT.

VAROVAN:I! V8echny ELV obvody pfipojené k mé&ni&i museji byt pouZity v ramci
zény ekvipotencionalniho propojeni,tzn. v ramci zény, kde jsou vSechny soutasné&
dosazitelné vodivé dily elektricky propojeny, aby se zamezilo vzniku nebezpetnych
nap&ti mezi nimi. Toto je zpravidla zajist&no spravnym uzemn&nim.

Elektricka instalace
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Procedure

1

. Analogovy signal (pokud je pfipojen): Obnazte vngjsi izolaci kabelu analogovych

signalll v rozsahu 360 stupfit a uzeméte stin&ni pod svorku.

Zapojte vodite do pfislusnych pripojek.

3. Stotte zemnici voditie kazdého paru analogového signalového kabelu a zapojte

tento svazek do pfipojky SCR.

4. Digitalni signaly: Zapojte vodite kabelu do pfislusnych pfipojek

5. Stotte zemnici vodite a stinéni (pokud je pouzito) digitalnich signalovych kabelil

do svazku a zapojte je do pfipojky SCR.

Mechanicky zajistéte vSechny kabely na vngjsi stran& frekvenéniho ménice.

Elektricka instalace
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Kontrolni seznam instalace

Kontrolni seznam

Pfekontrolujte mechanickou a elektrickou instalaci frekven&niho ménite pfed jeho
spust&nim. Projd&te si nize uvedeny kontrolni seznam, spolen& s jinou osobou.
Prettéte si kapitolu Bezpetnost na prvnich stranach této pfirutéky pred zahajenim
prace na zafizeni.

Piekontrolujte

O

O

O

O

OO00OO0OO0OoOoao0OaOo

O

MECHANICKA INSTALACE

ELEKTRICKA INSTALACE (Viz Plénovéni elektrické instalace a Elektricka instalace.)

Jsou pfipustné podminky okolniho prostiedi. (Viz Mechanicka instalace: PoZadavky na misto
pro instalaci na strané& 18, Technické tdaje: PoZzadavky na prtitok chladiciho vzduchu na
strang 111 a Podminky okolniho prostfedi na strang 7116.)

Frekvenini m&nit je spravn upevnan na vertikalni nehoflavé st&n&. (Viz Mechanicka
instalace.)

Volny pritok chladiciho vzduchu. (Viz Mechanicka instalace: Volny prostor kolem
frekventniho ménice na strang 19.)

Motor a pohan&né zafizeni jsou pfipraveny ke spusténi (Viz Planovani elektrické instalace:
Vyb&r motoru na strané 21 a Technické udaje: Motorovy pfivod na strané 114.)

Pro neuzemn&né systémy a systémy s plovoucim uzemn&nim: Interni EMC filtr je odpojen
(odstran&n Sroubek u EMC).

Kondenzatory jsou naformatovany,pokud byl frekven&ni menit skladovan déle nez dva roky.
Frekventni ménit je spravné uzemnen.

Vstupni napajeci napé&ti odpovida jmenovitému vstupnimu napé&ti frekvenfniho ménice.
Ptipojky napajeciho napé&ti na U1, V1 a W1 jsou OK a jsou utazeny spravnym momentem.
Jsou instalovany odpovidajici pojistky a odpojovat.

Pfipojky motoru na U2, V2 a W2 jsou OK a jsou utazeny spravnym momentem.

Kabel motoru je veden odd&len& od ostatnich kabelx.

Ptipojky externiho ovladani (V/V) jsou OK.

Vstupni napajeci napéti nelze pfipojit k vystupu frekventniho ménite (pomoci pfeklenovaci
pfipojky).

Je nasazen kryt pfipojek a v pfipadé NEMA 1 také kryt a pfipojovaci box.

Kontrolni seznam instalace
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Uvedeni do provozu, ovladani pomoci V/V

Co obsahuje tato kapitola
Tato kapitola obsahuje pokyny jak:

» provést uvedeni do provozu

* spustit, zastavit, zme&nit smér otateni a nastavit otatky motoru pres interfejs V/V.

V této kapitole je kratce popsano pouziti ovliadaciho panelu pro tyto ucely.
Podrobnosti o pouziti ovladaciho panelu naleznete v kapitole Ovladaci panel

potinaje stranou 43.

Jak se uvadi frekvenéni ménic¢ do provozu

Pfed uvad&nim ménite do provozu zajist&te, abyste méli k dispozici data z typového

Stitku motoru.

BEZPECNOST

Uvedeni do provozu smeji provad&t pouze kvalifikovani elektrikafi.
Bezpetfnost instrukce udané v kapitole Bezpetnost je b&hem uvadéni do provozu

nutno dodrzet.

O | PFekontrolujte instalaci. Viz kontrolni seznam v kapitole Kontrolni seznam instalace.

O | Pfekontrolujte, zda pfi spust&ni motoru nevznikne Zzadné nebezpeti.
Oddélte pohanény stroj, kdyZ vznika riziko po$kozeni v pfipadé nespravného sméru otateni.

ZAPNUTi NAPAJECIHO NAPETI

O | Pfipojte napajeci napéti.
Ovladaci panel prejde do vystupniho rezimu.

ZADANIi SPOUSTECICH DAT

O | Zvolte aplika&ni makro (parametr 9902).
Standardni hodnota 1 (ABB STANDARD) je vyhovujici pro vé&tsinu pfipadu.

V8eobecny postup nastaveni parametrii v rezimu kratkych parametrii je
popsan nize. Dal$i podrobné pokyny pro nastavovani parametru naleznete
na stran® 57.

V8eobecny postup nastaveni parametria v rezimu kratkych parametrii:

1. Pro pfechod do hlavniho menu, stisknate “X_J pokud je v dolni fadce

zobrazeno OUTPUT; jinak opakované stiskndte (77 aZ se zobrazi MENU
v dolni fadce.

2. Stisknéte tlatitka « A ~/<_¥_~ dokud se nezobrazi “PAr S”.

LOC
Hz
FWD

OUTPUT

© 9902 -

PAR FWD

~ rEF
“ PAr S

Uvedeni do provozu, ovladani pomoci V/V
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3. Stiskn&te “X_J. Na displeji se zobrazi parametr v rezimu kratkych
parametrii.

4. Vlyhledejte prislusny parametr pomoci tlagitek »~ a /¥ .

5. Stisknéte a pfidrzte “S_ na dobu pfiblizn& dvou sekund, aZ se zobrazi
hodnota parametru s identifikaci pod hodnotou.

6. Zméiite hodnotu pomoci tlagitek ~~a~/<_¥ ~. Hodnota se méni rychleji,
kdyz tlagitko pfidrzite stisknuto.

7. Ulozte hodnotu parametru stisknutim “_J.

O | Zadejte data motoru z jeho Stitku:

& ABB Motors C€ @

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 ML 55 [—~
[ No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kW [ omin [ A Jcos @l [tEss

690 Y 50 |30 | 1475 | 325 |083
400D 50 |30 | 1475 | 56 |0.83
660 Y 50 [30 [1470 | 34 o083 380V

380D 50 [0 [1470 |59 083 | -@— napajeci
415D 50 |30 [1475 | 54 [083 .

440D 60 35 1770 59 0.83 napétl
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 4  6210/C3 [ 180 ko

@- IEC 34-1 Q

* jmenovité nap&ti motoru (parametr 9905) — pokratuijte podle
vySe uvedenych krokl potinaje krokem 4.

* jmenovity proud motoru (parametr 9906)
Povoleny rozsah: 0,2...2,0 - I,y A

+ jmenovity kmitotet motoru (parametr 9907)

O | Nastavte maximalni hodnotu externi referenéni hodnoty REF1
(parametr 7105).

LOC 9 9 O 2 S
PAR FWD
“ 9907 -
PAR FWD
LOC 5 O O
- Hz
PAR FWD
LoC 6 O O
- Hz
PAR FWD
LoC

9907

Poznamka: Nastavte data
motoru na pfesné stejnou
hodnotu jako na Stitku motoru

Loc 9Pg O g} s
Loc 9Pg O 9} s
Loc 9Pg O Z} s

1105

Uvedeni do provozu, ovladani pomoci V/V




Nastavte konstantni otatky (vystupni frekvence ménite) 1,2 a
3 (parametry 1202, 1203 a 1204).

Nastavte minimalni hodnotu (%) korespondujici s minimalnim
signalem pro Al(1) (parametr 1307).

Nastavte maximalni limit pro vystupni frekvenci ménite
(parametr 2008).

Zvolte funkci zastaveni motoru (parametr 2702).

SMER OTACENi MOTORU

Prekontrolujte smér otaZeni motoru.
» Otofite potenciometr zcela proti sméru hodinovych ruticek.

» Pokud je frekvenéni ménit v rezimu dalkového ovladani
(REM je zobrazeno na levé strang), pfepnéte do rezimu
lokéIniho ovladani stisknutim ¢25).

» Stisknéte pro start motoru.

» Otofite potenciometrem lehce po sméru hodinovych rutitek,
az se motor zatne otatet.

+ Prekontrolujte, zda aktualni smér otateni motoru je stejny,
jak je indikovano na displeji (FWD znamena vpied a REV
znamena vzad).

+ Stisknéte (@> pro zastaveni motoru.

Pro zm&nu sméru otateni motoru:

* Odpoijte napajeci nap#&ti od frekvenZniho ménite a potkejte
5 minut za uéelem vybiti kondenzatorll v meziobvodu.
Zm&fte nap&ti mezi jednotlivymi vstupnimi pfipojkami (U1,
V1 a W1) a kostrou pomoci multimetru, aby se zaijistilo ze je
frekventni manit vybity.

» Zamefte pozici dvou fazovych vodiéi kabelu motoru na
vystupnich pfipojovacich svorkach ve frekvenZnim meénigi
nebo v pfipojovacim boxu na motoru.

+ Pfekontrolujte svoji praci pfipojenim napajeciho nap#&ti a
opakovanim vySe popsané kontroly.

39

LOC

1202

PAR FWD

LOC

1203

PAR FWD

LOC

1204

PAR FWD

LOC

1301

PAR FWD

LOC

2008

PAR FWD

LOC

2102

PAR FWD

LOC

2102

PAR FWD

dopfedny
sméar

reverzni
smar

Uvedeni do provozu, ovladani pomoci V/V



40

CASY AKCELERACE A DECELERACE

O | Nastavte tas akcelerace 1 (parametr 2202).

O | Nastavte tas decelerace 1 (parametr 2203).

ZAVERECNA KONTROLA

O | Uvedeni do provozu je nyni dokonZeno. Po dokonfeni uvadéni
do provozu pfekontrolujte, zda na displeji nejsou zobrazeny
poruchy ti alarmy.

LOC

2202

PAR

FWD

LOC

2203

PAR

FWD

Frekven&ni mé&nit je nyni pfipraven k pouziti.

Uvedeni do provozu, ovladani pomoci V/V
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Jak se ovlada frekvenéni ménié pfes interfejs VIV

Nize uvedena tabulka popisuje, jak se ovlada frekventni menit pfes digitalni a
analogové vstupy, kdyz:

+ se provadi uvedeni motoru do provozu a

 je platné standardni nastaveni parametrd.

UVODNIi NASTAVENI

Pokud potfebujete zménit smér otateni, nastavte parametr 7003 is
na 3 (REQUEST).

Zaijistéte, aby bylo pfipojeni ovladani zapojeno podle schématu Viz Standardni makro ABB na
pfipojeni pro ABB Standardni makro. strané 57.

Zajistéte, aby byl frekvenéni ménit v rezimu vzdaleného ovladani. V rezimu vzdaleného ovladani je
Stisknéte tlagitko ¢2) k pfepnuti mezi vzdalenym a lokalnim na displeji panelu zobrazen text
ovladanim. REM.v

SPUSTENi MOTORU A RiZENi OTACEK MOTORU

Spusténi se provede zapnutim digitalniho vstupu DI1. OO

Zakladni ovladaci panel: Text FWD zatne rychle blikat a zastavi REN J

blikani po dosazeni nastaveného bodu OUTPUT FWD

Nastavte vystupni frekvenci frekvenéniho ménite (otatky motoru)

nastavenim napéti analogového vstupu Al(1). REN 50.0 Hz
OUTPUT FWD

ZMENA SMERU OTACENi MOTORU

{ smar- ate digitalni _

Reverzni smér: Zapnéte digitalni vstup DI2 REM 500 "
OUTPUT REV

Dopfedny smér: Vypnéte digitalni vstup DI2. REM 50 O Hz
OUTPUT FWD

ZASTAVENi MOTORU

Vypnéte digitalni vstup DI1.

Zakladni ovladaci panel: Text FWD zatne pomalu blikat. REN 0.0 Hz
OUTPUT FWD

Uvedeni do provozu, ovladani pomoci V/V
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Ovladaci panel

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje tlatitka ovladaciho panelu a pole displeje. Obsahuje také pokyny
jak pouzit panel pfi ovladani, monitorovani a zménach nastaveni.

Integrovany ovladaci panel

ACS150 pracuje s integrovanym ovladacim panelem, ktery ma k dispozici zakladni
nastroje pro ruéni zadavani hodnot parametril.

Ovladaci panel
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Piehled

Nasledujici tabulka shrnuje funkce tlatitek a zobrazeni na integrovaném ovladacim

panelu.

Pouziti

1 7 |
N — ) —

LCD displej — rozdéleny na 5 oblasti:

a. Nahofe vlevo — Umist&ni ovladani:
LOC: ovladani frekven£niho ménife je lokalni, tedy z ovladaciho panelu
REM: ovladani frekven&niho mé&nie je vzdalené, tedy pfes V/V
frekvené&niho ménide.

b. Nahofe vpravo — Jednotky zobrazené hodnoty.
s: rezim kratkych parametru, listovani ve vypisu parametru

c. Stfled — Variabilni; vS§eobecné& zobrazeni hodnot parametru a signald, menu
nebo vypisu. Také zobrazeni kodu chyb a alarmu.

d. Dole vlevo a stfed — Provozni rezim panelu:
OUTPUT: Vystupni rezim
PAR:
Trvalé: Rezim parametru
Blikajici: Rezim zmény parametru
MENU: Hlavni menu.
EXW}: Rezim chyb.

e. Dole vpravo — Indikatory:
FWD (vpfed) / REV (vzad): smér otafeni motoru
Pomalé blikani: zastaven
Rychlé blikani: bézici, ale neni na pozadované hodnot&
Trvale rozsviceny: bézici, na pozadované hodnoté
H&l: Zobrazena hodnota miize byt modifikovana (v rezimu parametri a
referenci).

RESET/EXIT — Provede navrat do nejblizsi vy$si urovné menu bez ulozeni
zmé&n&né hodnoty. Resetuje poruchy ve vystupnim rezimu a v rezimu poruch.

MENU/ENTER - Vstupuje hloub&ji do trovni menu. V rezimu parametru
uklada zobrazenou hodnotu jako nové nastaveni.

Nahoru —

» Listuje nahoru v menu nebo seznamu.

» ZvySuje hodnotu, pokud je vybran parametr.
Pfidrzeni stisknutého tla&itka m&ni hodnoty rychleji.

Dolu —

» Listuje dolt v menu nebo seznamu.

* Snizuje hodnotu, pokud je vybran parametr.

« Pfidrzeni stisknutého tla&itka m&ni hodnoty rychleji.

LOC/REM — Zmé&na mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim frekvenéniho
ménie.

DIR — Zm&na smé&ru ota&eni motoru.

STOP — Zastavuje frekven&ni mé&nié& v reZimu lokalniho ovladani.

START - Spousti frekven&ni ménic v rezimu lokalniho ovladani.

10

Potenciometr — zména frekvence pozadované hodnoty.

Ovladaci panel
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Princip tinnosti

Ovladaci panel se obsluhuje pomoci menu a tlatitek. Miizete vybrat n&jakou volbu,
napf. provozni rezim nebo parametr, listovanim ~a~ a ¥ tlatitky se Sipkami
dokud se volba nezobrazi na displeji a potom stisknout tlatitko 5.

Pomoci tlatitka 77~ se vratite zp&t do pfedchozi urovné bez ulozeni provedenych
Zmen.

ACS150 ma integrovany potenciometr umisté&ny na £elnim panelu ménife. Pouziva
se pro nastavovani pozadovaného kmitoCtu.

Integrovany ovladaci panel ma Sest rezimU: vystup, reference, kratké parametry,
dlouhé parametry, zm&ng&né parametry a porucha. V této kapitole je popsana
obsluha v prv-nich pé&ti rezimech. Pokud vznikne porucha nebo alarm, pfejde panel
automaticky do poruchového rezimu a zobrazi kéd poruchy nebo alarmu. Poruchu
nebo alarm mizete resetovat ve vystupnim nebo poruchovém rezimu (viz kapitola
Hledani zavad).

Kdyz je zapnuto napajeci napéti, bude panel ve vystupnim rezimu. Zde mizete
startovat, zastavovat, ménit smér, pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim
a monitorovat az tfi aktualni hodnoty (naraz jen jednu). K provedeni dalSich ukolLl
pi'ejd&te nejprve do hlavniho menu a zvolte odpovidajici rezim. Nize uvedeny
obrazek ukazuje, jak Ize pfepinat mezi rezimy.

Hlavni menu
'
“ 491~ rEF
OUTPUT D ~{7— MENU FWD
Rezim vystupu (str. 49) é Rezim reference (str. 50)
v

“ PAr S
Panel pfejde automaticky do r

poruchového rezimu. MENU FWD

i Rezim kratkych parametru (str. 51?‘1
?‘ N 2%

Z,F0007 | [“PAr L

MENU FWD

Poruchovy rezim (str. 107) g Rezim dlouhych parametru (str. 57)
l N
Po resetu se panel vrati na LOC
pgedchozi zobrazeni. PA rC h
MENU FWD
Rezim zm&ne&nych parametrii (str. 57)

Ovladaci panel
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Jak se provadéji jednotlivé tlohy

Nize uvedena tabulka obsahuje jednotlivé ulohy, rezimy ve kterych je |ze provadét
a tisla stran, kde jsou podrobn& popsany kroky k provedeni ulohy.

Ukol Rezim Page
Jak pfepnout mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim Jakykoliv 47
Jak spustit a zastavit frekven&ni méni& Jakykoliv 47
Jak zménit smér otateni motoru Jakykoliv 47
Jak nastavit pozadovanou hodnotu frekvence Jakykoliv 48
Jak zobrazit a nastavit pozadovanou hodnotu frekvence Reference 50
Jak listovat mezi monitorovanymi signalys Vystup 49
Jak zménit hodnotu parametru Kratké/dlouhé parametry 51
Jak zvolit monitorované signaly Kratké/dlouhé parametry 52
Jak zobrazit a editovat zménéné parametry Zménéné parametry 52
Jak resetovat poruchy a alarmy Vystup, poruchy 101

Ovladaci panel
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Jak startovat, zastavovat a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim

Mizete startovat, zastavovat a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym ovladanim v
jakémkoliv rezimu. Aby bylo mozné spust&t nebo zastavovat frekvenéni m&nit, musi

byt frekven&ni m&nit v rezimu lokalniho oviadani.

Krok

Cinnost

Displej

* Pro pfepnuti mezi vzdalenym ovladanim (REM je zobrazeno na levé
stran&) a lokalnim ovladanim (LOC je zobrazeno na levé stran&),

stisknéte (E25).

Poznamka: Pfepnuti do lokalniho ovladani Ize zakazat parametrem 1606
LOCAL LOCK.

Po stisknuti tla&itka se na displeji kratce zobrazi zprava “LoC” nebo “rE”,
potom se provede pfechod na pfedchozi zobrazeni.

PTi prvnim zapnuti napéti frekven&niho ménige, bude tento v rezimu
dalkového ovladani (REM) a ovladan pres pripojky V/V frekveniniho
méni&e. Pro pffepnuti do rezimu lokalniho ovladani (LOC) a ovladani
frekvenéniho m&nide pomoci ovladaciho panelu a integrovaného
potenciometru, stisknéte . Vysledek zavisi na tom, jak dlouho tisknete
tla&itko:

» Pokud uvolnite tlagitko okamzit&é (na displeji blika “LoC”), zastavi se
frekvenZni méni&. Nastavte referenci lokalnim ovladanim pomoci
potenciometru.

* Pokud tisknete tla&itko pfiblizn& dv& sekundy (uvolné&te je, kdyz se na
displeji m&ni z “LoC” na “LoC r”), bude frekvenéni ménit pokrafovat
v provozu jako dfive s vyjimkou, Ze aktualni pozice potenciometru urcuje
lokalni referenci (pokud je velky rozdil mezi vzdalenou a lokalni referenci,
tak pfechod ze vzdaleného na lokalni ovladani neni postupny). Frekvené-
ni m&nié piekopiruje aktualni vzdalené hodnoty pro stav b&h/zastaveni a
reference, potom je pouzije jako po&atecni nastaveni v lokalnim ovladani.

* Pro zastaveni frekven&niho mé&nie v rezimu lokalniho ovladani, stisknéte

&

* Pro spustani frekven&niho ménife v rezimu lokalniho ovliadani, stisknéte

.

<491

OUTPUT

~ LoC

Text FWD nebo REV v dolni
fadce za&ne pomalu blikat.

Text FWD nebo REV v dolni
fadce za#ne rychle blikat.
Blikani se ukonéi, kdyz
frekven&ni mé&ni& dosahne
pozadované hodnoty.

Jak zménit sm#r otatieni motoru

MizZete zménit smér otateni motoru v libovolném rezimu.

Krok

Sinnost

Displej

Pokud je frekvenéni m&nié v rezimu dalkového ovladani (REM je
zobrazeno na levé stran&), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani
stisknutim . Na displeji se kratce zobrazi zprava “LoC”, potom se
zobrazi pfedchozi zobrazeni.

<491

OUTPUT

Pro zmé&nu sméru otateni z dopfedného (FWD zobrazeno v dolni fadce)
na reverzni (REV zobrazeno v dolni fadce), nebo opaéné, stisknéte @

Poznamka: Parametr 1003 musi byt nastaven na 3 (REQUEST).

c 491~

OUTPUT

Ovladaci panel
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Jak nastavit referenci frekvence

Lokalni pozadovanou hodnotu frekvence mizete nastavit integrovanym

potenciometrem v jakémkoliv rezimu, pokud je m&ni& v lokalnim rezimu a parametr

1109 LOC REF SOURCE je nastaven na standardni hodnotu 0 (POT).

Pokud se parametr 7709 LOC REF SOURCE zméni na 1 (KEYPAD), miizete pouzit

tlatitka ~a~ a <_¥_~ pro nastaveni lokalni pozadované hodnoty, to se provadi

v rezimu reference (viz strana 50).

Pro zobrazeni aktualni poZzadované hodnoty prejdéte do rezimu reference.

Krok

Ginnost

Displej

Pokud je frekven&ni me&ni& v rezimu dalkového ovladani (REM je
zobrazeno na levé strané), pfepnéte do rezimu lokalniho ovladani
stisknutim . Na displeji se kratce zobrazi zprava “LoC” pfed pfepnutim
do lokalniho rezimu.

Poznamka: Pomoci skupiny 77 REFERENCE SELECT, miizete povolit
modifikace referencnich hodnot v rezimu dalkového ovladani (REM) napf.
pouzivani integrovaného potenciometru nebo tlagitek ~a™~ a ¥ .

“ PAr S

MENU FWD

+ Ke zvy$eni pozadované hodnoty otofte integrovanym potenciometrem ve
smeru hodinovych ruéi&ek.

* Ke snizeni pozadované hodnoty otoéte integrovanym potenciometrem
proti sm#ru hodinovych ruifek.

(o)

MIN MAX

Ovladaci panel




Vystupni rezim

Ve vystupnim rezimu, milZete:

49

» monitorovat aktualni hodnoty az tfi skupin signalil , naraz vzdy jeden signal

+ spoustat, zastavovat, zmenit smer otateni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim a nastavovat pozadovanou hodnotu frekvence.

Do vystupniho rezimu se dostanete stisknutim =7, az se na displeji zobrazi text

OUTPUT v dolni fadce.
Displej zobrazi hodnotu jednoho signalu ze skupiny 07

OPERATING DATA. Jednotky jsou zobrazeny vpravo. |REM 49_1 Hz
Strana 52 obsahuje informace, jak se zvoli tfi signaly  |ouTput FWD
pro monitorovani ve vystupnim rezimu. NiZze uvedena
tabulka ukazuje jak je Ize postupné zobrazovat.
Jak listovat mezi monitorovanymi signaly
Krok | Zinnost Displej
1. Pokud byl pro monitorovani vybran vice nez jeden signal(viz strana 52),
muzete mezi signdly listovat ve vystupnim rezimu. REM 4 9_1 Hz
Pro listovani mezi signaly vpfed, stisknte opakovan# tla&itko .~A™\. Pro OUTPUT FWD
listovani vzad, stiskn#te opakovan tladitko < v~/ O 5 A
REM
OUTPUT FWD
« 107 -
OUTPUT FWD
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Rezim referentnich hodnot
V rezimu referentnich hodnot mizete::
» zobrazit a nastavit poZzadovanou hodnotu kmito&tu

+ spoustét, zastavovat, zmenit smé&r otateni a pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim.

Jak nastavit poZzadovanou frekvenci,

Lokalni pozadovanou frekvenci milzete nastavit pomoci integrovaného
potenciometru v jakémkoliv rezimu, pokud je ménit v lokalnim rezimu a parametr
1109 LOC REF SOURCE je nastaven na standardni hodnotu 0 (POT). Pokud se
parametr 1709 LOC REF SOURCE zméni na 1 (KEYPAD), nastavuje se lokalni
pozadovana hodnota v rezimu reference. Aktualni pozadovanou hodnotu si mizete
zobrazit pouze v rezimu reference.

Krok | &innost Displej
1. Pfejdé&te do hlavniho menu stisknutim “S_] pokud jste ve vystupnim
reZimu, jinak opakovanym stisknutim 77, dokud se nezobrazi MENU REM r
v dolni fadce. MENU FWD
2. Pokud je frekvenéni m&nit v rezimu dalkového ovladani (REM je LoC
zobrazeno na levé stran&), pfepnéte do rezimu lokélniho ovladani PA r
stisknutim . Na displeji se kratce zobrazi “LoC” pfed piepnutim do MENU FWD

lokalniho ovladani.

Poznamka: Pomoci skupiny 71 REFERENCE SELECT, mizete povolit
modifikace referenénich hodnot v rezimu dalkového ovladani (REM) napt'.
pouzivani integrovaného potenciometru nebo tlaitek ,~aA™~a w .

3. Pokud panel neni v referenénim rezimu (“rEF” neni zobrazeno), tisknéte LoC
tla&itko .~ A™ nebo <_¥ _~’ dokud se nezobrazi “rEF” a potom stiskné&te r E F
S . Nyni displej obrazi aktualni referen&ni hodnotu s pod hodnotou. MENU
LOC ]
4 Hz
FWD

4. Pokud je parametr 17709 LOC REF SOURCE = 0 (POT, standard):

+ Ke zvy$eni pozadované hodnoty otoéte integrovanym potenciometrem ve
sméru hodinovych rugicek.

& SPEED
1

MIN MAX

* Ke snizeni pozadované hodnoty otofte integrovanym potenciometrem

proti sméru hodinovych rugicek. LOC
Nova hodnota (nastaveni potenciometru) je zobrazena na displeji. 5 O O Hz
FWD
Pokud je parametr 1709 LOC REF SOURCE = 1 (KEYPAD): LoC
+ Ke zvyseni referentni hodnoty, stisknéte /~A™. 5 O O Hz
* Ke snizeni referenni hodnoty, stisknéte <_w . FWD

Nova hodnota je zobrazena na displeji.
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Rezim parametril
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Existuji dva rezimy parametril: rezim kratkych parametri a rezim dlouhych
paramatr(l. Oba pracuji identicky s vyjimkou, Ze v reZzimu kratkych parametrti je
zobrazen pouze maly potet parametril, které jsou typicky pouZivany k nastavovani
ménite (viz odstavec Parametry a signaly v rezimu kratkych parametrtt na stran&
64). Rezim dlouhych parametrl zobrazuje vSechny uzivatelské parametry vietn&

parametril zobrazovanych v rezimu kratkych parametril.

V reZimu parametrll, milZete:

+ zobrazovat a mé&nit hodnoty parametrii

» spoustét, zastavovat, zmé&nit smér otafeni, pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym

ovladanim a nastavovat pozadovanou hodnotu frekvence.

Jak se zvoli parametr a zm#&ni jeho hodnota

Krok | Zinnost Displej
1. Ptejdéte do hlavniho menu stisknutim “§_J pokud jste ve vystupnim LOC
rezimu, jinak opakovanym stisknutim ("7, dokud se nezobrazi MENU r
v dolni fadce. MENU FWD
2. Pokud panel neni v pozadovaném rezimu parametrti (“PAr S”/“PAr L” neni ||LOC
zobrazeno), stisknéte tladitko ~~A™ nebo \_¥_~ dokud se nezobrazi PA r
“PAr S” (ReZim kratkych parametrd) or “PAr L” (ReZim dlouhych MENU FWD
parametri).
“ PAr L
MENU FWD
3. Rezim kratkych parametri (PAr S): Loc 1 2 O 2 s
- Stiskn&te “X_|. Na displeji se zobrazi jeden z parametri pro rezim
kratkych parametrii. Pismeno “s” v pravém hornim rohu indikuje, Ze PAR FWD
listujete mezi parametry v rezimu kratkych parametru.
Rezim dlouhych parametria (PAr L): LoC O 1
« Stiskn&te “S_J. Na displeji se zobrazi &islo jedné ze skupiny parametri - -
v rezimu dlouhych parametri. PAR FWD
* Pouzijte tlatitka ~~a™ a \_¥_ pro vyhledani pozadované skupiny Loc
parametru.. — 1 2 —
« Stiskn&te “S_J. Displej zobrazi jeden z parametri ve zvolené skupind. PAR FWD
“ 1202
PAR FWD
4. Pouzijte tlatitka .~ a™ a <_¥_~ pro vyhledani pozadovaného parametru. LoC 1 2 O 3
PAR FWD
5. Stisknéte a pfidrzte pfiblizn& dv& sekundy “X_, az displej zobrazi hodnotu ||LOC

parametru se v dolIni fadce, coz indikuje, Ze nyni je mozné mé&nit
hodnotu.

Poznamka: Kdyz je zobrazeno H=ll, stisknéte soufasné tladitka .~ A~ a
¥ pro zménu zobrazené hodnoty na standardni hodnotu parametru.

100,

PAR FWD
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Krok | &innost Displej

6. Pouzijte tlatitka .~ a™ a \_¥_ ke zvoleni hodnoty parametru. Kdyz LocC

zmeanite hodnotu parametru, zaéne blikat. 1 2 O Hz
PAR FWD
« Pro uloZeni zobrazené hodnoty parametru, stisknéte “X_J. Loc 1 2 O 3
« Pro zrugeni nové hodnoty a zachovani piivodni, stisknéte 7.
PAR FWD
Jak zvolit monitorované signaly
Krok | &innost Displej

1. Muzete zvolit, které signaly budou monitorovany ve vystupnim rezimu a jak ||LOC
budou zobrazeny pomoci skupiny parametri 34 PANEL DISPLAY. Viz 1 O 3
strana 57 pro podrobné instrukce zmé&n hodnot parametrti. PAR FWD
Standardn& muzete monitorovat tfi signaly listovanim: 0703 OUTPUT LoC 1 04
FREQ, 0704 CURRENT a 0705 TORQUE.
Pro zménu standardnich signalti, zvolte ze skupiny 01 OPERATING DATA PAR 50 FWD
az tfi signaly, mezi kterymi Ize listovat. Loc 1 O 5
Signal 1: Zmafite hodnotu parametru 3407 SIGNAL1 PARAM na index
signalového parametru ve skupiné 07 OPERATING DATA (= &islo PAR 311 FWD
parametru bez Uvodnich nul), napf. 105 znamena parametr 0705
TORQUE. Hodnota 0 znamena, Ze neni zobrazovan Zadny signél.
Opakuijte pro signaly 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) a 3 (3415 SIGNAL3
PARAM). Napfiklad, kdyz je 3401 = 0 a 3415 = 0, bude listovani zakazano
a na displeji se zobrazi pouze signal specifikovany v 3408. Pokud jsou
v8echny tfi parametry nastaveny na 0,tzn. nejsou zvoleny signaly pro
monitorovani, zobrazi se na panelu text “n.A.”.

2. Zvolte, jak chcete aby se signaly zobrazovaly. Pro podrobnosti viz parametr ||LOC
04 9
Signal 1: parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM PAR WD
Signal 2: parametr 34711 OUTPUT2 DSP FORM
Signal 3: parametr 34718 OUTPUT3 DSP FORM.

3. Zvolte jednotky, které se maji zobrazit pro signaly. Toto nema efekt, pokud ||LOC
je parametr 3404/3411/3418 nastaven na 9 (DIRECT). Pro podrobnosti, viz 3
parametr 3405. PAR FWD
Signal 1: parametr 3405 OUTPUT1 UNIT
Signal 2: parametr 3472 OUTPUT2 UNIT
Signal 3: parametr 3479 OUTPUT3 UNIT.

4. Zvolte méfitka pro signaly specifikovanim minimalni a maximalni LoC
zobrazené hodnoty. Toto nema efekt, pokud je parametr 3404/3411/3418 O_O Hz
nastaven na 9 (DIRECT). Pro podrobnosti, viz parametry 3406 a 3407. PAR FWD
Signal 1: parametry 3406 OUTPUT1 MIN a 3407 OUTPUT1 MAX LoC

Signal 2: parametry 3413 OUTPUT2 MIN a 3474 OUTPUT2 MAX
Signal 3: parametry 3420 OUTPUT3 MIN a 3427 OUTPUT3 MAX.

5000

PAR FWD
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Rezim zmé&né&nych parametril

V rezimu zmé&nénych parametril mizete:

53

» zobrazovat vypisy vSech parametril, které byly zmé&né&né z makra standardnich

hodnot

* zménit tyto parametry

+ spoustat, zastavovat, zmenit smér otateni, pfepinat mezi lokalnim a vzdalenym
ovladanim a nastavovat pozadovanou hodnotu frekvencde.

Jak zobrazovat a editovat zmengné parametry

Krok | Zinnost Displej
1. Pfejdéte do hlavniho menu stisknutim < pokud jste ve vystupnim
rezimu, jinak opakovanym stisknutim 7 az se nahote zobrazi MENU. Loc r E F
MENU
2. Pokud panel neni v rezimu zm&n&nych parametru (neni zobrazeno LoC
“PArCh”), stiskné&te tlaitko ~“A ™\ nebo \_¥_~ az se zobrazi “PArCh” a PA r
potom stiskn&te “§_J. Na displeji se zobrazi &islo prvniho zm&néného MENU
parametru a za&ne blikat PAR.
~ 110 3
3. Pouzijte tlatitka ~~a™ a ¥ _~ pro vyhledani pozadovaného zm&n&ného ||LOC
parametru ve vypisu.
PAR FWD
4. Stiskn&te a pfidrzte “X_] déle nez dvé& sekundy, aZ se zobrazi hodnota LoC
parametru se =, coz indikuje,Zze nyni je mozné hodnotu zménit.
Poznamka: Kdyz je zobrazeno &Il tak souasné stisknuti tlafitek ~~a™ PAR FWD
a \_¥_~ zamé&ni zobrazenou hodnotu za standardni hodnotu parametru.
5. Pouzijte tla&itka .~a™ a < ¥ _~ k nastaveni hodnoty parametru. Kdyz LocC
zménite hodnotu parametru, zacne blikat E=N.
PAR FWD
« Pro uloZeni zobrazené hodnoty parametru, stisknéte ~§_J. LOC

* Pro zrugeni nové hodnoty a zachovani puvodni, stisknéte (7.

1903
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Aplika¢ni makra

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje aplikatni makra. Pro kazdé makro je zde uvedeno schéma
zapojeni standardnich ovladacich pripojek (digitalni a analogové V/V).

Pfehled maker

Aplikatni makra jsou pfedem naprogramované sady parametril. BEhem spoust&ni
frekventniho ménite si uzivatel typicky zvoli jedno z maker - to, které je nejlépe
pouzitelné pro jeho Uéely - pomoci parametril 9902 APPLIC MACRO.

ACS150 ma pét aplokatnich maker. Nize uvedena tabulka obsahuje prehled maker
a popis vhodnych aplikaci.

Makro Vhodné aplikace

ABB Standard B&zné aplikace pro Tizeni otatek, kde se nevyuzivaji konstantni otacky, vyuzivaji se
jedny, dvoje nebo troje konstantni otacky. Start/stop je ovladan pomoci jednoho
digitalniho vstupu (Urovern start a stop). Je mozné pfepinat mezi dvéma £asy
akcelerace a decelerace.

3vodifové B&zné aplikace pro fizeni otacek, kde se nevyuzivaji konstantni otacky, vyuZivaji se
jedny, dvoje nebo troje konstantni otaéky. Frekvenéni ménié se spousti a zastavuje
tlagitky.

Stfidavé Aplikace pro fizeni otacek, kde se nevyuzivaji konstantni otacky, vyuzivaji se jedny,

dvoje nebo troje konstantni otacky. Start, stop a smér otaceni jsou ovladany dvéma
digitalnimi vstupy (operaci uréuje kombinace stavu vstupu).

Motor B&zné aplikace pro fizeni otacek, kde se nevyuzivaji konstantni otacky, vyuzivaji se
potenciometr jedny konstantni otacky. Otacky jsou ovladany dvéma digitalnimi vstupy (zvysSovani /
snizovani / beze zmén).

Ruéné&/auto- Aplikace pro fizeni otacek, kde je potfebné pfepinani mezi dvéma ovladacimi za-

maticky fizenimi. NEkteré pfipojky ovladacich signalu jsou rezervovany pro jedno zafizeni,
zbytek je pro druhé zafizeni. Jeden digitalni vstup voli mezi pouzitymi pfipojkami
(zafizenimi).
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Souhrn pfipojek V/V u aplikatnich maker

Nasledujici tabulka udava souhrn standardnich pfipojek V/V pro vSechna aplikatni

makra.
Makro
Vstup/vystup . _
ABB Standard | 3vodiové Stiidavé Motor Rucni/auto
potenciom. matické
Al pozadovana pozadovana pozadovana - pozadovana
hodnota hodnota hodnota hodnota
frekvence frekvence frekvence frekvence
(autom.)
DI1 stop/Start start (pulz) start (vpred) stop/start stop/start
(ruéné)
DI2 vpfed/vzad stop (pulz) start (vzad) vpfed/vzad vpfed/vzad
(rutné&)
DI3 konstantni vpfed/vzad konstantni pozadovana ru&né/autom.
otacky vstup 1 otafky vstup 1 |hodnota
frekvence
nahoru
DIi4 konstantni konstantni konstantni pozadovana vpfed/vzad
otadZky vstup 2 |otadZky vstup 1 |otaZky vstup 2 |hodnota (autom.)
frekvence doll
DI5 volba paru konstantni volba paru konstantni stop/start
rampy otafky vstup 2 |rampy otaky 1 (automaticky)
RO chyba (-1) chyba (-1) chyba (-1) chyba (-1) chyba (-1)
(COM, NC, NO)

1)

PoZadovana hodnota frekvence pochazi z integrovaného potenciometru, kdyz se zvoli ruéni rezim.
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Standardni makro ABB

Toto je standardni makro. Pouziva se pro vSeobecné pouziti konfigurace V/V se
tfemi konstantnimi otatkami. Hodnoty parametrl jsou standardni hodnoty udané
v kapitole Aktualni signaly a parametry, potinaje stranou 63.

Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize, viz odstavec Pripojky
V/V na strangé 32.

Standardni pfipojeni VIV

X1A
1 SCR Stin&ni signalniho kabelu
2 Al Pozadovana hodnota frekvence: 0...20 mA
73 3 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
4 +24V  |Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
5 GND Zem vystupu pomocného nap#ti
- 6 DCOM |Spoleéna zem digitalnich vstupta

17 b1t |stop (0)/ start (1)

Egn 8 DI2 Dopfedny (0) / reverzni (1)

— 1o |oB Volba konstantnich otagek ")

110 |Di4 Volba konstantnich otagek ")

I 11 |DI5 Volba akcelerace a decelerace )
X1B
12 |COM Releovy vystup
13 |[NC :, Bez poruchy [porucha (-1)]

& 14 |NO —
") Viz skupina parametri 12 CONSTANT 2) 0 = asy ramp podle parametrii 2202 a 2203.
SPEEDS: 1 = Easy ramp podle parametrii 2205 a 2206.
DI3|Dl4|Operace (parametr) 3) 360 stupfiu uzemn&ni pod svorkou.
0 | 0 |Nastaveni otafek integrovanym
potenciometrem

1| 0 |[Otagky 1 (1202)
0 | 1 |Otakky 2 (1203)
1 | 1 |otagky 3 (1204)
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3voditéové makro

Toto makro se pouziva, kdyz je frekvenZni ménit ovladan pomoci tlatitek. Zajist'uje
tfi hodnoty konstantnich otatek. Pro povoleni nastavte hodnotu parametru 9902 na
2 (3-WIRE).

Pro standardni hodnoty parametril, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na stran& 63. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize, viz
odstavec Pfipojky V/V na strané 32.

Poznamka: Pokud je vypnut zastavovaci vstup (DI2) (zadny vstup), jsou zakazana
ovladaci tlatitka start a stop na panelu.

Standardni pfipojeni VIV

") Viz skupina parametr:1 72 CONSTANT

X1A
1 SCR Stin&ni signalniho kabelu
2 Al Pozadovana hodnota frekvence: 0...20 mA
= 3 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
4 +24V  |Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
5 GND Zem vystupu pomocného napéti
= 6 DCOM |Spole&na zem digitalnich vstupta
- 517 |pi Start (pulse £ )
—eolo—8 DI2 Stop (pulse 1)
Eg— 9 DI3 Dopfedny (0) / reverzni (1)
— 110 |4 Volba konstantnich otatek ")
111 o Volba konstantnich otatek ")
X1B
12 |COM Releovy vystup
13 |NC :, Bez poruchy [porucha (-1)]
& 14 |NO —

SPEEDS:

DI3|DI4|Operace (parametr)

0 | 0 |Nastaveni otagek
integrovanym
potenciometrem

1 | 0 |Otacky 1 (71202)

0 | 1 |Otacky 2 (71203)

1 | 1 |Otakky 3 (1204)

2) 360 stupfiti uzemnéni pod svorkou.
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Stfidavé makro
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Toto makro zajist'uje konfiguraci V/V pfizplsobenou sekvenénim ovladacim
signalim DI, kdyz se ma meénit smér otateni frekventniho ménite. Pro povoleni
nastavte hodnotu parametru 9902 na 3 (ALTERNATE).

Pro standardni hodnoty parametril, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na stran& 63. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize, viz
odstavec Pfipojky V/V na strané 32.

Standardni pfipojeni VIV

Stin&ni signalniho kabelu

Pozadovana hodnota frekvence: 0...20 mA

Spoleéna zem analogovych vstupt

Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA

Zem vystupu pomocného napéti

Spoleéna zem digitalnich vstupu

Start vpfed: Kdyz je DI1 = DI2, tak zastaveni mé&nice.

Start reverzné

Volba konstantnich otatek ")

Volba konstantnich otatek ")

Volba akcelerace a decelerace 2

Releovy vystup

Bez poruchy [porucha (-1)]

N

X1A
1 SCR
2 Al
T 3 GND
4 +24V
5 GND
L]
6 DCOM
17 |on
I 8 DI2
B 9 DI3
I 10 |DI4
L] 11 |DI5
X1B
12 |COM
13 |NC
X 14 |NO
") Viz skupina parametri 12 CONSTANT
SPEEDS:
DI3|Dl4|Operace (parametr)
0 | 0 |Nastaveni otafek
integrovanym
potenciometrem

Otacky 1 (1202)

Otacky 2 (1203)

Otacky 3 (1204)

2) 0 = tasy ramp podle parametri 2202 a 2203.

1 = tasy ramp podle parametrl 2205 a 2206.

3) 360 stupfitt uzemnéni pod svorkou.
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Makro motor potenciometr

Toto makro zajist'uje levny interfejs pro PLC umozfujici frekventnimu méniti menit
otatky pouze pomoci digitalnich signall. Pro povoleni nastavte hodnotu parametru
9902 na 4 (MOTOR POT).

Pro standardni hodnoty parametril, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na stran& 63. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize, viz
odstavec Pfipojky V/V na strané 32.

Standardni pfipojeni VIV

X1A

1 SCR Stin&ni signalniho kabelu

2 Al Nepouzito, standardné: 0...20 mA

3 GND Spoleéna zem analogovych vstupt

4 +24V  |Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA

5 GND Zem vystupu pomocného napéti

- 6 DCOM |Spoleéna zem digitalnich vstupta

17 b1t |stop (0)/ start (1)
I 8 DI2 Dopfedny (0) / reverzni (1)
I 9 DI3 Pozadovana hodnota frekvence up R
I 10 |Dl4 Pozadovana hodnota frekvence down )
B 11 |DI5 Konstantni otagky 1: parametr 1202

X1B

12 |COM Releovy vystup

13 |[NC :, Bez poruchy [porucha (-1)]

& 14 |NO —

") Pokud jsou DI3 a D14 soufiasn® aktivni nebo

neaktivni, budou refereniéini otadky nezménény.

Existujici referenéni otatky se ukladaji do
paméti bAhem zastaveni a vypnuti napajeni.
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Makro ruéné/automaticky
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Toto makro Ize pouzit pro pfepinani mezi dvéma externimi ovladacimi zafrizenimi.
Pro povoleni nastavte hodnotu parametru 9902 na 5 (HAND/AUTO).

Pro standardni hodnoty parametrl, viz odstavec Standardni hodnoty s riiznymi
makry na stran& 63. Pokud pouzivate jiné nez standardni pfipojeni uvedené nize, viz
odstavec Pfipojky V/V na strané 32.

Poznamka: Parametr 2708 START INHIBIT musi zlstat ve standardnim nastaveni

0 (OFF).

Standardni pfipojeni VIV

X1A
1 SCR Stin&ni signalniho kabelu
2 Al Pozadovana hodnota frekvence (Auto): 4...20 mA "
e 3 GND Spoleéna zem analogovych vstupt
4 +24V  |Vystup pomocného napéti: +24 V ss, max. 200 mA
5 GND Zem vystupu pomocného napéti
- 6 DCOM |Spole&na zem digitalnich vstupta
17 D11 |Stop (0)/ start (1) (ruéné)
ERg— 8 DI2 Dopfedny (0) / reverzni (1) (ru¢ng)
EEg 9 DI3 Volba ovladani runé (0) / automaticky (1)
I 10 |Dl4 Doptedny (0) / reverzni (1) (automaticky)
E g 11 |DI5 Stop (0) / start (1) (automaticky)
X1B
12 |COM Releovy vystup
13 |NC : Bez poruchy [porucha (-1)]
X 14 |NO —

1)

V ruénim rezimu je ziskavana pozadovana

hodnota frekvence z integrovaného

potenciometru.

2) 360 stupfitt uzemn&ni pod svorkou.
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Co obsahuje tato kapitola

Kapitola popisuje aktualni signaly a parametry pouzivané v fezimu kratkych a
dlouhych parametri. Viz odstavec RezZim parametrit na stran& 57 pro informace, jak

se zvoli rezim parametril.

Terminy a zkratky

Termin

Definice

Aktualni signal

Signal m&feny nebo vypotteny frekven£nim mé&niem. MiiZe byt monitorovan
uzivatelem. Nastaveni uzivatelem neni mozné. Skupiny 01...04 obsahuji
aktualni signaly.

Def

Standardni hodnota parametru

Parametr

Uzivatelem nastavitelné provozni instrukce pro frekvené&ni ménié. Skupiny
10...99 obsahuji parametry.vvv

Standardni hodnoty s riiznymi makry

Pokud se zm&ni aplikag&ni makro (9902 APPLIC MACRO), bude software
aktualizovat hodnoty parametril uvedené v nasledujici tabulce. Tabulka obsahuje
standardni hodnoty parametril pro riizna makra. Pro dal$i parametry jsou standardni
hodnoty stejné pro vSechna makra. (viz odstavec Parametry a signaly v rezimu
dlouhych parametrii na strang 67).

Index |Nazev/vybér ABB STANDARDNI 3VODICOVE  [STRIDAVE MOTOR POTENC. |RUZNEJAUTOM.
1001 |[EXT1 COMMANDS (2 =DI1,2 4=DI1P,2P,3 |9 =DI1F2R 2=DI1,2 2=DI1,2

1002 |[EXT2 COMMANDS |0 = NOT SEL 0=NOT SEL |0 =NOT SEL 0 =NOT SEL 21 =DI54
1102 |EXT1/EXT2 SEL 0 =EXT1 0 =EXT1 0 = EXT1 0 =EXT1 3=DI3

1103 |REF1 SELECT 1=AN1 1=Al1 1=Al1 12 =DI3U,4D (NC)|1 = Al1

1106 |REF2 SELECT 2=POT 2=POT 2=POT 1=AN"1 2=POT

1201 |CONST SPEED SEL |9 = DI3,4 10=DI4,5 9=DI3,4 5=DI5 0=NOT SEL
1301 [MINIMUM Al1 0% 0% 0% 0% 20%

2201 |ACC/DEC 1/2 SEL |5 =DI5 0=NOT SEL |5=DI5 0 =NOT SEL 0=NOT SEL

9902

APPLIC MACRO

1= ABB STANDARD

2 = 3-WIRE

3 = ALTERNATE

4 =MOTOR POT

5 =HAND/AUTO
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Parametry a signaly v rezimu kratkych parametru

Parametry a signaly pouzivané v rezimu kratkych parametrii jsou zobrazeny na
panelu v nasledujicim pofadi.

No. Nazev/hodnota Popis
99 START-UP DATA Aplika&ni makro. Definovani dat motoru pfi uvad&ni do provozu. Def
9902 APPLIC MACRO Voli aplikaéni makro nebo aktuvuje hodnoty parametri FlashDrop. Viz 1=ABB
kapitola Aplika£ni makra. STANDARD
1=ABB STANDARD | Standardni makro pro aplikace s konstantnimi otaZkami
2 = 3-WIRE 3vodi&ové makro pro aplikace s konstantnimi ota&kami
3 = ALTERNATE Stfidavé makro pro aplikace se startem vpied a startem vzad
4 = MOTOR POT Makro motor potenciometr pro aplikace s digitalnimi signaly regulace ota&ek
5=HAND/AUTO Makro ruén&/automaticky se pouziva, pokud maji byt dvé& ovladaci zafizeni
pfipojena do frekvenéniho ménite:
- Zafizeni 1 komunikuje pfes interfejs definovany jako externi ovladaci misto
EXT1.
- Zafizeni 2 komunikuje pfes interfejs definovany jako externi ovladaci misto
EXT2.
V jediném okamziku je aktivni EXT1 nebo EXT2. Pfepinani mezi EXT1/2 se
provadi pfes digitalni vstup.
31 =0EM SET LOAD | Hodnoty parametrti FlashDrop, jak jsou definovany v souboru FlashDrop.
FlashDrop je volitelnym pfislusenstvim. FlashDrop umoztiuje rychlé
pfizpusobeni seznamu parametru , tzn. zvolené parametry Ize i skryt. Pro
dal$i informace viz UZivatelska pfirutka pro FlashDrop [3AFE68591074
(anglicky)].
9905 MOTOR NOM VOLT | Definuje jmenovité napé&ti motoru. Musi byt rovno hodnot& na typovém §titku | 200
motoru. Frekventni mé&ni& nedokaze napdjet motor s napétim v&tsim nez je | (US: 230)
vstupni napdjeci napsti. 400
Vystup nap éti (US: 460)
9905 — —
\
\ , .
‘  Vystupni frekvence
9907 -
VAROVANI! Nikdy nepfipojujte motor k frekven&nimu mé&nidi, ktery je
pfipojen k napajecimu napéti o Uroveri vy$Simu nez je jmenovité napéti
motoru.
100...300 V (200 V / Napéti.
US: jednotky 230 V) | poznamka: Namahani izolace motoru je vzdy nezavislé na napajecim napéti
230...690 V (400 V / frekvenéniho mé&nide. To se také tyka pfipadu, kdy je jmenovité nap&ti
US: jednotky 460 V) motoru niz$i nez jmenovité nap&ti frekvendéniho ménifie a napajeci napti
frekvengniho ménice.
9906 MOTOR NOM CURR | Definuje jmenovity proud motoru. Musi byt roven hodnot& na typovém Stitku | Iop
motoru.
0,2...2,0 - Ihy Proud
9907 MOTOR NOM FREQ | Definuje jmenovitou frekvenci motoru, tzn. frekvenci, pfi které je vystupni Eur: 50/
napé&ti rovno jmenovitému napéti motoru: US: 60

Bod odbuzeni = jmen. frekvence - napajeci napéti / jmen. nap&ti motoru

10,0...500,0 Hz

Frekvence

Aktualni signaly a parametry




65

04 FAULT HISTORY

Historie poruch (pouze pro &teni)

0401

LAST FAULT

Kod poruchy pro posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad pro jednotlivé
kédy. 0 = historie poruch je vymazana (na displeji panelu = NO RECORD).

11 REFERENCE

Maximalni poZzadovana hodnota

SELECT
1105 REF1 MAX Definuje maximalni hodnotu pro externi referenci REF1. Koresponduje Eur: 50/
s maximem mA/(V) signalu pro analogovy vstup Al1. US: 60
4 REF (Hz)
1105
(MAX) I
|
|
I
|
|
0 ' Al1 signal (%
1301 1005 > AT eonal (%)
(20mA/10V)
0,0...500,0 Hz Maximalni hodnota
12 CONSTANT SPEEDS | Konstantni otaky. Aktivovani konstantnich ota&ek ma pfednost pfed externi
pozadovanou hodnotou otacek. Volba konstantnich otacek je ignorovana,
pokud je ménit v lokalnim rezimu.
Volba standardnich konstantnich otafek se provadi pfes digitalni vstupy DI3
a D14.1 = DI aktivni, 0 = DI neaktivni.
DI3 | DI4 |Operace
0 0 |[Bez konstantnich otaéek
1 0 |[Otacky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
0 1 |Otactky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
1 1 [Otacky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3
1202 CONST SPEED 1 Definuje konstantni otagky 1 (tzn. vystupni frekvence méni&e). Eur: 5/US: 6
0,0...500,0 Hz Vystupni frekvence
1203 CONST SPEED 2 Definuje konstantni otagky 2 (tzn. vystupni frekvence méni&e). Eur: 10/
uUs: 12
0,0...500,0 Hz Vystupni frekvence
1204 CONST SPEED 3 Definuje konstantni otaZky 3 (tzn. vystupni frekvence ménice). Eur: 15/
us: 18
0,0...500,0 Hz Vystupni frekvence
13 ANALOG INPUTS Minimum analogového vstupniho signalu
1301  MINIMUM A1 Definuje minimalni %-hodnotu korespondujici k minimalnimu mA/(V) signalu | 0
pro analogovy vstup Al1.
0..20 mA £ 0...100 %
4..20 mA = 20...100 %
Kdyz se zvoli Al1 jako zdroj pro externi referenci REF 1, bude hodnota
korespondovat s minimalni pozadovanou hodnotou, tzn. 0 Hz. Viz obrazek
pro parametr 1705 REF1 MAX.
0...100,0% Hodnota v procentech pro plny rozsah signalu. Pfiklad: KdyZz je minimalni

hodnota pro analogovy vstup 4 mA, bude procentualni hodnota pro rozsah
0...20 m:
(4 mA /20 mA)-100 % =20 %
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20 LIMITS Maximalni frekvence
2008 MAXIMUM FREQ Definuje maximalni limit pro vystupni frekvenci ménide. Eur: 50/
f us: 60
2008
Povoleny rozsah frekvence
0 >
t
-(2008)
0,0...500,0 Hz Maximalni frekvence
21 START/STOP Funkce zastaveni motoru
2102 STOP FUNCTION Voli funkci zastaveni motoru. 1=COAST
1=COAST Stop odpojenim napajeciho nap&ti motoru. Motor voln& dobiha setrvafnosti
do zastaveni.
2 = RAMP Stop podél rampy. Viz skupina parametru 22 ACCEL/DECEL.
22 ACCEL/DECEL Casy akcelerace a decelerace
2202 ACCELER TIME 1 Definuje &as akcelerace 1 napf. £as pozadovany pro zmé&nu otagek z nuly na | 5
otafky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ.
- Pokud se referenéini otafky zvySuji rychleji nez nastavena rychlost akcele-
race, budou otadky motoru sledovat rychlost akcelerace.
- Pokud se referenéni otacky zvysuji pomaleji nez nastavena rychlost
akcelerace, budou ota&ky motoru sledovat referenéni signal.
- Pokud je tas akcelerace nastaven pfili§ kratky, frekvenéni méni& automa-
ticky prodlouzi akceleraci, aby se nepfekrotily provozni limity frekvenéniho
ménife.
0,0...1800,0 s Cas
2203 DECELER TIME 1 Definujetas decelerace 1, tzni. £as pozadovany pro zmenu ota&ek z hodnoty | 5

value definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ na nulu.

- Pokud se referenéini otafky zvySuji rychleji nez nastavena rychlost akcele-
race, budou otacky motoru sledovat rychlost akcelerace.

- Pokud se referenéni otafky zvy$uji pomaleji nez nastavena rychlost
akcelerace, budou ota&ky motoru sledovat referenéni signal.

- Pokud je tas akcelerace nastaven pfili§ kratky, frekvenéni méni& automa-
ticky prodlouzi akceleraci, aby se nepfekrodily provozni limity frekvenéniho
ménice.

Kdyz je potfebny kratky £as decelerace pro aplikace s vysokou setrva&nou

hmotou, mél by byt frekvenéni méni& vybaven brzdnym rezistorem.

0,0...1800,0 s

as
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Parametry a signaly v rezimu dlouhych parametrii

Nasledujici tabulka obsahuje kompletni vypis parametri, tzn. parametry a signaly
pouzivané v rezimu dlouhych parametri.

No. Nazev/hodnota

Popis

01 OPERATING DATA

Zakladni signaly pro monitorovani frekven&niho méni&e (pouze pro &teni)
Supervize aktudlnich signalu viz skupina parametrii 32 SUPERVISION.

Pro zvoleni aktualnich signalu zobrazovanych na ovladacim panelu viz skupina
parametrl 34 PANEL DISPLAY.

0102 SPEED

Vypoétené otacky motoru v ot./min

0103 OUTPUT FREQ

Vypoétena vystupni frekvence frekventniho ménite v Hz. (Zobrazena standardn& na
panelu ve vystupnim rezimu.)

0104 CURRENT

Zméteny proud motoru v A.

0105 TORAQUE

Vypoé&teny moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru

0106 POWER

Zmeateny vykon motoru v kW

0107 DC BUS VOLTAGE

Zmaiené napéti meziobvodu ve V ss

0109 OUTPUT VOLTAGE

Vypo&tené napsti motoru ve V st.

0110 DRIVE TEMP

Zmérena teplota IGBT ve °C

0111 EXTERNAL REF 1

Externi reference REF1 v Hz.

0112 EXTERNAL REF 2

Externi reference REF2 v procentech. 100 % odpovida pro maximaini ota€ky motoru.

0113 CTRL LOCATION

Aktivni ovladaci misto. (0) LOCAL; (1) EXT1; (2) EXT2.

0114 RUN TIME (R)

Eita& uplynulého &asu b&Ziciho frekvenéniho ménide (hodiny). Cita& miZe byt resetovan
souasnym stisknutim tla&itek UP a DOWN, kdyZ je ovladaci panel v rezimu parametrii.

0115 KWH COUNTER (R)

kWh &ita&. Cita& muZe byt resetovan soufasnym stisknutim tlasitek UP a DOWN, kdy? je
ovladaci panel v rezimu parametru.

0120 AN

Relativni hodnota analogového vystupu Al1 v procentech

0121  POT

Hodnota potenciometru v procentech

0137 PROCESS VAR 1

Procesni promé&nna 1 definovana skupinou parametru 34 PANEL DISPLAY

0138 PROCESS VAR 2

Procesni prom&nna 2 definovana skupinou parametru 34 PANEL DISPLAY

0139 PROCESS VAR 3

Procesni prom&nna 3 definovana skupinou parametrii 34 PANEL DISPLAY

0140 RUN TIME

Eita& uplynulého &asu (tisice hodin). Zita, kdyZ b&zi frekvenéni ménié. Citas nelze
resetovat.

0141 MWH COUNTER

MWh Eita&. Cita& nelze resetovat.

0142 REVOLUTION CNTR

Lita& otagek motoru (miliony otagek). Citaé miZe byt resetovan sougasnym stisknutim
tlagitek UP a DOWN, kdyZ je ovladaci panel v rezimu parametru.

0143 DRIVE ON TIME HI

£as zapnuti elektroniky frekven&niho ménice ve dnech. Cita& nelze resetovat.

0144 DRIVE ON TIME LO

Eas zapnuti elektroniky frekven&niho ménife ve dnech ve 2sekundovém taktu (30 taktu
= 60 sekund). ita& nelze resetovat.

0160 DI 1-5 STATUS

Stav digitalnich vstupu. Pfiklad: 10000 = DI1 je zapnut, DI2...DI5 jsou vypnuty.

0161 PULSE INPUT FREQ

Hodnota frekvenéniho vstupu v Hz

0162 RO STATUS

Stav releovych vystupu. 1 = RO pod proudem, 0 = RO je bez proudu.

04 FAULT HISTORY

Historie poruch (pouze pro &teni)

0401 LAST FAULT

Kod poruchy pro posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad pro jednotlivé kody. 0 =
historie poruch je vymazana (na displeji panelu = NO RECORD).

0402 FAULT TIME 1

Den, pfi kterém vznikla posledni porucha.
Format: Pocet dnl uplynulych od zapnuti napajeni.
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No. Nazev/hodnota Popis

0403 FAULT TIME 2 £as, pii kterém vznikla posledni porucha.
Format: &as uplynuly od zapnuti napajeni ve 2sekundovém taktu (minus cely podet dnu
stanoveny signalem 0402 FAULT TIME 1). 30 taktt = 60 sekund.
Tzn. hodnota 514 odpovida 17 minutam a 8 sekundam (= 514/30).

0404 SPEED AT FLT Otacky motoru v ot./min v okamziku vzniku posledni poruchy

0405 FREQ AT FLT Frekvence v Hz v okamziku vzniku posledni poruchy

0406 VOLTAGE AT FLT Napéti meziobvodu ve V ss v okamziku vzniku posledni poruchy

0407 CURRENT AT FLT Proud motoru v A v okamziku vzniku posledni poruchy

0408 TORQUE AT FLT Moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru v okamziku vzniku posledni
poruchy

0409 STATUS AT FLT Stav frekvenéniho mé&nide v hexadecimalnim formatu v okamziku vzniku posledni
poruchy

0412 PREVIOUS FAULT 1 Kod poruchy pro 2. posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad, zde jsou uvedeny
kody.

0413 PREVIOUS FAULT 2 Kod poruchy pro 3. posledni poruchu. Viz kapitola Hledani zavad, zde jsou uvedeny
kody.

0414 DI 1-5 AT FLT Stav digitalnich vstupu DI1...5 v okamZiku vzniku posledni poruchy (binamnf)

Pfiklad: 10000 = DI1 je zapnut, DI2...DI5 jsou vypnuty.
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Index Nazev/vybér

Popis

10 START/STOP/DIR

Zdroje ovladani pro externi start, stop a smér

Def

1001

EXT1 COMMANDS

Definuje pfipojeni a zdroj pro povely start, stop a smér pro externi ovladaci
misto 1 (EXT1).

2=DI1,2

0=NOT SEL

Zadny zdroj povelu pro start, stop a smér

1=DN1

Start a stop ptes digitalni vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Smér je pevn& ur&en
podle parametru 1003 DIRECTION (nastaveni REQUEST = FORWARD).

2=DI1,2

Start a stop pfes digitalni vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Smér pfes digitalni
vstup DI2. 0 = dopfedny, 1 = reverzni. Pro ovladani smé&ru musi byt
parametr 7003 DIRECTION (nastaven na REQUEST = FORWARD).

3=DI1P2P

Pulzni start pfes digitalni vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby doSlo ke spusténi
frekven&niho ménife, musi byt digitalni vstup DI2 aktivovan pfed pfichozim
pulzem na DI1.)

Pulzni stop pfes digitalni vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Smér otafeni je pevné
ur&en podle parametru 7003 DIRECTION (nastaveni REQUEST =
FORWARD).

4 =DI1P,2P,3

Pulzni start pfes digitalni vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby doSlo ke spusténi
frekven&niho ménife, musi byt digitalni vstup DI2 aktivovan pfed pfichozim
pulzem na DI1.)

Pulzni stop pfes digitalni vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Smér otafeni pfes digitalni
vstup DI3. 0 = dopfedny, 1 = reverzni. Pro ovladani sméru musi byt parametr
1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

5=DI1P,2P,3P

Pulzni start dopfedny pres digitalni vstup DI1. 0 -> 1: Start vpred. Pulzni start
reverzni pfes digitalni vstup DI2. 0 -> 1: Start vzad. (Aby doSlo ke spusténi
frekvenéniho ménide, musi byt digitalni vstup DI3 aktivovan pfed pfichozim
pulzem na DI1/DI2). Pulzni stop pfes digitalni vstup DI3. 1 -> 0: Stop. Pro
ovladani sméru musi byt parametr 7003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

8 = KEYPAD

Povely start, stop a smér pfes ovladaci panel, kdyz je aktivni EXT1. Pro
ovladani sméru musi byt parametr 7003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

9=DI1F,2R

Povely start, stop a smér pfes digitalni vstupy DI1 a DI2.
DI1 | DI2 |Operace
0 0 |Stop
0 [Start vpfed
1
1

Start vzad
Stop

1
0
1

Parametr musi byt 7003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

20=DI5

Start a stop pfes digitalni vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Smér je pevn& ur&en
podle parametru 1003 DIRECTION (nastaveni REQUEST = FORWARD).

21=DI5,4

Start a stop pfes digitalni vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Smér pies digitalni
vstup DI4. 0 = dopfedny, 1 = reverzni. Pro ovladani sméru musi byt parametr
1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

1002

EXT2 COMMANDS

Definuje pfipojeni a zdroj povell start, stop a smér pro externi ovladaci misto
2 (EXT2).

0=NOT SEL

Viz parametr 1001 EXT1 COMMANDS.

1003

DIRECTION

Povoleni ovladani sméru ota&eni motoru nebo pevné nastaveny smér.

3=
REQUEST

1= FORWARD

Pevn& na dopfedny smér

2 =REVERSE

Pevn& na reverzni smér

3 = REQUEST

Povoleni ovladani sméru otaéeni
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Index Nazev/vybér

Popis

1010 JOGGING SEL

Definuje signalaktivujici funkci joggingu. Funkce jogging se typicky pouziva
pro ovladani cyklickych pohybt stroje. Jedno tla&itko ovliada pohon pfes cely
cyklus: Kdyz se zapne, tak se pohon spusti, akceleruje na pfednastavené
otafky a pfednastavenou rychlosti. Kdyz se vypne, tak pohon deceleruje na
nulové otafky s pfednastavenou rychlosti.

Nize uvedeny obrazek popisuje provoz pohonu. Ukazuje také, jak pfejde
pohon do normalniho provozu (= jogging neaktivni), kdyZ se zapne povel pro
start pohonu. Jog cmd = stav vstupu jogging, Start cmd = stav povelu start
pohonu.

Otatky

Faze | Jog |Start|Popis
cmd | cmd

1-2 1 0 [Pohon akceleruje na jogging otadky podél rampy
akcelerace pro funkci jogging.

-
o

2-3 Pohon pracuje s jogging otafkami.

3-4 0 0 |Pohon deceleruje na nulové otacky podél rampy
decelerace pro funkci jogging.

o

4-5 Pohon je zastaven.

5-6 1 0 [Pohon akceleruje na jogging otacky podél rampy
akcelerace pro funkci jogging.

6-7 1 0 |Pohon pracuje s jogging otafkami.

7-8 X 1 |Normalni provoz ma pfednost pfed funkci jogging.
Pohon akceleruje na pozadovanou hodnotu otatek
podél aktivni rampy akcelerace.

8-9 X 1 |NNormalni provoz ma pfednost pfed funkci jogging.
Pohon ma pozadovanou hodnotu ota&ek.

9-10 0 0 [Pohon deceleruje na nulové otaéky podél pravé aktivni
rampy decelerace.

10- 0 0 [Pohon je zastaven.

x = Stav muze byt budto 1 nebo 0.

Poznamka: Jogging nepracuje, kdyz je zapnut povel pro start pohonu.
Poznamka: Otacky jogging maji pfednost pfed konstantnimi otackami (72
CONSTANT SPEEDS).

Poznamka: cas pro tvar rampy (2207 RAMP SHAPE 2) musi byt b&hem
funkce jogging nastaven na nulu (tzn. linearni rampa).

Jogging otafky jsou definovany parametrem 71208 CONST SPEED 7, fasy
akcelerace a decelerace jsou definované parametry 2205 ACCELER TIME 2
a 2206 DECERLER TIME 2. Viz také parametr 27172 ZERO SPEED DELAY.

0=NOT SEL

1=DN1 Digitalni vstup DI1. 0 = jogging neaktivni, 1 = jogging aktivni.
2=DI2 Viz vybér DI1.

3=DI3 Viz vybér DI1.

4=Dl4 Viz vybér DI1.

5=DI5 Viz vybér DI1.

0=NOT SEL Nezvoleno
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Index Nazev/vybér

Popis

-1 =DI(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = jogging neaktivni, 0 = jogging aktivni.
-2 = DI2(INV) Viz vyb&r DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Viz vybér DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Viz vybér DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Viz vyb&r DI1(INV).
11 REFERENCE Typ reference z panelu, zdroj mista reference, volba mista externiho
SELECT ovladani, zdroje a limity externich referenci

Mé&ni& akceptuje ruzné druhy referenci pfidavna k bé&znym analogovym
vstuplim, potenciometru a signalim z ovladaciho panelu:
- Pozadovana hodnota pro méni& mize byt pfedana pies dva digitalni
vstupy: Jeden digitalni vstup zvySuje otacky, druhy vstup snizuje otacky.
- Méni& dokaze vytvafet pozadovanou hodnotu ze signélu analogového
vstupu a potenciometru pomoci matematickych funkci: s&itani, ode&itani.
- Pozadovana hodnota pro méni& miize byt pfedana pres frekvenéni vstup.
Kromé toho je mozné Skalovat externi pozadovanou hodnotu tak, aby
odpovidala minimalni a maximalni hodnota k otaékam vychazejicm z mini-
malnich a maximalnich limitt ota&ek.

1101 KEYPAD REF SEL Voli typ reference v rezimu lokalniho ovladani. 1=REF1
1=REF1(Hz) Referenéni frekvence
2 = REF2(%) Y%-reference
1102 EXT1/EXT2 SEL Definuje zdroj, ze kterého bude frekvenni méni& nacitat signal pro vyber 0=EXT1
mezi dvéma misty externiho ovladani, EXT1 nebo EXT2.
0 =EXT1 EXT1 je aktivni. Zdroje ovladacich signald jsou definovany parametry 1001
EXT1 COMMANDS a 77103 REF1 SELECT.
1=DN Digitalni vstup DI1. 0 = EXT1, 1 = EXT2.
2=DI2 Viz vybér DI1.
3=DI3 Viz vybér DI1.
4=Dl4 Viz vybér DI1.
5=DI5 Viz vybér DI1.
7 =EXT2 EXT2 je aktivni. Zdroje ovladacich signalt jsou definovany parametry 1002
EXT2 COMMANDS a 71106 REF2 SELECT.
-1 =DI(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 1 = EXT1, 0 = EXT2.
-2 = DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Viz vybér DI1(INV).
1103 REF1 SELECT Voli zdroj signalu pro externi reference REF1. 1=AN1
0 = KEYPAD Ovladaci panel
1=AN1 Analogovy vstup Al1
2=POT Potenciometr

Aktualni signaly a parametry




72

Index Nazev/vybér

Popis

3 =AlM/JOYST

Analogovy vstup Al1 jako joystick. Minimalni vstupni signal rozb&hne motor
s maximalni referenci v opa&ném sméru, maximalni vstupni signal

s maximalni referenci v dopfedném sméru. Minimalni a maximalni reference
jsou definovany parametry 17704 REF1 MIN a 1705 REF1 MAX.

Poznamka: Parametr 7003 DIRECTION musi byt nastaven na REQUEST.
Otacky ref. par. 1301 = 20 %, par 1302 = 100 %
(REF1) I
105 - — — — — C__

11044 - —

1104

-11054 l_ — Hystereze 4 %
| | z celého rozsahu
2V /4 mA 6 10V /20 mA

VAROVANI! Pokud je parametr 7307 MINIMUM Al1 nastaven na 0 V a ztrati
se analogovy vstupni signal (napf. 0 V), bude smér otafeni motoru obracen
s maximalni referenci. Nastavte nasledujici parametry k aktivaci poruchy pfi
ztratd analogového vstupniho signalu:

Nastavte parametr 7307 MINIMUM Al1 na 20 % (2 V nebo 4 mA).

Nastavte parametr 30271 Al1 FAULT LIMIT na 5 % nebo vy3e.

Nastavte parametr 3007 AI<MIN FUNCTION na FAULT.

5 = DI3U,4D(R)

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: SniZeni reference.
Povel stop resetuje referenci na nulu. Parametr 2205 ACCELER TIME 2
definuje rychlost zmény reference.

6 =DI3U,4D

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: SniZeni reference.
Program uklada aktivni referenéni otaky (bez resetu u povelu stop). Kdyz se
frekven&ni méni& znovu spusti, zvySuje motor otafky podle rampy nahoru se
zvolenou akceleraci na hodnotu reference uloZzenou v paméti. Parametr
2205 ACCELER TIME2 definuje rychlost zmény reference.

11 = DI3U,4D(RNC)

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: SniZeni reference.
Povel stop resetuje reference na nulu. Reference neni ulozena, kdyz se
zméni zdroj ovladani (z EXT1 na EXT2, z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na
REM). Parametr 2205 ACCELER TIME 2 definuje rychlost zmé&ny reference.

12 = DI3U,4D (NC)

Digitalni vstup 3: ZvySeni reference. Digitalni vstup DI4: SniZeni reference.
Program uklada aktivni referencni otafky (bez resetu u povelu stop).
Reference neni ulozena, kdyz se zméni zdroj ovladani (z EXT1 na EXT2,

z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na REM). Kdyz se frekvenéni méni& znovu
spusti, zvySuje motor otafky podle rampy nahoru se zvolenou akceleraci na
hodnotu reference ulozenou v paméti. Parametr 2205 ACCELER TIME 2
definuje rychlost zmény reference.

14 = Al1+POT Reference je vypodftena podle nasledujiciho vzorce:
REF = Al1(%) + POT(%) - 50%

16 = Al1-POT Reference je vypottena podle néasledujiciho vzorce:
REF = Al1(%) + 50% - POT(%)

30 =DIl4U,5D Viz vybér DI3U,4D.

31 = DI4U,5D(NC)

Viz vyb&r DI3U,4D(NC).

32 =FREQ INPUT

Frekvenéni vstup

Aktualni signaly a parametry
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1104 REF1 MIN Definuje minimalni hodnotu pro externi referenci REF1. Koresponduje 0
s minimalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal.
0,0...500,0 Hz Minimalni hodnota.

Priklad: Analogovy vstup Al1 je zvolen jako zdroj reference (hodnota
parametru 7703 REF1 SELECT je Al1). Minimalni a maximalni hodnoty
reference koresponduji s nastavenim 7307 MINIMUM Al1 a 1302 MAXIMUM

Al1 takto:
4 REF (Hz) o 4f
1105 | - ________ (MIN)
(MAX) I
|
I
1104 | : 105 . |
(MIN) | Al signal (%) (MAX) | Al1 'signal (%)
1301 1302 1301 1302
1105 REF1 MAX Definuje maximalni hodnotu pro externi referenci REF1. Koresponduje Eur: 50/
s maximalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal. US: 60
0,0...500,0 Hz Maximalni hodnota. Viz pfiklad v parametru 1704 REF1 MIN.
1106 REF2 SELECT Voli zdroj signalu pro externi referenci REF2. 2=POT
0 =KEYPAD Viz parametr 1703 REF1 SELECT.
1=AN1 Viz parametr 1103 REF1 SELECT.
2=POT Viz parametr 1103 REF1 SELECT.
3 =AlM/JOYST Viz parametr 17703 REF1 SELECT.
5=DI3U,4D(R) Viz parametr 1703 REF1 SELECT.
6 = DI3U,4D Viz parametr 1703 REF1 SELECT.

11 = DI3U,4D(RNC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

12 =DI3U,4D (NC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

14 = Al1+POT Viz parametr 1103 REF1 SELECT.
16 = Al1-POT Viz parametr 17103 REF1 SELECT.
30 =DI4U,5D Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

31 =DI4U,5D(NC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

32 = FREQ INPUT Viz parametr 17103 REF1 SELECT.

1107 REF2 MIN Definuje minimalni hodnotu pro externi referenci REF2. Koresponduje 0
s minimalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal.

0,0...100,0% Hodnota v procentech z maximalni frekvence / maximalnich otafek /
jmenovitého momentu. Viz pfiklad u parametru 1704 REF1 MIN pro
korespondenci s limity zdrojového signalu.

1108 REF2 MAX Definuje maximalni hodnotu pro externi referenci REF2. Koresponduje 100
s maximalnim nastavenim pro pouzity zdrojovy signal.

0,0...100,0% Hodnota v procentech z maximalni frekvence / maximalnich otadek /
jmenovitého momentu. Viz pfiklad u parametru 1704 REF1 MIN pro
korespondenci s limity zdrojového signalu.

1109 LOC REF SOURCE Voli zdroj pro lokalni referenci. 0=POT
0=POT Potenciometr
1 =KEYPAD Ovladaci panel

Aktualni signaly a parametry
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12 CONSTANT SPEEDS

Volba konstantnich otafek a hodnot.

Je mozné definovat sedm pozitivnich konstantnich otatek. Konstantni ota&ky
se zvoli pomoci digitalnich vstupti. Aktivace konstantnich otagek ma
pfednost pfed externi referen&ni hodnotou otafek. Volba konstantnich
ota&eks je ignorovana, pokud je ménit v lokalnim rezimu.

1201 CONST SPEED SEL

Aktivuje konstantni ota&ky nebo voli aktivaéni signal.

9=DI34

0=NOT SEL

Bez pouziti konstantnich ota&ek

1=DN1

Otacky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1 jsou aktivovany pfes
digitalni vstup DI1. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

2=DI2

Otacky definované parametrem 71203 CONST SPEED 2 jsou aktivovany ptes
digitalni vstup DI2. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

3=DI3

Otacky definované parametrem 71204 CONST SPEED 3 jsou aktivovany ptes
digitalni vstup DI3. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

4=Dl4

Otacky definované parametrem 71205 CONST SPEED 4 jsou aktivovany pfes
digitalni vstup DI4. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

5=DI5

Otadky definované parametrem 71206 CONST SPEED 5 jsou aktivovany pfes
digitalni vstup DI5. 1 = aktivni, 0 = neaktivni.

7=DI1,2

Volba konstantnich otdZek pres digitalni vstupy DI1 a DI2.1 = DI aktivni,
0 = DI neaktivni.

DI1 | DI2 |Operace

0 [Bez konstantnich otafek

0 |Otatky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1

1

1

Otatky definované parametrem 71203 CONST SPEED 2
Otatky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3

= O = O

8=DI2,3

Viz vybér DI1,2.

9=DI34

Viz vybér DI1,2.

10=DI4,5

Viz vybér DI1,2.

12=DN,2,3

Volba konstantnich otaek pfes digitalni vstupy DI1, DI2 a DI3. 1 = DI aktivni,
0 = DI neaktivni.

=
=y
=
N

DI3 |Operace

Bez konstantnich ota&ek

Otaéky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1
Otaéky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2
Otaéky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3
Otaéky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4
Otaéky definované parametrem 1206 CONST SPEED 5
Otaéky definované parametrem 1207 CONST SPEED 6
Otaéky definované parametrem 71208 CONST SPEED 7

Al o -l o =l o =l o
4l o o of = = o o

13=DI3,4,5

Viz vybér DI1,2,3.

-1 = DI(INV)

Otadky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1 jsou aktivovany pfes
invertovany digitélni vstup DI1. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.

-2 = DI2(INV)

Otacky definované parametrem 71203 CONST SPEED 2 jsou aktivovany ptes
invertovany digitélni vstup DI2. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.

-3 = DI3(INV)

Otacky definované parametrem 71204 CONST SPEED 3 jsou aktivovany ptes
invertovany digitélni vstup DI3. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.

-4 = DI4(INV)

Otacky definované parametrem 71205 CONST SPEED 4 jsou aktivovany pfes
invertovany digitélni vstup DI4. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.

Aktualni signaly a parametry
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-5 = DI5(INV) Otacky definované parametrem 7206 CONST SPEED 5 jsou aktivovany pfes
invertovany digitalni vstup DI5. 0 = aktivni, 1 = neaktivni.
-7 =DI1,2 (INV) Volba konstantnich otdZek pfes invertovany digitalni vstups DI1 a DI2.
1 = DI aktivni, 0 = DI neaktivni.
DI1|DI2 |Operace
1 | 1 |Bez konstantnich otacek
0 | 1 [Ota&ky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1
1 | 0 [Otaéky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2
0 | 0 [Ota&ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3
-8 =DI2,3 (INV) Viz vybér DI1,2 (INV).
-9 =DI3,4 (INV) Viz vybér DI1,2 (INV).
-10 = DI4,5 (INV) Viz vybér DI1,2 (INV).
-12=DI1,2,3 (INV) Volba konstantnich otacek pfes invertovany digitalni vstups DI1, DI2 a DI3.
1 = DI aktivni, 0 = DI neaktivni.
DI1| DI2 | DI3 |Operace
111 1 |Bez konstantnich ota&ek
o 1 1 |Otactky definované parametrem 7202 CONST SPEED 1
1] 0 | 1 |Otatky definované parametrem 7203 CONST SPEED 2
00 1 |Otadky definované parametrem 71204 CONST SPEED 3
111 0 |Otacky definované parametrem 7205 CONST SPEED 4
o 1 0 |Otacky definované parametrem 7206 CONST SPEED 5
1| 0 | 0 |Otadky definované parametrem 7207 CONST SPEED 6
0| O | O [Otafky definované parametrem 1208 CONST SPEED 7
-13 = DI3,4,5 (INV) Viz vybér DI1,2,3(INV).
1202 CONST SPEED 1 Definuje konstantni otagky 1 (tzn. vystupni frekvence ménite). Eur: 5/US: 6
0,0...500,0 Hz Vystupni frekvence
1203 CONST SPEED 2 Definuje konstantni otagky 2 (tzn. vystupni frekvence ménice). Eur: 10/
us: 12
0,0...500,0 Hz Vystupni frekvence
1204 CONST SPEED 3 Definuje konstantni otafky 3 (tzn. vystupni frekvence méni&e). Eur: 15/
us: 18
0,0...500,0 Hz Vystupni frekvence
1205 CONST SPEED 4 Definuje konstantni otagky 4 (tzn. vystupni frekvence ménite). Eur: 20/
usS: 24
0,0...500,0 Hz Vystupni frekvence
1206 CONST SPEED 5 Definuje konstantni otafky 5 (tzn. vystupni frekvence méni&e). Eur: 25/
us: 30
0,0...500,0 Hz Vystupni frekvence
1207 CONST SPEED 6 Definuje konstantni otafky 6 (tzn. vystupni frekvence méni&e). Eur: 40/
US: 48
0,0...500,0 Hz Vystupni frekvence
1208 CONST SPEED 7 Definuje konstantni otagky 7 (tzn. vystupni frekvence ménice). Konstantni Eur: 50/
otafky 7 se pouzivaji jako jogging otaéky (7070 JOGGING SEL) a s US: 60

chybovou funkci 3007 AI<MIN FUNCTION.

0,0...500,0 Hz

Vystupni frekvence

Aktualni signaly a parametry
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13 ANALOG INPUTS

Zpracovani signalu analogovych vstupis

1301  MINIMUM Al1

Definuje minimalni %-hodnotu korespondujici k minimalnimu mA/(V) signalu
pro analogovy vstup Al1. Pokud se pouzije jako reference, hodnota
korespondujici s minimalnim nastavenim reference.

0...20 mA = 0...100%

4..20 mA = 20...100%

Piiklad: Kdyz se zvoli Al1 jako zdroj pro externi referenci REF1, bude
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 7704 REF1 MIN.

Poznamka: MINIMUM Al hodnota nesmi pfesahovat hodnotu MAXIMUM Al

0...100,0%

Hodnota v procentech pro plny rozsah signalu. Pfiklad: Kdyz je minimalni
hodnota pro analogovy vstup 4 mA, bude procentualni hodnota pro rozsah
0...20 mA: (4 mA /20 mA) - 100 % =20 %

1302 MAXIMUM Al1

Definuje maximalni %-hodnotu korespondujici k maximalnimu mA/(V)
signalu pro analogovy vstup Al1. Pokud se pouzije jako reference, hodnota
korespondujici s maximalnim nastavenim reference.

0...20 mA = 0...100%

4...20 mA = 20...100%

Piiklad: Kdyz se zvoli Al1 jako zdroj pro externi referenci REF1, bude
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 1705 REF1 MAX.

100

0...100,0%

Hodnota v procentech pro piny rozsah signalu. Pfiklad: Kdyz je maximalni
hodnota pro analogovy vstup 10 mA, bude procentualni hodnota pro rozsah
0...20 mA: (10 mA /20 mA) - 100 % =50 %

1303 FILTER A1

Definuje £asovou konstantu filtru pro analogovy vstup Al1, tzn. &as ve kterém
se dosahne 63 % b&hem skokové zmény.
% Nefiltrovany signal

100-|- — — - -

631 |-/

| Filtrovanysignal
|
|
|

—
Casova konstanta

0,1

0,0...10,0 s

Casova konstanta filtru

14 RELAY OUTPUTS

Stavové informace indikované pfies vystupni relé a provozni zpozd#ni relé

1401 RELAY OUTPUT 1

Voli stav frekven&niho ménife indikovany pfes vystupni relé RO. Relé se
zapind, kdyz stav odpovida nastaveni.

FAULT(-1)

0=NOT SEL

Nepouzito

1=READY

Pfipravenost: signal Run Enable (b&h povolen) zapnut, neni porucha, napéjeci
napéti je v akceptovatelném rozsahu a signal nouzového zastaveni je vypnut.

2=RUN

Bé&h: signal Start zapnut, signal Run Enable (b&h povolen) zapnut, neni aktivni
porucha.

3 = FAULT(-1)

Invertovana porucha. Relé se vypina pti ptechodu do poruchy.

4=FAULT

Porucha

5=ALARM

Alarm

6 = REVERSED

Motor se to&i v opaéném sméru.

7 = STARTED

Frekvenéni ménic& pfijal povel pro start. Relé je pod proudem, i kdyZ je vypnut
signal Run Enable (b&h povolen). Relé je bez proudu, kdyz frekven&ni méni&
pfijme povel stop nebo vznikne porucha.

Aktualni signaly a parametry
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8 = SUPRV 1 OVER

Stav podle parametri supervize 3201...3203.

9=SUPRV 1 UNDER

Viz vyb&r SUPRV 1 OVER.

10 = SUPRV 2 OVER

Stav podle parametri supervize 3204...3206.

11 = SUPRV 2 UNDER

Viz vybér SUPRV 2 OVER.

12 =SUPRV 3 OVER

Stav podle parametril supervize 3207...3209.

13 =SUPRV 3
UNDER

Viz vybér SUPRV 3 OVER.

14 = AT SET POINT

Vystupni frekvence je rovna referenéni frekvenci.

15 = FAULT(RST)

Porucha. Automatické resetovani po dob# zpozdéni pro automaticky reset.
Viz skupina parametru 31 AUTOMATIC RESET.

16 = FLT/ALARM

Porucha nebo alarm

17 = EXT CTRL

Frekvenéni meéni& je pod externim ovladanim.

18 = REF 2 SEL

Pouziva se externi reference REF 2.

19 = CONST FREQ

Pouzivaji se konstantni otaéky. Viz skupina parametri 12 CONSTANT
SPEEDS.

20 = REF LOSS

Ztrata reference nebo lokality aktivniho ovladani.

21 = OVERCURRENT

Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti piekro&eni proudu

22 = OVERVOLTAGE

Alarm/porucha pii funkci ochrany proti piep#ti

23 = DRIVE TEMP

Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti pfekro&eni teploty frekvenéniho ménige

24 = Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti podpé&ti
UNDERVOLTAGE
25=AI1LOSS Ztrata signélu analogového vstupu Al1.

27 =MOTOR TEMP

Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti pfekro&eni teploty motoru. Viz parametr
3005 MOT THERM PROT.

28 = STALL

Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti zablokovani. Viz parametr 3070 STALL
FUNCTION.

29 = UNDERLOAD

Alarm/porucha pfi funkci ochrany proti nedostate&nému zatizeni. Viz parametr
3013 UNDERLOAD FUNC.

33 = FLUX READY

Motor je magnetizovan a je schopen dodavat jmenovity moment.

1404 RO1 ON DELAY Definuje provozni zpozdéni pro releovy vystup RO. 0
0,0...3600,0 s £as zpozd&ni. Nize uvedeny obrazek ilustruje zapinaci (on) a vypinaci (off)
zpozdeni pro releovy vystup RO.
Regulovany jev_|—_|—
Stav relé ﬂ
5404 ‘ON DELAYTOS OFF DELAY
1405 RO1 OFF DELAY Definuje vypinaci zpozdéni pro releovy vystup RO. 0
0,0...3600,0 s tas zpozdéni. Viz obrazek u parametru 1404 RO1 ON DELAY.
16 SYSTEM Run Enable (b&h povolen), zamek parametri atd.
CONTROLS
1601 RUN ENABLE Voli zdroj pro externi signal Run Enable (b&h povolen). 0 =NOT SEL
0=NOT SEL Povoluje frekven&nimu mé&niéi spusténi bez externiho signalu Run Enable
(b&h povolen).
1=DI1 Externi signél je vyzadovén pfes digitalni vstup DI1. 1 = Run Enable (b&h

povolen). Pokud je signal Run Enable (b&h povolen) vypnut, nebude frek-
venéni méni& spustén nebo se zastavi bez napéti setrvafnosti, pokud b&zel.

Aktualni signaly a parametry
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2=DI2 Viz vybér DI1.
3=DI3 Viz vybér DI1.
4 =Dl4 Viz vybér DI1.
5=DI5 Viz vybér DI1.
-1 =DI(INV) Externi signal pozadovany pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0 = Run
Enable (b&h povolen). Pokud je signal Run Enable (b&h povolen) zapnut,
nebude frekvenéni m&ni& spustén nebo se zastavi bez nap&ti setrvadinosti,
pokud b&zel
-2 = DI2(INV) Viz vybér DI1(INV)
-3 = DI3(INV) Viz vybér DI1(INV)
-4 = DI4(INV) Viz vybér DI1(INV)
-5 = DI5(INV) Viz vybér DI1(INV)
1602 PARAMETER LOCK | Voli stav zamku parametrii. Zamek zamezuje provadéni zmé&n z ovlddaciho | 1 = OPEN
panelu.
0 =LOCKED Hodnoty parametrii nelze zménit z ovlddaciho panelu. Zamek muze byt
vypnut zadanim platného kédu pro parametr 1603 PASS CODE.
Zamek nezamezuje zmené parametru pfes makra.
1=0PEN Zamek nezamezuje zmé&né parametri pfes makra
2 = NOT SAVED Zamek nezamezuje zm&né parametru pfes makra 1607 PARAM SAVE na
hodnotu SAVE.
1603 PASS CODE Voli heslo pro zamek parametru (viz parametr 7602 PARAMETER LOCK). |0
0...65535 Heslo. Nastaveni 358 otevird zamek. Hodnota se automaticky vraci na 0.
1604 FAULT RESET SEL Voli zdroj pro resetovani signalu poruchy. Signal resetuje frekven&ni méni& | 0 = KEYPAD

po pfechodu do poruchy, pokud jiz neexistuje pfifina poruchy.

0 = KEYPAD Reset poruch pouze z ovladaciho panelu

1=DN Reset pfes digitalni vstup DI1 (reset pfi nab&zné hrané DI1) nebo pfes
ovladaci panel

2=DI2 Viz vybér DI1.

3=DI3 Viz vybér DI1.

4=Dl4 Viz vybér DI1.

5=DI5 Viz vybér DI1.

7 = START/STOP

Reset spolefn& se signalem stop pfijatym pfes digitalni vstup nebo pfes
ovladaci panel.

-1 =DI(INV) Reset pfes invertovany digitalni vstup DI1 (reset pfi dob&zné hran& DI1)
nebo pfes ovladaci panel

-2 = DI2(INV) Viz vybér DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Viz vybér DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Viz vybér DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Viz vybér DI1(INV).

Aktualni signaly a parametry
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1606 LOCAL LOCK Zakazuje vstup do rezimu lokalniho ovladani nebo voli zdroj pro signal 0=NOT SEL
zamku rezimu lokalniho ovladani. Kdyz je aktivni zamek lokalniho rezimu,
bude zablokovan vstup do rezimu lokalniho ovladani (tla&itko LOC/REM na
panelu).

0=NOT SEL Lokalni ovladani je povoleno.

1=DN1 Signal zamku rezimu lokalniho ovladani pfes digitalni vstup DI1. Nab&zna
hrana digitalniho vstupu DI1: Lokalni ovladani blokovano. Dob&zna hrana
digitélniho vstupu DI1: Lokalni ovlddani povoleno.

2=DI2 Viz vybér DI1.

3=DI3 Viz vybér DI1.

4 =Dl4 Viz vybér DI1.

5=DI5 Viz vybér DI1.

7=0N Lokalni ovladani je zablokovano.

-1 =DIM(INV) Zamek u rezimu lokalniho ovladani pfes invertovany digitalni vstup DI1.
Nab&zna hrana invertovaného digitalniho vstupu DI1: Lokalni ovladani
povoleno. Dob#Zna hrana invertovaného digitalniho vstupu DI1: Lokalni
ovladani zakézano.

-2 = DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Viz vybé&r DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Viz vybér DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV).

1607 PARAM SAVE Uklada platné hodnoty parametri do permanentni pameti. 0 =DONE

0 =DONE UloZeni dokon&eno

1=SAVE Provadi se ukladani

1610 DISPLAY ALARMS Aktivuje/deaktivuje alarmy OVERCURRENT (kéd: A2001), OVERVOLTAGE | NO
(kod: A2002), UNDERVOLTAGE (k6d: A2003) a DEVICE OVERTEMP (kéd:
A2009). Dalsi informace viz kapitola Hledani zavad.

0=NO Alarmy jsou neaktivni.

1=YES Alarmy jsou aktivni.

1611 PARAMETER VIEW Voli zobrazeni parametrii 0=ABB
Poznamka: Tento parametr je vidét pouze tehdy, kdyz je aktivovan STANDARD
volitelnym pfisluSenstvim FlashDrop. FlashDrop umozfiuje rychlé
pfizpasobeni vypisu parametrd, tzn. mohou byt skryty zvolené parametry.

Pro dalsi informace viz pfirutka FlashDrop.
Hodnoty FlashDrop parametrii se aktivuji nastavenim parametru 9902
APPLIC MACRO na OEM SET LOAD.

0 = ABB STANDARD | Kompletni dlouhy a kratky vypis parametru

1=0EM VIEW Vypis parametru FlashDrop. Neobsahuje kratky seznam parametrii. Skryté
parametry pomoci jednotky FlashDrop nejsou zobrazovany.

18 FREQ INPUT Zpracovani signalu frekvenéniho vstupu. Digitalni vstup DI5 muze byt
naprogramovan jako frekvenéni vstup. Frekvené&ni vstup lze pouzit jako
externi zdroj referené&niho signalu. Viz parametr 1703/1106 REF1/2 SELECT.

1801 FREQ INPUT MIN Definuje minimalni vstupni hodnotu, pokud je DI5 pouzit jako frekvenéni 0
vstup.

0...16000 Hz Minimélni frekvence

1802 FREQ INPUT MAX Definuje maximalni vstupni hodnotu, pokud je DI5 pouzit jako frekvenéni 1000

vstup.

0...16000 Hz

Maximalni frekvence

Aktualni signaly a parametry




80

Index Nazev/vybér

Popis

1803 FILTER FREQ IN

Definuje tasovou konstantu filtru pro frekvenéni vstup, tzn. &as ve kterém se
dosahne 63 % zmény kroku.

0,1

0,0...10,0 s

Casova konstanta filtru

20 LIMITS

Provozni limity frekven&niho méniée.

2003 MAX CURRENT

Definuje povoleny maximalni proud motoru.

1,8 " I2N

0,01,8 b I2NA

Proud

2005 OVERVOLT CTRL

Aktivuje nebo deaktivuje ovladani pfep&ti meziobvodu ss propojeni.

Rychlé brzdéni a vysoké setrvainé zatizeni zpisobuiji, Ze napéti
meziobvodu stoupne az na limit pfepé&ti. Aby stejnosmérné napeti
nepfekrodilo tento limit, bude regulator pfep&ti automaticky snizovat brzdny
moment.

Poznamka: Pokud je k frekven&nimu méniéi pfipojeny brzdny chopper a
rezistor, musi zustat regulator vypnuty (zvoli se DISABLE), aby byl umoznén
provoz chopperu.

1=ENABLE

0 =DISABLE

Ovladani pfep#ti deaktivovano

1=ENABLE

Ovladani pfepéti je aktivovano

2006 UNDERVOLT CTRL

Aktivuje nebo deaktivuje ovladani podpé&ti meziobvodu ss propojeni.

Pokud poklesne stejnosmérné napéti v diusledku vypadku sit'ového napéti,
bude fidici jednotka automaticky snizovat otaéky motoru, aby udrzovala
napé&ti nad dolnim limitem. Pii sniZovani ota&ek motoru bude setrvaéna
hmota zpusobovat regeneraci energie zp&t do ménice, tim bude udrzovat
stejnosmérné spojeni a zamezi vzniku podp&ti a naslednému zastaveni
mé&nice. Toto pracuje jako funkce pro pfeklenuti vypadku napéti u systému
s vysokou setrva&nou hmotou, jako jsou odstiedivky nebo ventilatory.

1=ENABLE
(TIME)

0 =DISABLE

Ovladani podpé&ti deaktivovano

1 = ENABLE(TIME)

Ovladani podpéti je aktivovano. Maximalni £as aktivace ovladani je 500 ms.

2 =ENABLE

Ovladani podpéti je aktivovano. Bez limitu provozni doby.

2007 MINIMUM FREQ

Definuje minimalni limit pro vystupni frekvence frekven&niho ménice.
Pozitivni hodnoty (nebo nula) minimalni frekvence definuje dva rozsahy,
jeden pozitivni a jeden negativni.

Negativni hodnota minimalni frekvence definuje jeden rozsah otacek.
Poznamka: MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.

f .
f 2007 hodnota is < 0 2007 hodnota is > 0

2008 2008

Povoleny rozsah frekvence

Bovoleny rozsah frekvence 2007
0 > 0 >
t t

-(2007)
2007 Rovoleny rozsah frekvence

-(2008)

-500,0...500,0 Hz

Minimalni frekvence

2008 MAXIMUM FREQ

Definuje maximalni limit pro vystupni frekvenci frekvené&niho mé&niée.

Eur: 50/
US: 60

0,0...500,0 Hz

Maximalni frekvence. Viz parametr 2007 MINIMUM FREQ.

Aktualni signaly a parametry
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21 START/STOP

Rezim startovani a zastaveni motoru

2101  START FUNCTION

Voli startovaci metodu motoru.

1=AUTO

1=AUTO

Frekvenéni menié& startuje motor okamzit& z nulové frekvence 0 Hz.

2=DC MAGN

Frekvendni mani& pfedmagnetizuje motor stejnosmérnym proudem pted startem.
Cas pfedmagnetizace je definovan parametrem 2703 DC MAGN TIME.

Poznamka: Startovani b&ziciho stroje neni mozné se zvolenym DC MAGN.

VAROVANI! Frekvenéni mé&nié& startuje po uplynuti Sasu pfedmagnetizace, i
kdyz jeSt& neni dokonfena magnetizace motoru. Vzdy v aplikaci zajistéte,
aby byl k dispozici plny zab&rny moment tim, Ze zvolite £as magnetizace
dostate€n& dlouhy pro vytvofeni Uplné magnetizace a zaji$téni plného
zab&rného momentu.

4 = TORQ BOOST

ZvySeny moment by mél byt zvolen, kdyz je pozadovan vysoky zabdrny
moment. Frekvené&ni méni& pfedmagnetizuje motor stejnosmé&rnym proudem
pfed startem. Cas pfedmagnetizace je definovana parametrem 2703 DC
MAGN TIME.

ZvySeny moment se pouzije pfi startu. ZvySeny moment je zastaven, kdyz
vystupni frekvence piekro&i 20 Hz nebo kdyz je rovna referenéni hodnoté.
Viz parametr 2770 TORQ BOOST CURR.

Poznamka: Startovani b&ziciho stroje neni mozné se zvolenym TORQ
BOOST.

VAROVANI! Frekven#ni m&nié startuje po uplynuti fasu pfedmagnetizace, i
kdyz jeSt& neni dokonfena magnetizace motoru. Vzdy v aplikaci zajistéte,
aby byl k dispozici plny zab&rny moment tim, Ze zvolite £as magnetizace
dostate€né& dlouhy pro vytvofeni Uplné magnetizace a zaji$téni plného
zab&rného momentu.

6 = SCAN START

Letmy start (startovani rotujiciho stroje). Na bazi sniméani frekvence (interval
2008 MAXIMUM FREQ..2007 MINIMUM FREQ) pro identifikaci frekvence.
KdyZ se identifikace nezdafi, pouZije se ss magnetizace (viz DC MAGN).

7 = SCAN+BOOST

Kombinuje start se skenovanim (startovani rotujiciho stroje) a zvySeny
moment. Viz odstavce SCANSTART a TORQ BOOST. Kdyz se identifikace
nezdafi, pouzije se zvySeny moment.

2102 STOP FUNCTION

Voli funkci zastaveni motoru.

1=COAST

1=COAST

Stop odpojenim napajeciho napéti motoru. Motor voln& dobiha setrvafnosti
do zastaveni.

2 =RAMP

Stop podél rampy. Viz skupina parametri 22 ACCEL/DECEL.

2103 DC MAGN TIME

Definuje £as pfedmagnetizace. Viz parametr 2707 START FUNCTION. Po
povelu pro start bude frekvenéni méni& automaticky pfedmagnetizovat motor
po nastaveny &as.

0.3

0.00...10.00 s

£as magnetizace. Nastavte tuto hodnotu dostate&né dlouhou, aby se
umoznila plna magnetizace motoru. Pfili§ dlouhy £as nadmérn& zahfiva motor.

2104 DCHOLD CTL

Aktivuje funkce ss brzdéni.

0=NOT SEL

0=NOT SEL

Neaktivni

2 =DC BRAKING

Funkce brzdéni ss proudem je aktivni.

Pokud je parametr 27102 STOP FUNCTION nastaven na COAST, bude ss
brzd&ni aplikovano po vypnuti povelu pro start.

Pokud je parametr 27102 STOP FUNCTION nastaven na RAMP, bude ss
brzd&ni aplikovano po dokon&eni rampy.

Aktualni signaly a parametry
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2106 DC CURR REF Definuje proud ss brzdé&ni. Viz parametr 2704 DC HOLD CTL. 30
0...100% Hodnota v procentech z jmenovitého proudu motoru (parametr 9906 MOTOR
NOM CURR)
2107 DC BRAKE TIME Definuje &as ss brzdéni. 0
0,0...250,0 s Cas
2108 START INHIBIT Povoluje funkci zamezeni startu. Start frekvenéiniho mé&nide je zamezen, kdyz | 0 = OFF
- je resetovana porucha.
- se aktivuje signal Run Enable (b&h povolen) b&hem aktivniho startovaciho
povelu. Viz parametr 7607 RUN ENABLE.
- se zméni rezim ovladani z lokalniho na vzdaleny.
- se pfepne rezim externiho ovladani z EXT1 na EXT2 nebo z EXT2 na EXT1.
0= OFF Zakazano
1=0ON Povoleno
2109 EM STOP SEL Voli zdroj pro externi povel nouzového zastaveni. 0=NOT SEL
Frekvené&ni méni& nelze znovu spustit pfed resetovanim povelu pro nouzové
zastaveni.
Poznamka: Instalace musi zahrnovat zafizeni pro nouzové zastaveni a dals$i
bezpeénostni zafizeni podle potfeby. Stisknuti STOP na ovladacim panelu
frekvensniho m&nige NESMI:
- generovat nouzové zastaveni motoru
- oddelit frekven&ni m&ni& od nebezpefného potencialu.
0=NOT SEL Funkce nouzového zastaveni neni zvolena
1=DN Digitalni vstup DI1. 1 = stop podél rampy pro nouzové zastaveni. Viz
parametr 2208 EM DEC TIME. 0 = reset povelu pro nouzové zastaveni
2=DI2 Viz vybér DI1.
3=DI3 Viz vybér DI1.
4 =Dl4 Viz vybér DI1.
5=DI5 Viz vybér DI1.
-1 =DI(INV) Invertovany digitalni vstup DI. 0 = stop podél rampy pro nouzové zastaveni.
Viz parametr 2208 EM DEC TIME. 1 = reset povelu pro nouzové zastaveni
-2 = DI2(INV) Viz vybér DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Viz vybér DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Viz vybér DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Viz vybér DI1(INV).
2110 TORQ BOOST CURR | Definuje maximalni dodavany proud b&hem zvy$eného momentu. Viz 100

parametr 2707 START FUNCTION.

15...300%

Hodnota v procentech

Aktualni signaly a parametry
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2112 ZERO SPEED DELAY | Definuje funkci zpozd&ni nulovych otaéek. Funkce je uzZitetna v aplikacich, |0
kde je dulezity jemny a rychly op&tny start. B&hem zpozdéni frekventni
mé&ni& pfesné zna polohu rotoru.

Bez zpozd. nulovych otatek Se zpozdénim nulovych otatek

Otatky Otatky

Regulator otadek zustava
zapnut. Motor deceleruje na
skuten& nulové otasky.

Regulator otafek
vypnut: Motor se bez
napéti zastavi.

Nulové otacky

<—>
Zpozdéni
Zpozdéni nulovych ota&ek miize byt pouzito napf. s funkci joggingu nebo
mechanické brzdy.

t t

Bez zpozdéni nulovych otatek

Frekvenéni mé&nié piijme povel pro stop a deceleruje podél rampy. Kdyz
aktualni otatky motoru poklesnou pod interni limit (nazyvany nulové otacky),
bude regulator otagek vypnut. Inverzni modulace je zastavena a motor se
toéi setrvaénosti do zastaveni.

Se zpozdanim nulovych otatek

Frekvenéni m&nié piijme povel pro stop a deceleruje podél rampy. Kdyz
aktualni otatky motoru poklesnou pod interni limit (nazyvany nulové otacky),
bude aktivovana funkce zpozde&ni nulovych ota&ek. B&hem funkce zpozd&ni
je regulator ota&ek stale aktivni: provadi inverzni modulaci, magnetizuje
motor a frekvenéni ménié je pfipraven pro rychly opé&tny start.

0,0...60,0 s as zpozd#&ni. KdyZ je hodnota parametru nastavena na nulu, bude funkce
zpozd#ni nulovych otafek zablokovana.
22 ACCEL/DECEL Casy akcelerace a decelerace

2201 ACC/DEC 1/2 SEL Definuje zdroj, ze kterého tte frekven&ni mé&ni& signal volici mezi dvéma pary | DI5
ramp, pary akcelerace/decelerace 1 a 2.

Par ramp 1 je definovan parametry 2202...2204.
Par ramp 2 je definovan parametry 2205...2207.

0 =NOT SEL Je pouzit par ramp 1.

1=DN1 Digitalni vstup DI1. 1 = par ramp 2, 0 = par ramp 1.
2=DI2 Viz vybér DI1.

3=DI3 Viz vybér DI1.

4=Dl4 Viz vybér DI1.

5=DI5 Viz vybér DI1.

Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = parramp 2, 1 = parramp 1.

Viz vybér DI(INV).

(INV)
(INV)

-3 = DI3(INV) Viz vybé&r DI(INV).
(INV) Viz vybé&r DI(INV).
(INV) Viz vyb&r DI(INV).

Aktualni signaly a parametry
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2202 ACCELER TIME1

Definuje &as akcelerace 1 napf. &as pozadovany pro zménu otaek z nuly na

otafky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ.

- Pokud se referenéni otacky zvysuji rychleji nez nastavena rychlost akcele-
race, budou otafky motoru sledovat rychlost akcelerace.

- Pokud se referenéni otacky zvySuji pomaleji nez nastavena rychlost
akcelerace, budou ota&ky motoru sledovat referenéni signal.

- Pokud je £as akcelerace nastaven pfili§ kratky, frekvenéni mé&ni& automa-
ticky prodlouzi akceleraci, aby se nepfekroéily provozni limity frekvenéniho
ménife.

Aktudlni &as akcelerace zavisi na nastaveni parametru 2204 RAMP SHAPE 1.

0.0...1800.0 s

Cas

2203 DECELER TIME1

Definuje &as decelerace 1 napf. £as pozadovany pro zménu otagek

z hodnoty definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ na nulu.

- Pokud se referenéni otafky snizuji pomaleji nez nastavena rychlost
decelerace, budou otaéky motoru sledovat referenéni signal.

- Pokud se referenéni otadky snizuji rychleji nez nastavena rychlost
decelerace, budou otaéky motoru sledovat rychlost decelerace.

- Pokud je &as decelerace nastaven pfilis kratky, frekvenéni ménit automa-
ticky prodlouzi deceleraci, aby se nepfekroily provozni limity frekvenéniho
ménice.

Kdyz je potfebny kratky £as decelerace pro aplikace s vysokou setrva&nou

hmotou, mél by byt frekven&ni mé&ni& vybaven brzdnym rezistorem.

Aktudlni £as decelerace zavisi na nastaveni parametru 2204 RAMP SHAPE 1.

0,0...1800,0 s

Cas

2204 RAMP SHAPE 1

Voli tvar rampy akcelerace/decelerace 1. Funkce je deaktivovana b&hem
nouzového zastaveni (2709 EM STOP SEL) a joggingu (7070 JOGGING
SEL).

0,0...1000,0 s

0,00 s: Linearni rampa. Vhodna pro pomalou akceleraci nebo deceleraci a
pro pomalé rampy.

0,01 ... 1000,00 s: Rampa s S-kiivkou. Rampa s S-kfivkou je idedlni pro
dopravniky kfehkého zbozi nebo pro jiné aplikace, kde je pozadovan jemny
pfechod pii zmé&né z jedné rychlosti na druhou. S-kfivka ma symetrické kfivky
na obou koncich rampy a linearni £ast mezi nimi.

Pravidlo Otatky Lineéarni rampa: par. 2204 =0s
Vhodny vztah mezi £asem M \
ax f----------\--

tvaru rampy a fasem rampy ! w
akcelerace je 1/5. \ |

Rampa !

s S-kfivkou:

‘ ¢
Par. 2202 Par. 2204

Aktualni signaly a parametry
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2205 ACCELER TIME 2 Definuje &as akcelerace 2, tedy £as pozadovany pro zmé&nu ota&ek z nuly na | 60
otafky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ.
Viz parametr 2202 ACCELER TIME 1.
£as akcelerace 2 se pouZiva jako &as akcelerace pro jogging. Viz parametr
1010 JOGGING SEL.
0,0...1800,0 s Cas
2206 DECELER TIME 2 Definuje £as decelerace 2 napf. £as pozadovany pro zménu otafek 60
z hodnoty definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ na nulu.
Viz parametr 2203 DECELER TIME 1.
£as decelerace 2 se pouZiva také jako &as decelerace pii joggingu. Viz
parametr 7070 JOGGING SEL.
0,0...1800,0 s Cas
2207 RAMP SHAPE 2 Voli tvar rampy akcelerace/decelerace 2. Funkce je deaktivovana b&hem 0
nouzového zastaveni (2709 EM STOP SEL).
Tvar rampy 2 se pouziva také jako £as pro tvar rampy joggingu. Viz parametr
1010 JOGGING SEL.
0,0...1000,0 s Viz parametr 2204 RAMP SHAPE 1.
2208 EM DEC TIME Definuje &as, ve kterém je frekvenéni ménit zastaven pfi aktivovani 1
nouzoveého zastaveni. Viz parametr 2709 EM STOP SEL.
0,0...1800,0 s Cas
2209 RAMP INPUT O Definuje zdroj pro nucené nastaveni vstupu rampy na nulu. 0=NOT SEL
0=NOT SEL Nezvoleno
1=DN Digitalni vstup DI1.1 = vstup rampy je nucen& nastaven na nulu. Vystup
rampy bude klesat na nulu v souladu s pouzitym &asem rampy.
2=DI2 Viz vybér DI1.
3=DI3 Viz vybér DI1.
4 =Dl4 Viz vybér DI1.
5=DI5 Viz vybér DI1.
-1 =DI(INV) Invertovany digitalni vstup DI1. 0 = vstup rampy nucen& nastaven na nulu.
Vystup rampy bude klesat na nulu v souladu s pouzitym &asem rampy.
-2 = DI2(INV) Viz vybé&r DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Viz vybér DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Viz vybé&r DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Viz vybé&r DI1(INV).

Aktualni signaly a parametry
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25 CRITICAL SPEEDS

Otackové pasmo, ve kterém ma frekven&ni ménit zakazan provoz.

Funkce kritickych ota&ek je vhodna pro aplikace, kde je nutné zamezit
urgitym ota&kam motoru nebo pasmu otaZek motoru, napf. v dusledku
problému s mechanickymi rezonancemi. Uzivatel muze definovat tfi kritické
otafky nebo otafkova pasma.

2501 CRIT SPEED SEL Aktivuje/deaktivuje funkci kritickych otafek. Funkce kritickych otagéek vylou&i | 0 = OFF
specificky rozsah otacek.
Pfiklad: Ventilator ma vibrace v rozsahu od 18 do 23 Hz a od 46 do 52 Hz.
Aby frekvenéni ménié pieskofil rozsahy otaek s vibracemi:
- Aktivujte funkci kritickych ota&ek.
- Nastavte rozsah kritickych otatek podle obrazku.
foutput (H2) 1 | Par. 2502 = 18 Hz
2 | Par. 2503 =23 Hz
52 |- 3 | Par. 2504 = 46 Hz
46 |-------- - 4 | Par. 2505=52 Hz
23 |--- o
w o[ b
i] é é “1 freference (HZ)
0=OFF Neaktivni
1=0N Aktivni
2502 CRIT SPEED 1LO Definuje minimalni limit pro rozsah kritickych otagek 1. 0
0,0...500,0 Hz Limit. Hodnota nemuze byt nad maximem (parametr 2503 CRIT SPEED 1
HI).
2503 CRIT SPEED 1 HI Definuje maximalni limit pro rozsah kritickych otacek 1. 0
0,0...500,0 Hz Limit. Hodnota nemuze byt pod minimem (parametr 2502 CRIT SPEED 1
LO).
2504 CRIT SPEED 2LO Viz parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0,0...500,0 Hz Viz parametr 2502.
2505 CRIT SPEED 2 HI Viz parametr 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0,0...500,0 Hz Viz parametr 2503.
2506 CRIT SPEED 3 LO Viz parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0,0...500,0 Hz Viz parametr 2502.
2507 CRIT SPEED 3 HI Viz parametr 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0,0...500,0 Hz Viz parametr 2503.
26 MOTOR CONTROL | Prom&nné ovladani motoru
2601 FLUX OPT ENABLE | Aktivuje/deaktivuje funkci optimalizace toku. Optimalizace elektromagnetic- | 0 = OFF

kého toku snizuje celkovou spotfebu energie a hluk motoru, kdyz je
frekven&ni mé&ni& provozovan pod jmenovitym zatizenim. Celkova U&innost
(motor a frekven&ni méni&) muZe byt zvySena o 1 % az 10 %, v zavislosti na
zat&Zovacim momentu a otakach.

0= OFF

Neaktivni

1=0ON

Aktivni

Aktualni signaly a parametry
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2603 IR COMP VOLT Definuje zvySeni vystupniho napéti pfi nulovych otatkach (IR kompenzace). | V zavislosti
Funkce je uzitetna v aplikacich s vysokym rozb&hovym momentem, kdyz na typu
nelze vyuzit vektorové ovladani.
Aby se zamezilo piehfivani, nastavte IR kompenzatni napé&ti co nejnizsi.
NiZe uvedeny obrazek ilustruje IR kompenzaci.
A Nap#éti A = IR kompenzace
motoru =
B = Bez kompenzace
Typické hodnoty IR kompenzace:
Py (kW) [0.371]0.75]2.2]4.0
Jednotky s napatim 200-240 V
IR comp (V) [84 [7.7 [5.6]8.4
Jednotky s napatim 380-480 V
IR comp (V) [14 [14 [5.6]8.4
0,0...100,0 V ZvySeni napéti
2604 IR COMP FREQ Definuje frekvenci, pfi které bude IR kompenzace 0 V. Viz obrazek u 80
parametru 2603 IR COMP VOLT.
0..100% Hodnota frekvence motoru v procentech
2605 U/F RATIO Voli pomér napéti k frekvenci (U/f) pod bodem odbuzeni. 1 =LINEAR
1 =LINEAR Linearni pomér pro aplikace s konstantnim momentem.
2 =SQUARED Kvadraticky pomér pro aplikace s odstfedivymi &erpadly a ventilatory.
S kvadratickym pomérem U/f je podstatn& nizsi drover hluku u vétSiny
provoznich frekvenci.
2606 SWITCHING FREQ Definuje spinaci frekvenci frekvenZniho ménige. Vys$si spinaci frekvence 4
znamena nizSi hodnotu hluku. Viz také parametr 2607 SWITCH FREQ CTRL
a Snizeni jmenovitych parametri na stran® 110.
4 kHz 4 kHz
8 kHz 8 kHz
12 kHz 12 kHz
2607 SWITCH FREQ CTRL | Aktivuje ovladani spinaci frekvence. Kdyz je aktivni, je vybé&r parametru 2606 | 1 = ON

SWITCHING FREQ omezen pfi zvySovani interni teploty frekvenéniho
mé&nice. Viz obrazek. Tato funkce umoztiuje dosahnout nejvy$si moznou
spinaci frekvenci ve specifickém provoznim bodé.

Vys$i spinaci frekvence znamena niz8i hodnotu hluku, ale vy38i interni ztraty.

fsw. A
limit

12 kHz|

8kHzf---2-----3 Teplota
! ménife
4kHz|---+------71-----° '
1 -
100°C 110°C 120°C
0 = OFF Neaktivni
1=0N Aktivni

Aktualni signaly a parametry
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2608 SLIP COMP RATIO Definuje zesileni pro ovladani kompenzace skluzu motoru. 100 % znamena | 0
plnou kompenzaci skluzu, 0 % znamena bez kompenzace skluzu. Jiné
hodnoty Ize pouzit, kdyZ se zjisti staticka chyba ota&ek navzdory piné
kompenzaci skluzu.
Pftiklad: konstantni referenéni otafky 35 Hz jsou zadany do frekvenéniho
méni&e. Navzdory pIné kompenzaci skluzu (SLIP COMP RATIO = 100 %)
naméfi manualni méfeni otaek tachometrem na htideli motoru hodnotu
otafek 34 Hz. Staticka chyba otacek je 35 Hz - 34 Hz = 1 Hz. Pro
kompenzaci chyby je nutné zvysit zesileni pro skluz.

0...200% Zesileni pro skluz

30 FAULT FUNCTIONS | Programovatelné ochranné funkce

3001  AI<MIN FUNCTION Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat, kdyz analogovy vstupni signal 0=NOT SEL
poklesne pod nastaveny minimalni limit.

0=NOT SEL Ochrana je neaktivni.

1=FAULT Frekvenéni méni& pfejde do poruchy Al1 LOSS (koéd: FO007) a motor se bez
napajeni zastavi. Limit poruchy je definovan parametrem 3021 Al1 FAULT
LIMIT.

2=CONSTSP7 Frekvenéni méni& generuje alarm Al1 LOSS (kéd: A2006) a nastavi otaky
na hodnotu definovanou parametrem 7208 CONST SPEED 7. Limit alarmu
je definovan parametrem 3021 Al1 FAULT LIMIT.

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokrafovani provozu
v pfipad& ztraty analogového vstupniho signalu.

3 =LAST SPEED Frekven&ni m&ni& generuje alarm Al1 LOSS (kéd: A2006) a zmrazi otadky,
se kterymi frekven&ni mé&ni& pracoval. Otafky jsou urfeny jako primérné
otafky za pfedchozich 10 sekund. Limit alarmu je definovan parametrem
3021 Al1 FAULT LIMIT.

VAROVANI! Zajistéte, aby bylo bezpe&né pokrafovani provozu
v pfipad# ztraty analogového vstupniho signalu.
3003 EXTERNAL FAULT 1 | Voli interfejs pro signél externi poruchy 1. 0=NOT SEL

0 =NOT SEL Neni zvolen

1=DN Externi indikace poruchy pfes digitalni vstup DI1. 1: Pfechod do poruchy
(EXT FAULT 1). Motor se bez napéti zastavi. 0: Neni externi porucha.

2=DI2 Viz vybér DI1.

3=DI3 Viz vybér DI1.

4 =Dl4 Viz vybér DI1.

5=DI5 Viz vybér DI1.

-1 =DI(INV) Externi indikace poruchy pfes invertovany digitalni vstup DI1. 0: Pfechod do
poruchy (EXT FAULT 1, kéd: FO014). Motor se bez napéti zastavi. 1: Neni
externi porucha.

-2 = DI2(INV) Viz vybér DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Viz vybér DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Viz vybér DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Viz vybér DI1(INV).

3004 EXTERNAL FAULT 2 | Voli interfejs pro signél externi poruchy 2. 0=NOT SEL

Viz parametr 3003 EXTERNAL FAULT 1.

Aktualni signaly a parametry
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3005 MOT THERM PROT

Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat, kdyz se zjisti pfekroeni teploty
motoru.

Mé&ni& vypoéitava teplotu motoru na bazi nasledujicich predpokladii:

1) Motor je umistén v prostfedi s okolni teplotou 30°C v okamziku pfipojeni
napajeciho napéti.

2) Teplota motoru je vypoé&tena budto pomoci uzivatelem nastavitelné (see
parametry 3006...3009) nebo automaticky vypoétené teplotni £asové
konstanty motoru a zat&Zovaci kfivky motoru. Zat&Zovaci kiivka by se mela
pouzit v ptipad&, Ze okolni teplota pfekrafuje 30°C.

1=FAULT

0=NOT SEL

Ochrana je neaktivni.

1=FAULT

Frekvenéni m&nié piejde do poruchy MOT OVERTEMP (kéd: FO009), kdyz
teplota pfekroci 110 °C a bez napéti se zastavi.

2 =ALARM

Frekvenéni ménit generuje alarm MOTOR TEMP (kéd: A2010), kdyz teplota
prekrogi 90 °C.

3006 MOT THERM TIME

Definuje tepelnou £asovou konstantu pro tepelny model motoru, napf. &as,
za ktery teplota motoru dosahne 63 % jmenovité teploty se stalym zatizenim.

Pro tepelnou ochranu poZadavki UL pro tfidu motords NEMA, pouZijte
pravidlo dané praxi: Tepelna &asova konstanta motoru = 35 - t6. t6 (v sekun-
dach) je specifikovana vyrobcem motoru jako £as, po ktery mdize motor
bezpeén& pracovat se Sestinasobkem jmenovitého proudu.

Tepelna &asova konstanta pro vypinaci kfivku tfidy 10 je 350 s, pro vypinaci
kfivku tfidy 20 je 700 s a pro vypinaci kfivku tfidy 30 je 1050 s.

ZatiZeni A

motoru

Zvyseni tepl.
100 % — - - - — Il
63 %} - - - - 4

500

256...9999 s

asova konstanta

3007 MOT LOAD CURVE

Definuje zat&Zovaci kiivku spoleén& s parametry 3008 ZERO SPEED LOAD
a 3009 BREAK POINT FREQ. Pokud je hodnota nastavena na 100 %, je
maximalni povolené zatizeni rovno hodnoté parametru 9906 MOTOR NOM
CURR.

Zat&Zovaci kfivka by mé&la byt nastavena, kdyz se liSi teplota okoli od
jmenovité teploty.

N \
150 + /= vystupni proud
In = jmenovity proud motoru
100 - - - - - ——
Par. 3007 /—
|
50 !
Par. 3008 :
| f

Par. 3009

100

50....150%

Umozriuje trvalé zatiZzeni motoru v procentech ze jmenovitého proudu
motoru

Aktualni signaly a parametry
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3008 ZERO SPEED LOAD

Definuje zat&zovaci kiivku spole&n& s parametry 3007 MOT LOAD CURVE a
3009 BREAK POINT FREQ.

70

25....150%

Povolené trvalé zatizeni motoru pfi nulovych otackach v procentech
jmenovitého proudu motoru

3009 BREAKPOINT FREQ

Definuje zat&zovaci kiivku spole&n& s parametry 3007 MOT LOAD CURVE a
3008 ZERO SPEED LOAD.
Ptiklad: Vypinaci £asy tepelné ochrany, kdyZ maiji parametry 3006...3008
standardni hodnoty.

lo = Vystupni proud

Iy = Jmenovity proud motoru

fo = Vystupni frekvence
Ay O 0P

35 1 fgrk = Frekvence odpoj. mista A
A = Vypinaci £as ¢
60

3.0 7

2.5 7

2.0 1

1.5 1

1.0 1

0.5 1

0
0 02 04 06 08 10 12

35

1...250 Hz

Vystupni frekvence frekven&niho ménice pfi zatizeni 100 %

3010 STALL FUNCTION

Voli, jak bude frekven&ni mé&nic reagovat na blokovani motoru. Ochrana se
aktivuje, kdyz je frekven&ni mé&ni& provozovan v oblasti blokovani (viz nize
uvedeny obrazek) déle nez je doba nastavena parametrem 3072 STALL
TIME.

Proud (A)

Oblast blokovani

0.95 - par 2003 MAX CURRENT

f

Par. 3011

0=NOT SEL

0=NOT SEL

Ochrana je neaktivni.

1=FAULT

Frekvenéni méni& prejde do poruchy MOTOR STALL (kéd: F0012) a motor
se bez napdjeni zastavi.

2 =ALARM

Frekvenéni meéni& generuje alarm MOTOR STALL (kéd: A2012).

3011 STALL FREQUENCY

Definuje limit frekvence pro funkci blokovani. Viz parametr 3070 STALL
FUNCTION.

20

0,5...50,0 Hz

Frekvence

Aktualni signaly a parametry
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3012 STALL TIME Definuje &as pro funkci blokovani. Viz parametr 3070 STALL FUNCTION. 20
10...400 s as
3013 UNDERLOAD FUNC | Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat na nizké zatizeni. Ochrana se 0=NOT SEL
aktivuje, kdyz:
- moment motoru poklesne pod kfivku zvolenou parametrem 3015
UNDERLOAD CURVE,
- je vystupni frekvence vyssi o 10 % oproti jmenovité frekvenci motoru a
- vySe uvedené podminky plati déle, nez je doba nastavena parametrem
3074 UNDERLOAD TIME.
0=NOT SEL Ochrana je neaktivni.
1=FAULT Frekvenéni ménié& piejde do poruchy UNDERLOAD (kéd: FO017) a motor se
bez napajeni zastavi.
2 = ALARM Frekvenéni meéni& generuje alarm UNDERLOAD (kod: A2011).
3014 UNDERLOAD TIME Definuje Zasovy limit pro funkci nizkého zatizeni. Viz parametr 3013 20
UNDERLOAD FUNC.
10...400 s Easovy limit
3015 UNDERLOAD CURVE | Voli zat&Zovaci kfivku pro funkci nizkého zatiZzeni. Viz parametr 3013 1
UNDERLOAD FUNC.
Ty = jmenovity moment motoru
Ty fn = imenovita frekvence motoru (9907)
(%M T ' L
ypy kfivek nizkého
80 zatizeni <~@
70 %
TN
60 - ! (\2/)
7 — 90 %
“w Ol
i = — 30 %
20 - Sl
RO
| : L f
0 f T -
Y 24 fN
1.5 Eislo zat&Zovaci kiivky
3016 SUPPLY PHASE Voli, jak bude frekven&ni m&ni& reagovat, kdyz se ztrati faze napajeciho 0 =FAULT

napéti, napf. pfi nadma&rném zvinéni ss napéti.

0=FAULT

Frekvené&ni méni& prejde do poruchy INPUT PHASE LOSS a motor se bez
napajeni zastavi, kdyz zvinéni ss napéti prekro&i 14 % jmenovitého ss
napéti.

1 = LIMIT/ALARM

Vystupni proud frekvenéniho ménife je omezen a je vygenerovan alarm
INPUT PHASE LOSS, kdyz zvinéni ss napéti ptekro&i 14 % jmenovitého ss
nap&ti.

Existuje zpozd&ni 10 s mezi aktivaci alarmu a omezenim vystupniho proudu.
Proud je omezen dokud zvin&ni neklesne pod minimaini limit, 0,3 - /q.

2 =ALARM

Frekvenéni méni& generuje alarm INPUT PHASE LOSS pokud stejnosmé&rné
zvinéni pfekro&i 14 % jmenovitého ss napéti.

Aktualni signaly a parametry
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3017 EARTH FAULT

Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat, kdyz se zjisti porucha uzemnéni
(kostra) v motoru nebo u kabelu motoru. Ochrana je aktivni pouze b&hem
startu. Chyba uzemnéni napajeciho kabelu ochranu neaktivuje.

Poznamka: Zmé&na tohoto nastaveni parametrl se nedoporucuje.

1=ENABLE

0 =DISABLE

Zadna &innost

1=ENABLE

Frekvenéni meéni& piejde do poruchy EARTH FAULT (kéd: FO016).

3021 AlM FAULT LIMIT

Definuje poruchovou Urovefi pro analogovy vstup Al1. Pokud je parametr
3001 AI<MIN FUNCTION nastaven na FAULT, frekvenéni méni& pfejde do
poruchy Al1 LOSS, kdyz analogovy vstupni signal poklesne pod nastavenou
urovef.

Nenastavuijte tento limit pod urovefi definovanou parametrem 1307
MINIMUM Al1.

0,0...100,0%

Hodnota v procentech pro piny rozsah signalu

3023 WIRING FAULT

Voli, jak bude frekven&ni mé&ni& reagovat, kdyz se zjisti nespravné pfipojeni
napajeni nebo pfipojeni kabelu motoru (napf. pfivodni napajeci kabel je
pfipojen k pfipojce motoru frekvenéniho ménite).

Poznamka: Zmé&na tohoto nastaveni parametrl se v normalnim provozu
nedoporuéuje. Ochrana se vypne pouze u napdjecich systémii v zapojeni do
trojahelniku a u velmi dlouhych kabelu.

1=ENABLE

0 =DISABLE

Zadna finnost

1=ENABLE

Frekvenéni mé&nié pfejde do poruchy OUTP WIRING. (k6d FO035).

31 AUTOMATIC RESET

Automatické resetovani poruchy. Automaticky reset je mozny pouze pro
ur&ité typy poruch a pokud je funkce automatického resetu aktivovana pro
tento typ poruchy.

3101  NR OF TRIALS

Definuje pocet automatickych resetu poruch, které frekvenéni méni& provede
b&hem &asu definovaného parametrem 3702 TRIAL TIME.

KdyZ poZet automatickych resetil prekroZi nastaveny pocet (b&hem zkusebni
doby, zastavi frekven&ni mé&nic dalSi automatické resety a zlstane zastaven.
Frekvené&ni m&ni& musi byt resetovan z ovladaciho panelu nebo ze zdroje
zvoleného parametrem 71604 FAULT RESET SEL.
Piiklad: B&hem zku$ebni doby definované parametrem 3702 vznikly tii
chyby. Posledni porucha je resetovana pouze, kdyz je pocet definovany
parametrem 3707 nastaven na 3 nebo vice.

ZkuSebni doba

D t x = Automaticky reset

4
V2
X

AV V4
NN

0...5

Pocet automatickych resetu

3102 TRIAL TIME

Definuje &as pro funkci automatického resetovani poruch. Viz parametr 3101
NR OF TRIALS.

30

1,0...600,0 s

Cas

3103 DELAY TIME

Definuje &as po ktery frekvenéni méni& &eka po poruse pfed provedenim
automatického resetu. Viz parametr 3707 NR OF TRIALS. Kdyz je £as
zpozdéni nastaven na nulu, frekvenéni ménié resetuje okamzite.

0,0...120,0 s

Cas

3104 AR OVERCURRENT

Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu pfekro&eni proudu.
Automaticky resetuje poruchu (OVERCURRENT) po zpoZd&ni nastaveném
parametrem 3703 DELAY TIME.

0 = DISABLE

0 =DISABLE

Neaktivni

1=ENABLE

Aktivni

Aktualni signaly a parametry
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3105 AR OVERVOLTAGE | Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu kratkodobého pfepati. 0 = DISABLE
Automaticky resetuje poruchu (DC OVERVOLT) po zpozdéni nastaveném
parametrem 3703 DELAY TIME.
0 =DISABLE Neaktivni
1=ENABLE Aktivni
3106 AR UNDERVOLTAGE | Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu kratkodobého podpeti. 0 = DISABLE
Automaticky resetuje poruchu (DC UNDERVOLTAGE) po zpozdéni
nastaveném parametrem 3703 DELAY TIME.
0 = DISABLE Neaktivni
1=ENABLE Aktivni
3107 AR AI<MIN Aktivuje/deaktivuje automaticky reset pro poruchu Al<MIN (analogovy 0 =DISABLE
vstupni signal pod povolenou minimalni drovni). Automaticky resetuje
poruchu po zpozdé&ni nastaveném parametrem 3703 DELAY TIME.
0 = DISABLE Neaktivni
1=ENABLE Aktivni
A VAROVANI! Frekven#ni ménit miiZe restartovat i po del§im
zastaveni, kdyZ se obnovi analogovy vstupni signal. Zajistéte, aby
pouziti této funkce nezpusobilo vznik nebezpeti.
3108 AR EXTERNAL FLT Aktivuje/deaktivuje automatic reset pro EXTERNI FAULT 1/2. Automaticky 0 =DISABLE
resetuje poruchu po zpozd&ni nastaveném parametrem 3703 DELAY TIME.
0 =DISABLE Neaktivni
1=ENABLE Aktivni

Aktualni signaly a parametry
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32 SUPERVISION

Signal supervize. Méni& monitoruje, zda jsou uzivatelem zvolené prom&nné
v ramci uzivatelem definovanych limitl. UZivatel muze nastavit limity pro
otagky, proud atd. Stav supervize Ize monitorovat pomoci releového vystupu.
Viz skupina parametri 14 RELAY OUTPUTS.

3201 SUPERV 1 PARAM

Voli prvni supervizovany signal. Limity supervize jsou definovany parametry
3202 SUPERV 1 LIM LO a 3203 SUPERV 1 LIM HI.

Pfiklad 1: Kdyz je 3202 SUPERV 1 LIM LO < 3203 SUPERV 1 LIM HI

Pfipad A = hodnota 7407 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1
OVER. Relé se zapina, kdyz hodnota signalu zvoleného pomoci 3201
SUPERYV 1 PARAM pftekro&i limit supervize definovany pomoci 3203
SUPERYV 1 LIM HI. Relé ziistava aktivni, dokud supervizovana hodnota
nepoklesne pod dolni limit definovany pomoci 3202 SUPERV 1 LIM LO.

Case B = hodnota7407 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV 1
UNDER. Relé se zapina, kdyz hodnota signalu zvoleného pomoci 3201
SUPERV 1 PARAM poklesne pod limit supervize definovany pomoci 3202
SUPERV 1 LIM LO. Relé zustava aktivni, dokud supervizovana hodnota
nepfekro&i horni limit definovany pomoci 3203 SUPERV 1 LIM HI.

Hodnoty parametr supervize

HI (par. 3203)
LO (par. 3202)

Ptipad A
Sepnuti (1) 1-
0 =t
Pfipad B o

\ |

, | | | | | |

Sepnuti (1)
o S

Priklad 2: Kdyz je 3202 SUPERV 1 LIM LO > 3203 SUPERV 1 LIM HI
Dolni limit 3203 SUPERV 1 LIM HI zistava aktivni, dokud supervizovany
signal pfekro&i vyssi limit 3202 SUPERV 1 LIM LO, tim jej uéini aktivnim
limitem. Novy limit zustava aktivni, dokud supervizovany signal nepoklesne
pod dolni limit 3203 SUPERV 1 LIM HlI, tim jej u&ini aktivnim.
Pfipad A = hodnota7407 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 OVER.
Relé je pod proudem jakmile supervizovany signal pfekro&i aktivni limit.

Pfipad B = hodnota7407 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 UNDER.
Relé je bez proudu jakmile supervizovany signal poklesne pod aktivni limit.

Hodnota parametru supervize Aktivni limit

A
LO (par. 3202)-
HI (par. 3203)+

Pfipad A .
Sepnuti (1) T~

Y~

\

Pfipad B L
Sepnuti (1)
. T_I [T [T [

103

Index parametru ve skuping 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED

Aktualni signaly a parametry
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3202

SUPERV 1 LIM LO

Definuje dolni limit pro prvni supervizovany signal zvoleny parametrem 3201
SUPERYV 1 LIM HI. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota pod limitem.

X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3201. -
3203 SUPERV 1LIMHI Definuje horni limit pro prvni supervizovany signal zvoleny parametrem 32017 | -
SUPERYV 1 LIM HI. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota nad limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3201. -
3204 SUPERV 2 PARAM Voli druhy supervizovany signal. Limity supervize jsou definovany parametry | 104
3205 SUPERV 2 LIM LO a 3206 SUPERYV 2 LIM HI. Viz parametr 3201
SUPERV 1 LIM HL.
X...X Index parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED
3205 SUPERV2LIMLO Definuje dolni limit pro druhy supervizovany signal zvoleny parametrem 3204 | -
SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota pod limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3204. -
3206 SUPERV 2 LIM HI Definuje horni limit pro druhy supervizovany signal zvoleny parametrem -
3204 SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyz je hodnota nad
limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3204. -
3207 SUPERV 3 PARAM Voli tfeti supervizovany signal. Limity supervize jsou definovany parametry | 105
3208 SUPERV 3 LIM LO a 3209 SUPERYV 3 LIM HI. Viz parametr 3201
SUPERV 1 LIM HL.
X...X Index parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED
3208 SUPERV 3LIMLO Definuje dolni limit pro tfeti supervizovany signél zvoleny parametrem 3207 | -
SUPERV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota pod limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3207. -
3209 SUPERV 3 LIMHI Definuje horni limit pro tfeti supervizovany signal zvoleny parametrem 3207 | -
SUPERV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdyZ je hodnota nad limitem.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3207. -
33 INFORMATION Verze sady firmwaru, testovaci datum atd.
3301 FW VERSION Zobrazi verzi sady firmwaru.
0.0000...FFFF (hex) | Tzn. 1.30b
3302 LP VERSION Zobrazi verzi zavedené sady. V zavislosti
na typu
0x2001...0x20FF 0x2021 = ACS150-0x (Eur GML)
(hex)
3303 TEST DATE Zobrazi testovaci datum. 00.00

Hodnota data ve formatu YY.WW (rok, tyden)

Aktualni signaly a parametry
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3304 DRIVE RATING Zobrazi jmenovité hodnoty proudu a napéti frekven&niho méniée. 0x0000
0x0000...0xFFFF Hodnota ve formatu XXXY:
(hex) XXX = Jmenovity proud frekvenéniho ménite v ampérech. “A” oznaéuje
desetinnou te€ku. Napfiklad XXX je 8A8, jmenovity proud je 8,8 A.
Y = Jmenovité napati frekven&niho ménife:
2=200...240 V
4 =380...480 V
34 PANEL DISPLAY Vybér aktualnich signalu pro zobrazeni na panelu
3401 SIGNAL1 PARAM Voli prvni signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu zobrazeni. 103
3401 34|04 3405
N TV
Hz
OUTPUT FWD

0, 102...162

Index parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED. Pokud je hodnota nastavena na 0, nezvoli se Zadny signél.

Pokud jsou vSechny hodnoty parametru 3407 SIGNAL1 PARAM, 3408
SIGNAL2 PARAM a 3415 SIGNAL3 PARAM nastaveny na 0, zobrazi se n.A.

3402 SIGNAL1 MIN

Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 34071 SIGNAL1
PARAM.
Zobraz. A
hodnota
3407 | — — — — — —

|

\
3406 | — —

\

T

. Zdrojova
3403 " hodnota

3402
Poznamka: Parametr nema vyznam, pokud je parametr 3404 OUTPUT1
DSP FORM nastaven na DIRECT.

X...X

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 34017 setting.

3403 SIGNAL1 MAX

Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3407 SIGNAL1
PARAM. Viz obrazek pro parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

Poznamka: Parametr nema vyznam, pokud je parametr 3404 OUTPUT1
DSP FORM nastaven na DIRECT.

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 34017.

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis
3404 OUTPUT1 DSP Definuje format pro zobrazeny signal (zvoleny parametrem 3407 SIGNAL1 | 9 = DIRECT
FORM PARAM.
0=+/-0 Potvrzena/nepotvrzena hodnota. Jednotka je zvolena parametrem 3405
1=+-0.0 OUTPUT 1 UNIT.
2= +/-0.00 Priklad: Pl (3.14159):
3 = +/-0.000 Hodnf/t_e(l) 3404 Zobira3zen| _327Fég-z--s+a3hz767
4=+0 +-0.0 +31
5=+0.0 +/-0.00 +3.14
6 = +0.00 +/-0.000 +3.142
0 3 0....65535
7 =+0.000 0.0 31
+0.00 3.14
+0.000 3.142
8 = BAR METER Sloupcovy graf pro tuto aplikaci neni k dispozici
9 = DIRECT Piima hodnota. Umisténi desetinné tecky a jednotek mé&feni stejné jako
u zdrojového signalu.
Poznamka: parametry 3402, 3403 a 3405...3407 nejsou Ug&inné.
3405 OUTPUT1 UNIT Voli jednotku pro zobrazeny signél zvoleny parametrem 3407 SIGNAL1 -
PARAM.
Poznamka: Parametr nema vyznam, pokud je parametr3404 OUTPUT1
DSP FORM nastaven na DIRECT.
Poznamka: Volba jednotek nekonvertuje hodnoty.
0=NO UNIT Jednotka neni zvolena
1=A Ampere
2=V Volt
3=Hz Hertz
4=% Procento
5=s Sekunda
6=h Hodina
7 =rpm OtaZky za minutu
8 =kh Kilohodiny
9=°C Celsius
11=mA Miliampery
12=mV Milivolty
3406 OUTPUT1 MIN Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3401 SIGNAL1 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
Poznamka: Parametr nema vyznam, pokud je parametr 3404 OUTPUT1
DSP FORM nastaven na DIRECT.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3401. -
3407 OUTPUT1 MAX Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -

3401 SIGNAL1 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

Poznamka: Parametr nema vyznam, pokud je parametr 3404 OUTPUT1
DSP FORM nastaven na DIRECT.

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 34017.

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis
3408 SIGNAL2 PARAM Voli druhy signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v reZimu zobrazeni. Viz | 104
parametr 3401 SIGNAL1 PARAM.
0, 102...162 Index parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED. Pokud je hodnota nastavena na 0, nezvoli se zadny signal.
Pokud jsou v8echny hodnoty parametria 3407 SIGNAL1 PARAM, 3408
SIGNAL2 PARAM a 3415 SIGNAL3 PARAM nastaveny na 0, zobrazi se n.A.
3409 SIGNAL2 MIN Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3408 SIGNAL2 | -
PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3410 SIGNAL2 MAX Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3408 SIGNAL2 | -
PARAM. Viz par 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3411  OUTPUT2 DSP Definuje format pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3408 SIGNAL2 9 =DIRECT
FORM PARAM.
Viz parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3412 OUTPUTZ2 UNIT Voli jednotku pro zobrazeny signél zvoleny parametrem 3408 SIGNAL2 -
PARAM.
Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3413 OUTPUT2 MIN Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3408 SIGNAL2 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3414 OUTPUT2 MAX Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3408 SIGNAL2 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3408. -
3415 SIGNAL3 PARAM Voli treti signal pro zobrazeni na ovladacim panelu v rezimu zobrazeni. Viz | 105
par 3401 SIGNAL1 PARAM.
0, 102...162 Index parametru ve skupin& 07 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED. Pokud je hodnota nastavena na 0, nezvoli se Zadny signél.
Pokud jsou v8echny hodnoty parametria 3407 SIGNAL1 PARAM, 3408
SIGNAL2 PARAM a 3415 SIGNAL3 PARAM nastaveny na 0, zobrazi se n.A.
3416  SIGNAL3 MIN Definuje minimalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3415. Viz -
parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3475 SIGNAL 3 PARAM. | -
3417 SIGNAL3 MAX Definuje maximalni hodnotu pro signal zvoleny parametrem 3415 SIGNAL3 | -
PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3475 SIGNAL3 PARAM. | -
3418 OUTPUT3 DSP Definuje format pro zobrazeny signal zvoleny parametrem 3415 SIGNAL3 9 = DIRECT
FORM PARAM.
Viz parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3419 OUTPUT3 UNIT Voli jednotku pro zobrazeny signél zvoleny parametrem 3415 SIGNAL3 -
PARAM.
Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3420 OUTPUT3 MIN Nastavuje minimalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem -
3415 SIGNAL3 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3475 SIGNAL3 PARAM. | -

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér

Popis

3421

OUTPUT3 MAX

Nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu pro signal zvoleny parametrem
3415 SIGNAL3 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

X...X

Nastaveni rozsahu zavisi na nastaveni parametru 3415.

99 START-UP DATA

Aplika&ni makro. Definice nastavovacich dat motoru.

9902

APPLIC MACRO

Voli aplika&ni makro nebo aktuvuje hodnoty parametru FlashDrop. Viz
kapitola Aplikatni makra.

1=ABB
STANDARD

1 =ABB STANDARD

Standardni makro pro aplikace s konstantnimi otaZkami

2 =3-WIRE

3vodifové makro pro aplikace s konstantnimi otackami

3 = ALTERNATE

Stfidavé makro pro aplikace se startem vpfed a startem vzad

4 = MOTOR POT

Makro motor potenciometr pro aplikace s digitalnimi signaly regulace otafek

5 =HAND/AUTO

Makro ruéné&/automaticky se pouziva, pokud maji byt dvé& ovladaci zafizeni
pfipojena do frekvené&niho méni&e:

- Zafizeni 1 komunikuje pfes interfejs definovany jako externi ovladaci misto
EXT1.
- Zafizeni 2 komunikuje pfes interfejs definovany jako externi ovladaci misto
EXT2.

V jediném okamziku je aktivni EXT1 nebo EXT2. Pfepinani mezi EXT1/2 se
provadi pfes digitalni vstup.

31 =0EM SET LOAD

Hodnoty parametrti FlashDrop, jak jsou definovany v souboru FlashDrop.
FlashDrop je volitelnym pfisluSenstvim. FlashDrop umozfiuje rychlé
pfizplisobeni seznamu parametrta , tzn. zvolené parametry Ize i skryt. Pro
dal$i informace viz UZivatelska pfirutka pro FlashDrop [3AFE68591074
(anglicky)].

9905

MOTOR NOM VOLT

Definuje jmenovité nap&ti motoru. Musi byt rovno hodnot& na typovém Stitku
motoru. Frekvenéni mé&ni& nedokaze napdjet motor s napatim va&tsim nez je
vstupni napéjeci napéti.
Vystup nap&ti
9905~ — —

‘  Vystupni frekvence
9907 4

VAROVANI! Nikdy nepfipojujte motor k frekven&nimu mé&nidi, ktery je
pfipojen k napajecimu napéti o Uroveti vy$§imu nez je jmenovité napéti
motoru.

200
(US: 230)
400

(US: 460)

100...300 V (200 V /
US: jednotky 230 V)
230...690 V (400 V/
US: jednotky 460 V)

Napéti.

Poznamka: Naméahani izolace motoru je vZdy nezévislé na napéjecim napéti
frekvenZniho ménice. To se také tyka pfipadu, kdy je jmenovité napéti
motoru niz$i nez jmenovité nap#ti frekvendéniho mé#nife a napajeci napéti
frekvenéniho ménide.

9906

MOTOR NOM CURR

Definuje jmenovity proud motoru. Musi byt roven hodnot& na typovém Stitku
motoru.

N

0,22,0 b I2N

Proud

9907

MOTOR NOM FREQ

Definuje jmenovitou frekvenci motoru, tzn. frekvenci, pii které je vystupni
napéti rovno jmenovitému nap&ti motoru:

Bod odbuzeni = jmen. frekvence - napajeci napéti / jmen. napé&ti motoru

Eur: 50/
UsS: 60

10,0...500,0 Hz

Frekvence

Aktualni signaly a parametry
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Index Nazev/vybér Popis
9908 MOTOR NOM SPEED | Definuje jmenovité otafky motoru. Musi byt rovny hodnot& na typovém S§titku | V zavislosti
motoru. na typu
50...30000 rpm Otacky
9909 MOTOR NOM Definuje jmenovity vykon motoru. Musi byt roven hodnot# na typovém Stitku | Py
POWER motoru.
0,2...3.0 - PykW/hp | Vykon

Aktualni signaly a parametry
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Hledani zavad

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola uvadi vypis v8ech alarmil a chybovych hlaseni vietn& moznych pfitin a
koreknich zasahu.

Bezpetnost

elektrikafi. Pfed zahajenim prace na frekventnim meéniti si pi'eétadte bezpetnostni

Q VAROVANI! Udrzbu frekven&niho ménite sméji provadét pouze kvalifikovani
instrukce na prvnich stranach v kapitole Bezpeénost

Indikace alarmii a poruch

Alarmové nebo chybové zpravy na displeji panelu indikuji abnormalni stav
frekventniho ménite. Pomoci informaci udanych v této kapitole Ize identifikovat
a opravit vétSinu pii&in alarmil a poruch. Pokud ne, tak kontaktujte regionalni
zastoupeni ABB.

Jak resetovat

RESET
Frekvenni m&nit Ize resetovat budto stisknutim tlaéitka na klavesnici \% na

ovladacim panelu nebo pfes digitalni vstup nebo vypnutim napajeciho nap#&ti na
kratkou dobu. Po odstran&ni zavady miiZze byt motor znovu spustén.

Historie poruch

Kdyz se zjisti porucha, tak bude uloZena v historii poruch. Posledni poruchy a
alarmy jsou uloZzeny spoletné s tasovou znatkou.

Parametry 0401 LAST FAULT, 0412 PREVIOUS FAULT 1 a 0413 PREVIOUS
FAULT 2 obsahuji nejposledngjsi poruchy. Parametry 0404...0409 ukazuji provozni
data frekventniho ménite v dob& vzniku posledni poruchy.

Hledani zavad
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Alarmové zpravy generované frekvenénim méniéem

CODE | ALARM PRICINA CO UDELAT

A2001 | OVERCURRENT Je aktivni limit vystupniho proudu. | Pfekontrolujte zatizeni motoru.

(programovatelna Pfekontrolujte £as akcelerace (2202 a 2205).

poruchova funkce Pfekontrolujte motor a kabel motoru (vé&etn&

1610) fazovani).
Pfekontrolujte podminky okolniho prostiedi.
Schopnost zatizeni klesa, pokud teplota v okoli mista
instalace pfekro&i 40 °C. Viz odstavec Snizeni
Jjmenovitych parametru na stran& 110.

A2002 | OVERVOLTAGE Je aktivni kontrola ptekro&eni Pfekontrolujte €as decelerace (2203 a 2206).
(programovatelna | Stejnosm<rného napéti. Pfekontrolujte vstupni napdjeci napéti z hlediska
poruchova funkce statického nebo dofasného pfepéii.

1610)

A2003 | UNDERVOLTAGE Je aktivni kontrola nedosazeni Pfekontrolujte vstupni napajeci nap&ti.
(programovatelna stejnosmérného napéti.
poruchova funkce
1610)

A2004 | DIRLOCK Zmé&na sméru neni povolena. Pfekontrolujte nastaveni parametru 7003

DIRECTION.

A2006 | Al1 LOSS Signal analogového vstupu Al1 Prekontrolujte nastaveni parametru poruchové
(programovatelna poklesnul pod limit definovany funkce.
poruchova funkce | Parametrem 3027 Al1 FAULT Pfekontrolujte spravnou aroveft analogovych
3001, 3021) LIMIT. ovladacich signaly.

Pfekontrolujte pfipojeni.

A2009 | DEVICE Piekroéeni teploty frekvenéniho Prekontrolujte podminky okolniho prostfedi. Viz také

OVERTEMP menife IGBT. Limit alarmu je odst. SniZeni jmenovitych parametri na stran& 1710.
120 °C. Prekontrolujte pritok vzduchu a funkci ventilatoru.
Prekontrolujte vykon motoru proti vykonu ménice.

A2010 | MOTOR TEMP Teplota motoru je pfili§ vysoka Pfekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatizeni a
(programovatelna (nebo se zda byt pfili§ vysoka) v chlazeni.
poruchova funkce d"'zledtkLt’ rlaq?érn’clé(ho zatiiteni, Pfekontrolujte data uvedeni do provozu.
3005...3009 nedostatecneno vykonu motoru, . ,

) neadekvatniho chlazeni nebo Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
nespravnych dat uvedeni do Nechejte motor ochladit. Zajist&te spravné chlazeni
provozu motoru: Pfekontrolujte ventilator chlazeni, ofistéte

chlazené povrchy atd.

A2011 | UNDERLOAD Zatizeni motoru prili§ nizké napf. | Prekontrolujte problémy v pohan&ném zafizeni.
(programovatelna | V d"‘3|ed_k“ “VOI”E‘”féhg ) Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
poruchova funkce me;:han’lsmu v pohansném Prekontrolujte vykon motoru proti vykonu ménice.
30133015) zarizenl.

A2012 | MOTOR STALL Motor s blokovanim, napt. v Pfekontrolujte jmenovité hodnoty zatizeni motoru a
(programovatelna disledku nadmérného zatizeni frekven&niho menite.
poruchova funkce | Nebo nedostatetného vykonu Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
3010...3012) motoru.

A2013 | AUTORESET Alarm automatického resetu Pfekontrolujte nastaveni skupiny parametru 31

AUTOMATIC RESET.
A2017 | OFF BUTTON Frekvenéni ménic& pfijjal povel pro | Vypnéte blokovani lokalniho rezimu parametrem 1606

zastaveni z ovladaciho panelu,
kdyz je aktivni blokovani mistniho
ovladani.

LOCAL LOCK a opakuijte.

Hledani zavad
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CODE | ALARM PRICINA CO UDELAT

A2023 | EMERGENCY Frekvenéni ménic& piijjal povel pro | Pfekontrolujte, zda je bezpe&né pokrafovat v
STOP nouzové zastaveni a rampu pro provozu.

zastaveni s casy rampy Vratte tladitko nouzového zastaveni do normaini
definovanymi parametrem 2208 polohy
EM DEC TIME.

A2026 | INPUT PHASE Meziobvodové ss napeti osciluje v | Pfekontrolujte pojistky pfivodu napajeciho napéti.
LOSS d"'SI,e.dkL,‘ vypadktf faze Pfekontrolujte nesymetrii vstupniho napajeciho
(programovatelna n?paj’IeCIh’o n?ptéktl nebo napéti.
poruchova funkce | PIEPAIENE POJISTEY: Prekontrolujte parametr poruchové funkce.

3016) Alarm je generovan, kdyz zvin&ni
napéti pfekro&i 14 % jmenovitého
SS napéiti.

CODE | PRICGINA CO UDELAT

A5011 Frekvené&ni ménit je ovladan z jiného zdroje. Zméiite ovladani frekvenéniho ménife na mistni

ovladaci rezim.

A5012 Je zablokovana zména smiru otafeni. Povolte zm&nu sméru. Viz parametr 1003

DIRECTION.

A5013 Ovladani z panelu je blokovano, protoze je aktivni Deaktivujte omezeni startu a opakujte. Viz parametr
blokovani startu. 2108 START INHIBIT.

A5014 Ovladani z panelu je blokovano, protoze frekvenéni Resetujte poruchu frekven&niho méni&e a opakujte.
mé&ni& ma poruchu.

A5015 Ovladani z panelu je blokovano, protoze je aktivni Deaktivujte zamek lokalniho ovladaciho rezimu. Viz
zamek lokalniho ovladaciho rezimu. parametr 1606 LOCAL LOCK.

A5019 Zapis nenulové hodnoty parametru je zakazan. Je povolen pouze reset parametrii.

A5022 Parametr je chran&n proti zapisu. Hodnota parametru je jen pro &teni a proto ji nelze

zménit.

A5023 Zma&na parametru neni povolena, pokud frekvenéni Zastavte frekvenéni ménit a zmétte hodnoty
menié pracuje. parametrui.

A5024 Frekvené&ni ménit zpracovava ulohu. Pockejte dokud se uloha nedokonti.

A5026 Hodnota je na nebo pod minimalnim limitem.vv. Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.

A5027 Hodnota je na nebo nad maximalnim limitem. Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

A5028 Invalidni hodnota Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.

A5029 Pamét’ neni pfipravena Opakuijte.

A5030 Invalidni pozadavek Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

A5031 Mé&ni< neni pfipraven k provozu, napf. v dusledku Prekontrolujte privodni napajeci napéti.
nizkého stejnbosmérného napéti.

A5032 Chyba parametru Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

Hledani zavad
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Fault messages generated by the drive

CODE | FAULT PRICINA CO UDELAT
FO001 | OVERCURRENT Vystupni proud pfekraéuje Pfekontrolujte zatiZzeni motoru.
pfipustnou troverh. Ptekontrolujte &as akcelerace (2202 a 2205).
Urov.el’.i pfekroée.ni proqdu pro Ptekontrolujte motor a kabel motoru (v&etn&
menié je 325 % jmenovitého fazovani).
&nice.
proudu ménice Pfekontrolujte podminky okolniho prostfedi.
Schopnost zatizeni klesa, pokud teplota v okoli mista
instalace pfekro&i 40 °C. Viz odstavec Snizeni
Jjmenovitych parametrtt na stran& 110.
FO002 | DC OVERVOLT Pfili§ vysoké meziobvodové ss Pfekontrolujte zapnuti kontroly pfepéti (parametr
nap=ti. Limit pfekro&eni ss napti 2005 OVERVOLT CTRL).
Eini f1.20 V pro frekvenéni méniée | prekontrolujte vstupni napajeci napéti z hlediska
napajené s 200 V a 840 V pro statického nebo dofasného pfepdti.
frekvenéni méniée napajené . , . .
B Pfekontrolujte brzdny chopper a rezistor (pokud je
nap#tim 400 V. .. . . : .
pouzito). Pokud je pouzit brzdny chopper a rezistor,
musi byt vypnuta kontrola ss ptepé&ti.
Pfekontrolujte £as decelerace (2203 a 2206).
Pfekontrolujte napajeci napéti z hlediska trvalého
nebo dofasného pfepéti.
Vybavte frekvenéni mé&ni& brzdnym chopperem a
brzdnym rezistorem.
FO003 | DEV OVERTEMP Teplota frekven&niho ménife IGBT | Pfekontrolujte podminky okolniho prostfedi. Viz také
je pFilis vysoka. Limit hlaseni odstavec SniZeni jmenovitych parametr na strané
poruchy je 135 °C. 110.
Pfekontrolujte prutok vzduchu a funkci ventilatoru.
Pfekontrolujte vykon motoru vi€i vykonu jednotky.
FO004 | SHORT CIRC Zkrat v kabelu motoru(.) nebo Pfekontrolujte motor a kabel motoru.
v motoru
FO006 | DC UNDERVOLT Meziobvodové ss napéti neni Pfekontrolujte zapnuti kontroly pfepéti (parametr
dostateéné v dusledku chybéjici 2006 UNDERVOLT CTRL).
faze napajeciho napati, pfepa- Ptekontrolujte vstupni napajeci nap&ti a pojistky.
lené pojistky, interni poruchu
mustkového usmérfiovage nebo
pfili§ nizké napajeciho napéti.
Limit ss podpéti je 162 V pro
frekvenéni ménife napajené s 200
V a 308 V pro frekven&ni ménite
napajené nap&tim 400 V.
FO0O07 | Al1LOSS Analogovy vstupni signal Al1 Pfekontrolujte nastaveni parametrii poruchové
(programovatelna poklesl pod limit definovany funkce.
poruchova funkce | parametrem 3027 Al1 FAULT Pfekontrolujte spravnou urovefi analogovych
3001, 3021) LIMIT. ovladacich signali.
Pfekontrolujte pfipojeni.
FO009 | MOT OVERTEMP | Teplota motoru je pfili§ vysoka Pfekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatizeni a

(programovatelna
poruchova funkce
3005...3009)

(nebo se zda byt pfili§ vysoka)

v dusledku nadmé&rného zatizeni,
nedostate&ného vykonu motoru,
neadekvatniho chlazeni nebo
nespravnych dat uvedeni do
provozu.

chlazeni.
Prekontrolujte data uvedeni do provozu.
Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.

Nechejte motor ochladit. Zajistéte spravné chlazeni
motoru: Pfekontrolujte ventilator chlazeni, oistéte
chlazené povrchy atd.

Hledani zavad
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CODE | FAULT PRICINA CO UDELAT

FO0012 | MOTOR STALL Motor pracuje s vaznutim napf. v Pfekontrolujte zatizeni motoru a jmenovité hodnoty
(programovatelna disledku nadmé&rného zatizeni frekvenéniho mé&nice.
poruchova funkce | Nebo nedostatedného vykonu Ptekontrolujte parametr poruchové funkce.
3010...3012) motoru.

FO014 | EXT FAULT 1 Externi porucha 1 Pfekontrolujte externi zafizeni z hlediska poruch
(programmable Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
fault function 3003)

FO015 | EXT FAULT 2 Externi porucha 2 Pfekontrolujte externi zafizeni z hlediska poruch
(programmable Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
fault function 3004)

FO0016 | EARTH FAULT Frekvenéni méni Zjistil poruchu Pfekontrolujte motor.

(programovatelna | Ukostfeni (zemé&) v motoru nebo Ptekontrolujte kabel motoru. Délka kabelu motoru
poruchova funkce | kabel motoru. nesmi pfesahovat maximalni specifikaci. Viz
3017) odstavec Motorovy pfivod na stran& 114.

FO017 | UNDERLOAD Zatizeni motoru je pfili§ nizké Pfekontrolujte problémy v pohan&ném zafizeni.
(programovatelna ”api-] v qusledku uhv’olr;érji Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
poruchova funkce | MErnAaniSMU Y ponansnem Pfekontrolujte vykon motoru vii&i vykonu jednotky.
3013___3015) zafizeni. I y y ] Y

FO0018 | THERM FAIL Interni porucha frekvenéniho Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.

mé&nife. Termistor pouzity pro
méfeni interni teploty
frekveng&niho ménice je rozpojen
nebo ma zkrat.

F0021 | CURR MEAS Interni porucha frekvenéniho Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.

menife. M&feni proudu je mimo
rozsah.

F0022 | INPUT PHASE Meziobvodové ss nap#éti osciluje Pfekontrolujte pojistky pfivodu napajeciho nap#ti.
LOSS v dusle'dku chyb’éjici faze o Ptekontrolujte nesymetrii vstupniho napajeciho
(programmable vstupniho napéti nebo pfepalené napéti.

; jistky.
fault function 3076) pC.)jIS ¥ . Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
Situace vznikne, kdyz zvin&ni ss
napéti piekroéi 14 % jmenovitého
ss napé&ti.

F0026 | DRIVE ID Interni porucha ID frekvenéniho Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.

ménice

F0027 | CONFIG FILE Chyba interniho souboru Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.

konfigurace

FO0034 | MOTOR PHASE Porucha okruhu motoru v du- Prekontrolujte motor a kabel motoru.

sledku chybéjici faze nebo Ptekontrolujte relé termistoru motoru (pokud je
porucha relé termistoru motoru pouzito).
(pouzito k mé&feni teploty motoru).

FO035 | OUTP WIRING Chybné napajeci napéti a Pfekontrolujte pfipojeni napajeciho napéti.
(programovatelna | pfipojeni kabelu motoru (napf. Pfekontrolujte parametr poruchové funkce.
poruchova funkce napajeci kabel pfipojen k pfi-pojce
3023) frekven&niho méni&e pro pfipojeni

motoru).

FO036 | INCOMPATIBLE Zavadény software neni Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
SW kompatibilni.

F0101 | SERF CORRUPT Poskozeny systém souborti Serial | Kontaktujte vase regionalni zastoupeni ABB.

Flash chip

Hledani zavad
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CODE | FAULT PRIGINA CO UDELAT
F0103 | SERF MACRO Aktivni makrosoubor chybi na Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
Serial Flash chip
FO0201 | DSP T1 Systémova chyba Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
OVERLOAD
F0202 | DSP T2
OVERLOAD
FO0203 | DSP T3
OVERLOAD
F0204 | DSP STACK
ERROR
F0206 | MMIO ID ERROR Porucha interni ovladaci desky V/ | Kontaktujte vaSe regionalni zastoupeni ABB.
V (MMIO)
F1000 | PAR HZRPM Nespravné nastaveni limitu Pfekontrolujte nastaveni parametru. Pfekontrolujte,
parametri otatky/frekvence zda plati nasleduijici:
2007 < 2008,
2007/9907 a 2008/9907 jsou v ramci rozsahu.
F1003 | PAR Al SCALE Nespravné vzorkovani signalu Ptekontrolujte nastaveni skupiny parametrd 13

analogového vstupu Al

ANALOG INPUTS. Musi platit nasleduijici:
1301 < 1302.

Hledani zavad
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Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje pokyny pro preventivni udrzbu.

Bezpetnost

A

VAROVANI! Pie&té&te si pokyny v kapitole Bezpetnost na prvnich stranach této
pfirutky pfed zahajenim jakychkoliv udrzbovych praci na zafizeni. Nedodrzeni
bezpetnostnich pokynil milze zplisobit zran&ni nebo smrt.

Intervaly udrzby

Ventilatory

Pri instalaci v odpovidajicim prostfedi vyzaduje frekvenZni ménit velmi maly rozsah
udrzby. V tabulce jsou uvedeny intervaly pravidelné udrzby doporuéené firmou ABB.

Udrzba

Interval

Pokyny

Formovani kondenzatoru

Kazdé dva roky pfi skladovani

Viz Kondenzatory na stran&
108.

Vyména ventilatorl chlazeni
(velikosti rami R1...R2)

Kazdych pét let

Viz Ventilatory na stran& 107.

Ventilatory chlazeni frekventniho mé&nite maiji Zivotnost 25 000 provoznich hodin.
Realna zivotnost zavisi na Cetnosti pouziti frekvenéniho ménife a na okolni teplot&.

Zavadu ventilatoru Ize detekovat zvySenym hlukem lozisek. Pokud je frekventni
meénit provozovan v kritickych oblastech vyrobniho procesu, doporutuje se vyméanit
ventilator ihned po zaiatku tohoto projevu. Vymanné ventilatory dodava ABB.
Nepouzivejte jiné nahradni dily nez jsou specifikovany ABB.

Udrzba
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Vyména ventilatoru (R1 a R2)

Ventilator obsahuji pouze velikosti rami R1 a R2; velikost ramu RO ma pfirozené
chlazeni.

1. Zastavte frekvenéni ménit a odpojte jej od napajeciho napéti.
2. Demontujte kryt, pokud frekven&ni mé&ni2 obsahuje volitelny doplngk NEMA 1.

3. Vypaiite drzak ventilatoru z ramu frekvenéniho mé&nite napf. pomoci Sroubovaku
a zvednate vyklopny drzak ventilatoru nahoru za pfedni hranu.

Uvolnéte kabel ventilatoru z drzaku.
Odpojte kabel ventilatoru.
Demontujte drzak ventilatoru ze zavasil.

Instalujte novy drzak ventilatoru s ventiladtorem v opatném porfadi.

© N o o b

Pripojte napajeci napéti.

A 3

=it

L i e SR
s
i

\;I 1I

Kondenzatory

Formovani

Pokud byl frekventni ménit skladovan déle nez dva roky, museji byt kondenzatory
formovany. V tabulce na stran& 78 for how to find out the manufacturing time from
the serial number. Informace o formovani kondenzatori zjistite u regionalniho
zastoupeni ABB nebo z pfirutky Capacitor reforming guide [3AFE64059629

(anglicky)].
Ovladaci panel
Gisténi

Pro Cisténi ovladaciho panelu pouzijte mékky hadrik. Nepouzivejte silné Eistici
prostfedky, které by mohly poskrabat okénko displeje.

Udrzba
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Technické udaje

Co obsahuje tato kapitola

Kapitola obsahuje technické udaje frekvenZniho ménite, napf. jmenovité hodnoty,
velikosti a technické pozadavky, podminky pro splnéni pozadavkil CE a jinych
znatek.

Jmenovité udaje

Proud a vykon

V tabulce jsu uvedeny jmenovité hodnoty proudu a vykonu. Symboly jsou popsany
pod tabulkou.

Typ Vstup Vystup Velikost
ACS150- hn Iy L gminitomin|  T2max Py ramu
x=E/U A A A A kw | HP

Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 6,1 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO
01x-04A7-2 11,4 47 7,1 8,2 0,75 1 R1
01x-06A7-2 16,1 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
01x-07A5-2 16,8 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R2
01x-09A8-2 21,0 9,8 14,7 17,2 22 3 R2

Jednotky s tfifazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 3,6 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 RO
03x-03A5-2 5,0 3,5 5,3 6,1 0,55 0,75 RO
03x-04A7-2 6,7 47 7,1 8,2 0,75 1 R1
03x-06A7-2 9.4 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
03x-07A5-2 9,8 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R1
03x-09A8-2 11,8 9,8 14,7 17,2 22 3 R2

Jednotky s tfifazovym napajenim Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 2,2 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 RO
03x-01A9-4 3,6 1,9 2,9 3,3 0,55 0,75 RO
03x-02A4-4 4.1 24 3,6 4,2 0,75 1 R1
03x-03A3-4 6,0 3,3 5,0 5,8 1,1 1,5 R1
03x-04A1-4 6,9 41 6,2 7,2 1,5 2 R1
03x-05A6-4 9,6 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1
03x-07A3-4 11,6 7,3 11,0 12,8 3 3 R1
03x-08A8-4 13,6 8,8 13,2 154 4 5 R1

00353783.xls E
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Symboly

Vstup

N Trvala efektivni hodnota vstupniho proudu

Vystup

Iy Trvaléa efektivni hodnota proudu. Pfetizeni 50 % je povoleno na jednu minutu kazdych
deset minut.

I3 1minftomin ~ Maximalni (50 % pfetizeni) proud je povolen na jednu minutu kazdych deset minut

bmax Maximalni vystupni proud. Je k dispozici dv& sekundy po startu, jinak podle toho, jak
to povoli teplota frekven&niho ménice.

Py Typicky vykon motoru. Jmenovité hodnoty vykonu v kilowattech odpovidaji v&tSin&

4polovych motort dle IEC. Vykony v kottskych silach (HP) odpovidaji v&tsing
4pdlovych motorii dle NEMA.

Dimenzovani
Hodnoty povolenych proudu se neméni s napajecim nap&tim. Aby se dosahly vykony dle tabulky,
jmenovity proud ménife musi byt v&tSi nebo roven jmenovitému proudu motoru.

Poznamka 1: Maximalni vykon na hiideli je omezen na hodnotu 1,5 - Py. Je-li toto pfekroeno, dochazi
k automatickému omezeni momentu a proudu. Tim je chranén vstupni usmérfiova& pfed pietizenim.

Poznamka 2: VVykonové parametry jsou platné az do teploty okoli 40 °C.

Snizeni jmenovitych parametri
Dovolené proudy a vykony se snizuji v nadmofskych vy$kach nad 1000 m nebo je-li teplota okoli vyssi
nez 40 °C.

Snizeni parametru v ditrsledku vy$Si teploty

V rozsahu teplot +40 °C...+50 °C je jmenovity vystupni proud snizovan o 1 % na kazdy dalsi 1 °C.
Vystupni proud se vypoéte vynasobenim proudu udaného v tabulce jmenovitych hodnot koeficientem
snizeni proudu.

Ptiklad: Je-li teplota okoli 50 °C je koeficient snizeni proudu 100 % - 1 —2- - 10 °C = 90 % nebo 0,90.
Vystupni proud je potom 0,90 - Ir. C

SniZeni parametri: v ditssledku nadmofské vysky

V nadmofskych vyskach 1000...2000 m se snizuje proud o 1 % na kazdych 100 m.
SniZeni parametri v disledku zvysené spinaci frekvence

Pokud se pouzije spinaci frekvence 8 kHz (viz parametr 2606), tak se budto:

snizi Iony na 75 % pro RO nebo na 80 % pro R1...R2

+ Je nutné zajistit nastaveni parametri 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON) ten snizuje spinaci
frekvenci, kdyz vnitini teplota frekven&niho ménife pfekrodi 110 °C. Viz parametr 2607 pro ziskani
dalSich podrobnosti.

Pokud se pouzije spinaci frekvence 12 kHz (viz parametr 2606) tak se budto:

* snizi Ipy na 50 % pro RO nebo na 65 % pro R1..R2 a snizi se maximalni povolena teplota okoli na
30 °C (86 °F) nebo

* je nutné zajistit nastaveni parametru 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON), ten snizuje spinaci
frekvenci, kdyz vnitii teplota frekvenéniho ménice prekro&i 80 °C. Viz parametr 2607 pro ziskani
dalSich podrobnosti.

Technické udaje
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Nize uvedena tabulka udava ztratovy vykon v hlavnim obvodu pfi jmenovitém
zatizeni a v ovladacich obvodech s minimalnim zatizenim (V/V a panel se
nepouzivaji) a pfi maximalnim zatizeni (vSechny digitalni vstupy v zapnutém stavu a
je pouzit panel, fieldbus a ventilator). Celkovy ztratovy vykon je souttem ztratovych

vykonl v hlavnim a v ovladacim obvodu.

Typ Ztratovy vykon Pritok vzduchu
ACS150- Hlavni obvod Ovladaci obvody”
x=E/l Jmenov. Iy a Iry Min Max
w [BTuHr [ w [BTUHr | w | BTUHr | m¥%h | f¥min
Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 25 85 6,3 22 12,3 42 - -
01x-04A7-2 46 157 9,6 33 16,0 55 24 14
01x-06A7-2 71 242 9,6 33 16,0 55 24 14
01x-07A5-2 73 249 10,6 36 171 58 21 12
01x-09A8-2 96 328 10,6 36 171 58 21 12
Jednotky s trifazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 19 65 6,3 22 12,3 42 - -
03x-03A5-2 31 106 6,3 22 12,3 42 - -
03x-04A7-2 38 130 9,6 33 16,0 55 24 14
03x-06A7-2 60 205 9,6 33 16,0 55 24 14
03x-07A5-2 62 212 9,6 33 16,0 55 21 12
03x-09A8-2 83 283 10,6 36 171 58 21 12
Jednotky s trifazovym napajenim Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 11 38 6,7 23 13,3 45 - -
03x-01A9-4 16 55 6,7 23 13,3 45 - -
03x-02A4-4 21 72 10,0 34 17,6 60 13 8
03x-03A3-4 31 106 10,0 34 17,6 60 13 8
03x-04A1-4 40 137 10,0 34 17,6 60 13 8
03x-05A6-4 61 208 10,0 34 17,6 60 19 11
03x-07A3-4 74 253 14,3 49 21,5 73 24 14
03x-08A8-4 94 321 14,3 49 21,5 73 24 14

00353783.xls E
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Pojistky pro vstupni sitové napajeci kabely

V nize uvedené tabulce jsou uvedeny rozméry kabelil pro jmenovity proud (/4y)
spoletné s odpovidajicim typem pojistky pro ochranu obvodu proti zkratu pfivodniho
napajeciho kabelu. Jmenovité proudy pojistek udané v tabulce jsou maximalni pro
efektivni hodnota jmenovitého proudu /1y vy$8i nez jmenovity proud ménite udany
na stran& 709. Pokud je potfeba zajistit 150 % vystupniho vykonu, vynasobte proud
I4n hodnotou 1,5. Viz také odstavecVybér kabelti napajeciho nap#éti na stran& 23.

Pfekontrolujte, aby byla reak&ni doba pojistek pod hodnotou 0,5 sekundy.
Reakéni doba zavisi na typu pojistky, na impedanci napajeci sit&, dale na prilfezu,
materialu a délce napajeciho kabelu. V pfipad& pfekroteni asu 0,5 sekundy u
pojistek gG nebo T, snizi ve vEtsiné& piipadll reakéni Eas na pfijatelnou uroveri ultra-
rychlé pojistky (aR).

Poznamka: Neni nutné pouzivat dlouhé pojistky.

Typ Pojistky Rozmeéry Cu vodice
ACS150- IEC (500 V) UL (600 V) U1, V1, W1, U2, | BRK+ a BRK-
x = E/U V2 aW2
A Typ A Typ mm? | AWG | mm? | AWG
(IEC60269)
Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 gG 10 ULTfidaT| 25 14 25 14
01x-04A7-2 16 gG 20 ULTfidaT| 25 14 25 14
01x-06A7-2 20 gG 25 ULTfidaT| 25 10 25 12
01x-07A5-2 25 gG 30 ULTfidaT| 2,5 10 25 12
01x-09A8-2 35 gG 35 UL TfidaT| 6,0 10 6,0 12
Jednotky s tfifazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 10 gG 10 ULTfidaT| 25 14 25 14
03x-03A5-2 10 gG 10 ULTfidaT| 2,5 14 25 14
03x-04A7-2 10 gG 15 ULTfidaT| 25 14 25 14
03x-06A7-2 16 gG 15 ULTfidaT| 25 12 25 12
03x-07A5-2 16 gG 15 ULTfidaT| 2,5 12 25 12
03x-09A8-2 16 gG 20 ULTfidaT| 2,5 12 25 12
Jednotky s tFifazovym napajenim Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 10 gG 10 ULTfidaT| 25 14 25 14
03x-01A9-4 10 gG 10 ULTfidaT| 2,5 14 25 14
03x-02A4-4 10 gG 10 ULTfidaT| 25 14 25 14
03x-03A3-4 10 gG 10 ULTfidaT| 25 12 25 12
03x-04A1-4 16 gG 15 ULTfidaT| 2,5 12 25 12
03x-05A6-4 16 gG 15 ULTfidaT| 2,5 12 25 12
03x-07A3-4 16 gG 20 ULTfidaT| 2,5 12 25 12
03x-08A8-4 20 gG 25 ULTfidaT| 2,5 12 25 12

00353783.xIs E
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Napajeci sitové kabely: rozméry pfipojek, maximalni pruméry kabeld a

utahovaci momenty

V tabulce jsou uvedeny rozméry pfipojek pro kabel napajeciho napéti, kabel motoru
a brzdné rezistory, pouzitelné priiméry kabelll a utahovaci momenty.

Veli- N!ax._ U1, v1, W1, U2, V2, W2, BRK+ a BRK- PE
kost |~ prumér PFipojka (flexibilni/pevna) Utahovaci |Uchyceni (pevny nebo zkrouceny)| Utahovaci
ramu | kabelu pro h moment _ moment
NEMA 1 min. max. min. max.
mm | in. | mm?2 |[AWG| mm? |AWG| Nm [Ibfin.| mm2 | AWG | mm2 | AWG | 1,2 | 11
RO 16 | 0,63 |0,2/0,25| 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R1 16 | 0,63 |0,2/0,25| 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R2 16 | 0,63 |0,2/0,25| 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11

Rozméry, hmotnosti a hluk

00353783.xIs E

Rozmeéry, hmotnosti a hluk jsou udany v odd&lenych tabulkach pro kazdy stupefi

kryti.
Veli- Rozméry a hmotnosti Hluk
kost s
ramu IP20 (skFrifn) / UL open i i
H1 H2 H3 w D Hmotnost Uroven
hluku
mm in. mm in. mm in. mm in. mm in kg Ib dBA
RO 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 70 2,76 142 | 5,59 1,1 2,4 50
R1 169 | 665 | 202 | 7,95 | 239 | 941 | 70 | 2,76 | 142 | 559 [1,3/1,2D[2,9/26 " 60
R2 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 105 | 4,13 142 | 5,59 1,5 3,3 60
T Uy =200...240 V: 1,3 kg /2,9 Ib, Uy = 380...480 V: 1,2 kg / 2,6 Ib 00353783.xIs E
Veli- Rozméry a hmotnosti Hluk
kost IP20 / NEMA 1
ramu .
H4 H5 w D Hmotnost Uroveri
hluku
mm in. mm in. mm in. mm in. kg Ib dBA
RO 257 | 10,12 | 280 11,02 70 2,76 142 5,59 1,5 3,3 50
R1 | 257 [1012] 280 |[11,02| 70 | 2,76 | 142 | 559 [1,71,62)(3,7/3,52) 60
R2 257 | 10,12 | 282 11,10 105 4,13 142 5,59 1,9 4,2 60
2 Uy =200...240 V: 1,7 kg / 3,7 Ib, Uy = 380...480 V: 1,6 kg / 3,5 Ib 00353783.xIs E

Symboly
1P20 (skfif) / UL open

H1 vy$ka bez Uchytl a upinaci desky
H2 vyska s uchyty, bez upinaci desky
H3 vyska s Uchyty a upinaci deskou

1P20 / NEMA 1
H4 vyska s Uchyty a propojovacim boxem
H5

vyska s uchyty, propojovacim boxem a krytem

Technické udaje
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Sit'ovy pfivod

Napati (U,) 200/208/220/230/240 V jednofazové pro jednotky 200 V st.
200/208/220/230/240 V ttifazové pro jednotky 200 V st.
380/400/415/440/460/480 V tfifazové pro jednotky 400 V st.
Standardné je povolena odchylka +10 % od jmenovité hodnoty napéti.

Predpokladany zkratovy Maximalni povoleny zkratovy proud u pfipojky sitového napéti, jak je definovano

proud v IEC 60439-1, je 100 kA. Frekven&ni ménié& je vhodny pro pouziti v obvodech schopnych
dodat efektivni symetrickou hodnotu maximalné 100 kA pfi maximalnim jmenovitém
napéti frekvenéniho ménice.

Frekvence 50/60 Hz £ 5 %, maximalni Eetnost zmen 17 %/s

Nevyvazenost Max. £3 % jmenovitého sdruzeného napéti

Usinik 1. harmonické
(cos phiy)

Motorovy pfivod

0,98 (pfi jmenovitém zatizeni)

Napati (U,)

Ochrana proti zkratu
(IEC 61800-5-1, UL 508C)
Frekvence

RozliSeni frekvence
Proud

Omezeni vykonu
Bod odbuzeni
Spinaci frekvence

Maximalni doporutena
délka kabelu motoru

0 az U,, tfifazové symetrické, Up,ax v bod& odbuzeni
Vystup motoru je chran&n proti zkratu dle IEC 61800-5-1 a UL 508C.

Vektorové ovladani: 0...150 Hz
Skalarni ovladani: 0...150 Hz

0,01 Hz

Viz odstavec Jmenovité tdaje na stran& 109.
1,5 Py

10...500 Hz

4, 8 nebo 12 kHz

RO: 30 m (100 ft), R1...R3: 50 m (165 ft)

S vystupnimi tlumivkami mize byt délka kabelu motoru rozsifena az na 60 m pro RO a
100 m pro R1...R3.

Pro spIn&ni podminek evropské smérnice o EMC, pouziveijte délky kabelii udané v tabulce

pro spinaci frekvenci 4 kHz. Délky jsou udany pro pouziti frekven&niho ménice s internim
EMC filtrem nebo s volitelnym externim EMC filtrem.

Spinaci frekvence 4 kHz Interni EMC filtr Volitelny externi EMC filtr

2. prostredi 30m

je nutné pfipojit
(kategorie C3 1))

1. prostfedi -

je nutné pfipojit
(kategorie C2 1)

) Viz noveé polozky v odstavci Soulad s IEC/EN 61800-3 (2004) na strané 119.
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Analogovy vstup X1A: 2

Auxiliary voltage X1A: 4

Digitalni vstupy X1A: 7...11

(frekv. vstup X1A: 11)

Releovy vystup X1B: 12...14

Pfipojka brzdného

Nap#tovy signal,unipolarni
Proudovy signal,unipolarni
RozliSeni
Presnost

Napeti

Typ

Frekvence vstupu
Vstupni impedance
Typ

Max. spinaci nap#ti
Max. spinaci proud
Max. trvaly proud

rezistoru

0(2)...10 V, R, > 312 kohm

0 (4)...20 mA, Ry, = 100 ohm

0.1%

+1%

24 VDC £ 10%, max. 200 mA

12...24 V ss s internim nebo externim zdrojem
PNP a NPN

Sled impulzu 0...16 kHz (X1A: pouze 16)
2,4 kohm

NO + NC

250V st./30Vss
0,5A/30Vss;5A/230V st

2Arms

Short-circuit protection

(IEC 61800-5-1, IEC 604391,

Vystup brzdného rezistoru je podmin&né chranén proti zkratu dle IEC/EN 61800-5-1 a
UL 508C. Pojistka vstupniho sit'ového napéti se vybere po kontaktu s mistnim

UL 508C) zastoupenim ABB. Jmenovity podminé&ny zkratovy proud jak je definovan v IEC 60439-1
a testovaci zkratovy proud dle UL 508C je 100 KA.
Efficiency
Approximately 95 to 98% at nominal power level, depending on the drive size a options
Ucéinnost
Metoda RO: pfirozené konvekéni chlazeni. R1...R2: interni ventilator, smér pritoku zdola nahoru.

Volny prostor kolem
frekvenéniho méniée

Stupné kryti

Viz kapitola Mechanicka instalace, strana 19.

IP20 (instalace ve skifini) / UL open: Standardni kryty. Aby byly spin&ny podminky ochrany
pfed dotekem, musi byt frekvenéni me&ni& instalovan ve skfini.

IP20 / NEMA 1: Lze dosahnout se sadou volitelnych doplrikis obsahujici kryt a pfipojovaci

box.

Technické udaje



116

Podminky okolniho prostredi

V tabulce jsou udany mezni hodnoty pro okolni prostfedi frekvenéniho m&nide.
Frekvenéni ménit by se mé&l pouzivat ve vytap£ném vnitfnim prostfedi.

Provoz
instalovan pro stacionarni
pouziti

Skladovani
v ochranném obalu

Transport
v ochranném obalu

Nadmorska vyska instalace

0 az 2000 m nad mofem
[nad 1000 m, viz odstavec
Snizeni jmenovitych
parametra na strang 110]

Teplota vzduchu -10 az +50 °C. Neni povolen |-40 az +70 °C -40 az +70 °C
mraz. Viz odstavec Snizeni
Jjmenovitych parametri na
stran& 1710.

Relativni vlhkost vzduchu 0az95% max. 95 % max. 95 %

Bez kondenzace. Maximalni povolena relativni vihkost vzduchu za pfitomnosti korozivnich

plynii je 60 %.

Uroveri kontaminace
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

Neni povolen vodivy prach.

Podle IEC 60721-3-3,
chemické plyny: tfida 3C2
pevné Eastedky: tfida 3S2.
ACS350 musi byt instalovan
v &istém vzduchu podle
klasifikace krytu. Chladici
vzduch musi byt Eisty, bez
korozivnich materiali a
elektricky vodivého prachu.

Podle IEC 60721-3-1,
chemické plyny: tfida 1C2
pevné Eastedky: tiida 1S2

Podle IEC 60721-3-2,
chemické plyny: tfida 2C2
pevné Eastedky: tfida 2S2

Sinusové vibrace
(IEC 60721-3-3)

Testovany podle IEC 60721-
3-3, mechanické podminky:
tfida 3M4

2...9Hz, 3,0 mm

9...200 Hz, 10 m/s?

Narazy
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A)

Podle ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms.

Podle ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms.

Volny pad

Nepovolen

76 cm

76 cm

Materialy

Kryt frekvenéniho méniée

Baleni
Likvidace

* PC/ABS 2 mm, PC+10 %GF 3 mm a PA66+25 %GF 2 mm, vSe v barv& NCS 1502-Y

(RAL 9002 / PMS 420 C)

« zarova zinkovany ocelovy plech 1,5 mm, tloustka povlaku 20 mikrometrii

 extrudovany hlinik AISi.
VInita lepenka.

Méni&e jsou vyrobeny z materialu, které by mély byt recyklovany pro dosazeni Uspor
energii a ochranu pfirodnich zdroju. Balici materidly jsou neSkodné pro Zivotni prostfedi a
jsou recyklovatelné. V8echy kovové &asti jsou recyklovatelné. Plasty Ize recyklovat nebo
za stanovenych podminek spélit podle narodnich pfedpisti. V&tSina recyklovatelnych &asti
je oznafena zna&kou recyklace.
Jestlize recyklace neni mozna, pak v8echny &asti s vyjimkou elektrolytickych
kondenzatord a desek plodnych spoju mohou byt skladovany. Elektrolytické kondenzatory
obsahuiji elektrolyt a ploSné spoje olovo, coz jsou latky klasifikované EU jako nebezpe&ny
odpad. Museji byt proto demontovany a likvidovany dle mistnich pfedpisti.

Potrebujete-li detailn&jsi informace, obrat'te se na regionalni zastoupeni ABB.
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Pouzité normy

IEC/EN 60204-1

Frekven&ni méni&e odpovidaji nasledujicim normam:

IEC/EN 61800-5-1 (2003) Jmenovité udaje, pozadavky na tepelnou a funkéni bezpetnost pfi nastavovani stfidavych

frekvengnich ménigua
(1997) + Strojni bezpeénost. Elektrické vybaveni stroju. Cast 1: Obecné poZadavky. Ustanoveni o

dodatek A1 (1999) povinostech: Koncovy zhotovitel zafizeni je odpovédny za instalaci

UL 508C

CE znadeni

- havarijniho stopu
- sitového vypina&e (odpojovade).

IEC/EN 61800-3 (2004) EMC produktovy standard dopln&ny specifickymi zkouSkami

Bezpetnostni standard UL, ménife energie, tfeti vydani

Platné ozna&eni vaseho frekventniho méni&e naleznete na typovém Stitku.

Oznaé&eni CE potvrzuje, Ze frekvenini méni splriuje pfedpisy Evropského nizkého napéti a EMC
nafizeni (direktiva 73/23/EEC revidovana jako 93/68/EEC a direktiva 89/336/EEC revidovana jako 93/
68/EEC).

Soulad s ustanovenim smérnic EMC

Smernice EMC definuji pozadavky na imunitu a vyzafovani elektrického zafizeni pouzivaného v ramci
Evropské unie. EMC produktovy standard [EN 61800-3 (2004)] pokryva pozadavky definované pro
frekvenéni ménice.

Soulad s EN 61800-3 (2004)

Viz strana 119.

0 C-Tick znamkovani

Platné ozna&eni vaseho frekventniho méni&e naleznete na typovém Stitku.

C-Tick oznageni je vyZzadovano v Australii a na Novém Zélandu. Znamka C-Tick je pfipojena k mé&nidi,
aby potvrzovala jeho souhlas s relevantnimi standardy (IEC 61800-3 (2004) — elektrické vykonové
systémy frekvenénich méni&ud s nastavitelnou rychlosti — Cast 3: EMC produktové standardy véetn&
specifickych testovacich metod), dle Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) bylo zavedeno Australian
Communication Authority (ACA) a Radio Spectrum Management Skupina (RSM) novozélandského
Ministerstva pro ekonomicky rozvoj (NZMED) v listopadu 2001. U&elem schématu je chranit spektrum
radiovych frekvenci zavedenim technickych limiti pro vyzatfovani u elektrickych/elektronickych
produktii.

Soulad s IEC 61800-3

Viz strana 119.
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UL znaceni

Platné ozna&eni vaseho frekvenéniho ménite naleznete na typovém Stitku.

UL kontrolni seznam

Pfipojeni napajeciho napéti — Viz odstavec Sit'ovy pfivod na stran& 114.

Odpojovaci zafizeni (odpojovaci prostredky) — Viz odstavec Odpojova& napajeciho nap#éti na stran&
21.

Podminky okolniho prostfedi — Frekven&ni méni&e je nutné pouzivat ve vytap&ném interiéru. Viz
odstavec Podminky okolniho prostfedi na stran& 116, zde jsou uvedeny pfislusné specifické limity.

Pojistky vstupnich kabelil — Pro instalace ve Spojenych statech musi byt zajist&na ochrana
koncového obvodu v souladu s National Electrical Code (NEC) a vSemi pouzitelnymi mistnimi pfedpisy.
Pro spin#ni tohoto poZadavku se pouzivaji pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci
Pojistky pro vstupni sit’ové napajeci kabely na stran& 112.

V Kanadé& musi byt napf. ochrana koncového obvodu zajisténa v souladu s Canadian Electrical Code a
s vyuzitim dalSich pouzitelnych provinénich nafizeni. Pro spInéni tohoto pozadavku se pouzivaiji
pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci Pojistky pro vstupni sit’'ové napajeci kabely na
strand 112.

Vybér napajeciho kabelu — Viz odstavec Vybér kabelir napdjeciho napéti na strané 23.

Pfipojeni napajeciho kabelu — Schéma zapojeni pfipojek a utahovaci momenty, viz odstavec
Pfipojeni kabelir napajeciho napéti na stran& 30.

Ochrana proti pfetizeni — Frekvenéni m&ni&e jsou vybaveny ochranou proti pfetizeni v souladu s
National Electrical Code (US).

Brzdéani — ACS350 ma interni brzdny chopper. Pokud jsou pfipojeny spravn& dimenzované brzdné
rezistory, brzdny chopper umozni frekvenZnimu ménici vyzaiit regeneracni energii (normaln&
asociovanou s rychlym brzd&nim motoru). Vybér brzdnych rezistori je vysvétlen v odstavci Pfipojka
brzdného rezistoru na stran& 115.

IEC/EN 61800-3 (2004) Definice

EMC je zkratkou pro Electromagnetic Compatibility (elektromagnetickd kompatibilita). Jedna se o
schopnost elektrického/elektronického zafizeni pracovat bez problémt v elektromagnetickém
prostfedi. Obracend také zatizeni nesmi vyzatovat nebo rusit jiné produkty nebo vyrobky ve stejné
lokalite.

1. prostfedi zahrnuje instituce pfipojené k siti rozvodu nizkého napé&ti zasobujici energii budovy uréené
pro bydleni.

2. prostfedi zahrnuje instituce piipojené k siti rozvodu bez dodavek pro domacnosti.

Frekvenini ménige kategorie C2: mé&nife maji jmenovité napéti nizSi nez 1000 V a jsou uréeny k
instalovani a uvadéni do provozu odborniky, pokud maiji byt v 1. prostfedi. Poznamka: Odbornik je
osoba nebo organizace majici potiebnou Uroveri znalosti pro instalovani a/nebo uvadéni systému
ménife do provozu, v&etn& vSech aspektl tykajicich se jejich EMC.

Kategorie C2 ma stejné limity vyzafovani EMC jako dftiv&jsi tfida 1. prostfedi pro omezenou distribuci.
EMC standard IEC/EN 61800-3 jiz neomezuje distribuci mé&nife, ale pouziti, instalaci a uvadéni do
provozu.

nejsou ur&eny pro pouziti v 1. prostfedi.
Kategorie C3 ma stejné limity vyzafovani EMC jako dfiv&jSi tfida 2. prostfedi s neomezenou distribuci.
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Soulad s IEC/EN 61800-3 (2004)

Méni&e vyhovuji z hlediska odolnosti viti vyzafovani pozadavkim IEC/EN 61800-3 pro 2. prostiedi (viz
strana 118, zde jsou uvedeny definice pro IEC/EN 61800-3). Limity vyzaifovani podle IEC/EN 61800-3
vyhovuji nize uvedenym popistam.

1. prostfedi (ménice kategorie C2)

Bude pfidano pozd&ji

VAROVANI! V domacim prostfedi mize toto zafizeni zpusobovat radiova rudeni, v téchto ptipadech je
nutno provést odpovidajici mateni.

2. prostfedi (ménice kategorie C3)

1. Interni EMC filtr je pfipojen (je zaSroubovan Sroub EMC) nebo je instalovan volitelny EMC filtr.
2. Kabely pro motor a ovladani byly zvoleny podle technickych udajt v této pfirucce.

3. Frekvenéni ménié je instalovan podle pokynu v této piiruéce.
4

. S internim EMC filtrem: délka kabelu motoru 30 m se spinaci frekvenci 4 kHz.
S volitelnym externim filtrem: délka kabelu motoru xx (je nutné pfipojit) se spinaci frekvenci 4 kHz.

WARNING! Meni&e kategorie C3 nejsou ur&eny pro pouZziti v nizkonapét'ovych vefejnych sitich
zasobujicich domacnosti. Pokud je ménit pouzit v téchto sitich, Ize ofekavat vznik ruseni radiovych
kmito&t.

Poznamka: Neni povoleno instalovat frekvenéni méni& s internim EMC filtrem piipojenym k systému IT
(neuzemnény). Nap3djeci sit” by tak méla kontakt s potencidlem zemé pfes kondenzatory filtru EMC,
coz by mohlo zpusobit ohrozeni nebo poskozeni frekvenéniho ménite.

Poznamka: Neni povoleno instalovat frekven&ni méni& s internim EMC filtrem pfipojenym k systému
TN s plovoucim uzemn&nim, znamenalo by to poSkozeni frekven&niho ménie.
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Brzdné rezistory

Frekvenéni ménite ACS150 maji interni brzdny chopper jako standardni vybaveni.
Brzdny rezistor se zvoli pomoci tabulky a vzorcl uvedenych v tomto odstavci.

Vybér brzdnych rezistoril

1. Urtete poZzadovany maximalni brzdny vykon Pryax Pro aplikaci. Pryax musi byt
mensi nez Pgrmax Udany v tabulce na strane 121 pro pouzity typ frekven£niho
menice.

2. Vypottéte odpor R pomoci vzorce 1.

3. Vypottéte energii Egpise POMOCI vZorce 2.

4. Zvolte rezistor tak, aby byly spIin&ny nasledujici podminky:

» Jmenovity vykon rezistoru musi byt v&tSi nebo roven Prypax-

» Odpor R musi byt mezi Ry,in, @ Rnax Uvedenymi v tabulce pro pouzity typ
frekventniho ménite.

* Rezistor musi byt schopen vyzafit energii Egpise b&8hem cyklu brzdéni T.

1. Vzorce pro vyb2r rezistoru::

150000 ton
Vz.1. Uy=200..240 V: R= 5 PRrmax
Rmax
Uy =380...415V: R= 450000 PRave
N . PRmax 4%
615000
Uy=415..480V: R=
PRmax

Vz. 2. Erpuise = PRmax " fon

fon

T
Pro pfevod pouzijte 1 HP = 746 W.

Vz. 3. PRave = PRmax'

kde

R = zvolena hodnota brzdného rezistoru (ohm)

Prmax = maximalni vykon b&hem cyklu brzdéni (W)

Prave = primérny vykon b&hem cyklu brzd&ni (W)

ERrpuise = energie pfenesena do rezistoru behem jediného brzdného pulzu (J)
ton = délka brzdného pulzu (s)

T = délka brzdného cyklu (s).
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Typ Rmin Rmax PBRmax
ACS150- ohm ohm kw | HP

Jednotky s jednofazovym napajenim Uy = 200...240 V (200,
208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
01x-04A7-2 40 200 0,75 1
01x-06A7-2 40 130 1.1 1,5
01x-07A5-2 30 100 1,5 2
01x-09A8-2 30 70 2,2 3

Jednotky s teifazovym napajenim Uy = 200...240 V (200, 208,
220, 230, 240 V)

03x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
03x-03A5-2 70 260 0,55 0,75
03x-04A7-2 40 200 0,75 1
03x-06A7-2 40 130 1,1 1,5
03x-07A5-2 30 100 1,5 2
03x-09A8-2 30 70 2,2 3

Jednotky s teifazovym napajenim Uy = 380...480 V (380, 400,
415, 440, 460, 480 V)

03x-01A2-4 200 1180 0,37 0,5
03x-01A9-4 175 800 0,55 0,75
03x-02A4-4 165 590 0,75 1
03x-03A3-4 150 400 1,1 1,5
03x-04A1-4 130 300 1,5 2
03x-05A6-4 100 200 2,2 3
03x-07A3-4 70 150 3,0 3
03x-08A8-4 70 110 4,0 5

00353783.xIs E

Rmin = minimalni povoleny brzdny rezistor

Rmax = maximaln& povoleny brzdny rezistor

Pgrmax = maximalni brzdné schopnosti frekvenéniho mé&nife museji pfekrafiovat pozadovany brzdny
vykon.

VAROVAN:I! Nikdy nepouziveijte brzdny rezistor s odporem pod minimalni hodnotou
specifikovanou pro pfislusny frekvenéni ménit. Frekven&ni ménit a interni chopper
nejsou schopny zpracovat vy$s$i hodnoty proudu zplsobené nizkym odporem.

Instalace a pfipojeni rezistoril

V&echny rezistory musi byt instalovany v mistech, kde jsou chlazeny.

VAROVANI! Materialy v blizkosti brzdnych rezistorti museji byt nehoflavé.
Povrchova teplota rezistorti je vysoka. Vzduch proudici kolem rezistorli ma teplotu
stovek stupfill Celsia. Chrante rezistory proti doteku.
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Pouzijte stin&ny kabel se stejnym prifezem voditil jako ma kabel pfivodni kabelaze
frekventniho méanite (viz odstavec Napajeci sit’'ové kabely: rozméry pfipojek,
maximalni priiméry kabeltt a utahovaci momenty na stran& 113). Aby bylo zaruéeno,
Ze bude vstupni pojistka chranit i kabel k rezistoriim, viz Pfipojka brzdného rezistoru
na stran& 715. Alternativn& |ze pouzit dvouvoditovy sting&ny kabel se stejnym
prifezem vodiéi. Maximalni délka kabelu(l) je 5 m. Pfipojeni viz schéma pfipojeni
napajeni frekventniho menite na stran& 30.

Povinné jist&ni obvodu

Nasledujici zapojeni je dillezité pro bezpe&nost — pferusuje pfivod napajeciho
napé&ti v pfipad& zavady chopperu vyvolavajici zkrat:

* Vybavte frekven&ni méni& hlavnim stykatem.

» Zapojte stykat tak, aby se vypnul pfi rozepnuti tepelného spinate (pfehraty
rezistor vypina stykat).

Zde je uveden jednoduchy pfiklad schématu zapojeni.

L1 L2 L3

Pojistkvl:| D D '
Q Tepelny spina& rezistorlu

1

3] 5
N
2] 4) 6
a1z | L T
ACS150 L L L .
ut v1 wi

Nastaveni parametrii

Aby se umoznilo rezistorové brzdé&ni vypnéte Tizeni pfekroteni napéti u
frekvenZniho ménife nastavenim parametru 2005 na 0 (DISABLE).
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Rozméry

V dal$i tasti jsou uvedeny rozmérové vykresy ACS150. Rozméry jsou uvedeny
v millimetrech a palcich.

Rozméry
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Velikost ramil RO a R1, IP20 (instalace ve skfini) / UL open

R1 a RO jsou identické s vyjimkou, Ze R1 ma nahofe ventilator.
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Velikost ramil RO a R1, IP20 / NEMA 1

R1 a RO jsou identické s vyjimkou, Ze R1 ma nahofe ventilator.
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Velikost ramu R2, IP20 (instalace ve skfini) / UL open
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Velikost ramu R2, IP20 / NEMA 1
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ABB Oy

AC Drives

P.O. Box 184

FI-00381 HELSINKI

FINLAND

Telephone  +358 10 22 11
Fax +358 10 22 22681

Internet hitp://www.abb.com

ABB Inc.

Automation Technologies
Drives & Motors

16250 West Glendale Drive
New Berlin, WI 53151

USA

Telephone 262 785-3200
800-HELP-365

Fax 262 780-5135

ABB Ltd

Daresbury Park

Daresbury

Warrington

Cheshire

WA4 4BT

UNITED KINGDOM

Telephone  +44 1925 741111
Fax +44 1925 741212
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