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Bezpe nost

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola obsahuje bezpe nostní pokyny podle kterých je nutné postupovat p i
instalaci, provozu a údr�b  frekven ního m ni e. Nedodr�ení následujících pokyn
m �e zp sobit zran ní i smrt osob nebo m �e dojít k po�kození frekven ního
m ni e, motoru nebo dal�ího za ízení pohonu. P e t te si bezpe nostní pokyny 
p ed zahájením práce s frekven ním m ni em.

Pou�ití symbol  varování
V této p íru ce jsou pou�ity dva druhy bezpe nostního varování: 

Instalace a údr�ba
Tato varování jsou ur ena pro v�echny osoby pracující na frekven ním m ni i,
motorových kabelech nebo na motoru. 

VAROVÁNÍ! Nedodr�ení následujících pokyn  m �e zp sobit zran ní i smrt osob 
nebo m �e dojít k po�kození za ízení.

Frekven ní m ni  sm jí instalovat a obsluhovat pouze kvalifikovaní 
elektriká i!
� Nikdy nepracujte s frekven ním m ni em, motorovými kabely nebo s motorem, 

pokud je zapnuto napájecí nap tí. Po odpojení napájecího nap tí vy kejte v�dy 
5 minut, aby mohlo dojít k vybití kondenzátor  p ed zahájením práce s frekven -
ním m ni em, motorovými kabely nebo s motorem.

V�dy zm ením multimetrem (impedance nejmén  1 Mohm) zajist te, �e: 
1. Není nap tí mezi vstupními fázovými vodi i frekven ního m ni e U1, V1 a W1 
a uzemn ním.
2. Není nap tí mezi p ípojkami BRK+, BRK- a uzemn ním.

� Nepracujte s ovládacími kabely pokud je k frekven nímu m ni i p ipojeno 
napájecí nap tí. Extern  napájené ovládací obvody mohou být pod nebezpe -
ným nap tím i kdy� je odpojeno vstupní napájecí nap tí frekven ního m ni e.

� Neprovád jte jakékoliv testy izola ní a p ep tové odolnosti frekven ního m ni e.

Upozorn ní na nebezpe né nap tí  varuje p ed vysokým nap tím, 
které m �e zp sobit fyzickou újmu a / nebo po�kodit za ízení.

Generální varování upozor uje na podmínky, které se netýkají elekt iny
a které také mohou zp sobit fyzickou újmu a / nebo po�kodit za ízení.
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Poznámka:
� I kdy� je motor zastaven, m �e být nebezpe né nap tí na silových p ipojovacích

svorkách  U1, V1, W1 a U2, V2, W2 a BRK+ a BRK-.

VAROVÁNÍ! Nedodr�ení následujících pokyn  m �e zp sobit zran ní i smrt osob 
nebo m �e dojít k po�kození za ízení.

� Frekven ní m ni  není mo�né opravovat v míst  instalace. Nikdy se 
nepokou�ejte opravovat chybn  pracující frekven ní m ni ; kontaktujte pro 
vým nu regionální zastoupení ABB nebo autorizované servisní centrum.

� Zajist te, aby se b hem instalace nedostal prach z vrtání do frekven ního 
m ni e. Elektricky vodivý prach uvnit  frekven ního m ni e m �e zp sobit 
po�kození nebo chybnou funkci za ízení.

� Zajist te dostate né chlazení.

Provoz a spou�t ní
Tato varování jsou ur ena pro v�echny osoby, které plánují ovládání, spou�t ní a 
provozování frekven ního m ni e. 

VAROVÁNÍ! Nedodr�ení následujících pokyn  m �e zp sobit zran ní i smrt osob 
nebo m �e dojít k po�kození za ízení.

� P ed nastavováním frekven ního m ni e a jeho p edáním do servisu se 
p esv d te, zda je ve�keré pohán né p íslu�enství vhodné pro provoz v rozsahu 
rychlosti realizovaném frekven ním m ni em. Frekven ní m ni  m �e být 
nastaven pro provoz s motorem s rychlostí le�ící nad nebo pod rychlostí, která by 
se dosáhla p i p ímém p ipojení motoru k napájecímu nap tí.

� Neaktivujte funkci automatického výmazu závad, pokud by mohlo dojít ke vzniku 
nebezpe ných situací. P i aktivaci této funkce dojde k resetování frekven ního 
m ni e a op tné aktivaci provozu po výmazu závady.

� Neovládejte motor pomocí st ídavého styka e nebo jisti e (zaji�tujícím odpojení); 
místo toho pou�ijte na ovládacím panelu umíst ná tla ítka start a stop  a 

 nebo externí povel (V/V nebo fieldbus). Maximální povolený po et
nabíjecích cykl  stejnosm rných kondenzátor  (nap . p i zapnutí napájecího 
nap tí) je dva cykly za minutu a celkový maximální po et nabíjení je 15 000.

Poznámka:
� Pokud je pro startovací povel zvolen externí zdroj a ten je ZAPNUT, bude 

frekven ní m ni  spu�t n okam�it  po p eru�ení vstupního nap tí nebo po 
vynulování poruchy, pokud není frekven ní m ni  konfigurován pro t ívodi ový  (a 
pulzní) start/stop.

� Kdy� není lokalizace ovládání nastavena na lokální (LOC není zobrazeno na 
displeji), nezastaví frekven ní m ni  tla ítko stop na ovládacím panelu. Pro 
zastavení frekven ního m ni e pomocí ovládacího panelu, stiskn te tla ítko 
LOC/REM  a potom tla ítko stop . 

�

LOC
REM
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O této p íru ce

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje ur ení p íru ky, její kompatibilitu a obsah. Obsahuje vývojový 
diagram krok  pro kontrolu dodávky, instalaci a uvád ní frekven ního m ni e do 
provozu. Vývojový diagram obsahuje odkazy na p íslu�né kapitoly/ ásti v této 
p íru ce.

Kompatibilita
P íru ka je kompatibilní s firmwarem frekven ního m ni e ACS150 ve verzi 1.30b 
nebo pozd j�í. Viz parametr 3301 FW VERSION.

Ur ení
P íru ka je ur ena pro osoby plánující instalaci, instalující a uvád jící za ízení do 
provozu, pou�ívající a servisující frekven ní m ni . P e t te si p íru ku p ed
zahájením práce s frekven ním m ni em. tená  by m l mít základní znalosti 
o elektrotechnice, zapojení, elektrických komponentech a elektrotechnických 
symbolech.

Tato p íru ka je napsána pro tená e na celém sv t . Obsahuje jak jednotky 
v soustav  SI, tak imperiální jednotky. Obsahuje také speciální pokyny pro instalace 
provád né ve Spojených státech. 

Kategorizace odpovídajíc velikosti rámu
ACS150 se vyrábí s rámy ve velikosti R0...R2. N které instrukce, technické údaje a 
rozm rové výkresy, které se týkají pouze odpovídající velikosti rámu, jsou ozna eny
symbolem velikosti rámu (R0...R2). Pro ur ení velikosti rámu se podívejte na typový 
�títek uvedený na stran 109 v kapitole Technické údaje.
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Vývojový diagram instalace a uvád ní do provozu

Úkol Viz

Ur ete velikosti rámu pro vá� frekven ní m ni :
R0�R2.

Technické údaje: Jmenovité údaje na stran
109

Naplánujte instalaci: zvolte kabely atd.

P ekontrolujte podmínky okolního prost edí,
jmenovité hodnoty a po�adovaný pr tok vzduchu pro 
chlazení.

Plánování elektrické instalace na stran 21

Technické údaje na stran 109

Vybalte a p ekontrolujte frekven ní m ni . Mechanická instalace: Vybalení frekven ního
m ni e na stran 17

Pokud má být frekven ní m ni  p ipojen k izolované 
síti ozna ované jako IT (neuzemn né) nebo v plo-
voucím systému uzemn ní p ekontrolujte, aby nebyl 
p ipojen interní EMC filtr.

Popis hardwaru: Typový kód na stran 15
Elektrická instalace: P ipojení kabel
napájecího nap tí na stran 30

Instalujte frekven ní m ni  na st nu nebo do sk ín Mechanická instalace na stran 17

Polo�te kabely. Plánování elektrické instalace: Vedení kabel
na stran 26

P ekontrolujte izolaci p ívodních kabel  a kabel
vedoucích k motoru.

Elektrická instalace: Kontrola izolace jednotky
na stran 29

P ipojte kabely napájecího nap tí. Elektrická instalace: P ipojení kabel
napájecího nap tí na stran 30

P ipojte kabely ovládánívv. Elektrická instalace: P ipojení ovládacích 
kabel na stran 32

P ekontrolujte instalaci.. Kontrolní seznam instalace na stran 35

Uve te frekven ní m ni  do provozu Uvedení do provozu, ovládání pomocí V/V na 
stran 37
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Popis hardwaru

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola ve stru nosti popisuje konstrukci a informace o typovém kódu.

P ehled
ACS150 je na st nu nebo do sk ín  montovaný frekven ní m ni  pro ovládání 
st ídavých motor . Konstrukce velikostí rám  R0�R2 se nepatrn  li�í. 

5

9

8

6

7

10

1112

12

5 P ípojka FlashDrop connection
6 �roub uzemn ní EMC filtru (EMC)
7 �roub uzemn ní varistoru(VAR)
8 P ipojení V/V
9 P ípojky napájecího nap tí (U1, V1, W1), p ípojky 

brzdného rezistoru (BRK+, BRK-) a p ipojení motoru 
(U2, V2, W2)

10 Upev ovací deska V/V
11 Upínací deska
12 Svorky

1 Výstup chlazení p es horní kryt
2 Montá�ní otvory
3 Integrovaný ovládací panel
4 Integrovaný potenciometr

S upínací deskou (R0 a R1)Bez upínací desky (R0 a R1)

1

2
3

4

2



Popis hardwaru

14

P ehled: P ípojky, p epína e
Obrázek ukazuje p ípojky, p epína e u ACS150. 

U1 V1 W1 BRK+BRK- U2 V2 W2

M
~3PE L1 L2 L3

t°

Analogový vstup
0(2)�+10 VDC nebo

0(4)�+20 mA

Releový výstup
250 V st / 30 V ss

P t digitálních vstup
DI5 také pou�itelný jako

frekven ní vstup PNP
nebo NPN

12�24 VDC interní neb
externí zdroj

Výb r typu
V / mA

�roub uzemn ní
varistoru

�roub uzemn ní EMC
filtru

P ípojka FlashDrop

PotenciometrI
U

St ídavé 
sít�ové 
nap tí

Brzdný
rezistor

Motor
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Typový kód
Typový kód obsahuje informace o technických údajích a konfiguraci frekven ního 
m ni e. Typový kód naleznete na typovém �títku umíst ném na frekven ní m ni .
První íslice zleva udává základní konfiguraci, nap íklad ACS150-03E-08A8-4. 
Vysv tlivky voleb u typového kódu jsou popsány ní�e. 

ACS150-03E-08A8-4
ACS150 produktová ada

01 = jednofázový
03 = t ífázový

1 fáze/3 fáze

Ve formátu xxAy, xx vyjad uje celo íselnou ást a y desetinnou ást,
nap . 08A8 znamená 8,8 A. Pro získání dal�ích informací 
viz Jmenovité údaje na stran 109.

Jmenovitá hodnota 

2 = 200�240 V st.
4 = 380�480 V st.

Rozsah vstupního nap tí

E = EMC filtr p ipojen, 50 Hz frekvence
U = EMC filtr odpojen, 60 Hz frekvence

Konfigurace
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Mechanická instalace

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje postup mechanické instalace frekven ního m ni e.

Vybalení frekven ního m ni e
Frekven ní m ni  (1) se dodává v balení, které rovn � obsahuje následující polo�ky 
(na obrázku je znázorn na velikost rámu R0):

� plastový sá ek (2) obsahující upínací desku, upínací desku V/V, svorky a �rouby

� montá�ní �ablona, integrovaná do balení (3)

� u�ivatelská p íru ka (4)

� dodací dokumenty. 

1

2 4

3
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Kontrola dodávky
P ekontrolujte, zda produkt nevykazuje znaky po�kození. P i zji�t ní po�kozených 
komponent  okam�it  uv domte dodavatele.

P ed zahájením instalace a provozu, p ekontrolujte informace na typovém �títku 
frekven ního m ni e, zda se jedná o správný typ frekven ního m ni e. Typový 
�títek je umíst n na levé stran  frekven ního m ni e. P íklad �títku a vysv tlivky 
obsahu �títku jsou uvedeny ní�e. 

P ed instalací
ACS150 je mo�né instalovat na st nu nebo do sk ín . V p ípad  montá�e na st nu
p ekontrolujte, zda nevznikají po�adavky na krytí s pou�itím volitelného dopl ku 
NEMA 1 (viz kapitola Technické údaje).

Frekven ní m ni  lze v závislosti na velikosti rámu montovat t emi r znými zp soby:

a) montá� zezadu

b) montá� ze strany

c) montá� na li�tu DIN

Frekven ní m ni  musí být instalován ve svislé pozici. P ekontrolujte místo instalace 
podle ní�e uvedených po�adavk . V kapitole Rozm ry jsou uvedeny podrobnosti o 
rámech.

Po�adavky na místo pro instalaci
V kapitole Technické údaje jsou uvedeny povolené provozní podmínky pro 
frekven ní m ni .

St na

St na by m la být podle mo�ností co nejvíce vertikální a rovinná, m la by být 
z neho lavého materiálu a dostate n  pevná, aby vydr�ela namáhání hmotností 
frekven ního m ni e.

Podlaha

Podlaha/materiál podlahy pod místem instalace by m ly být neho lavé. 

Typ designation label 

1 Typový kód, viz odstavec Typový kód na stran 15
2 Stupe  krytí (IP a UL/NEMA)
3 Jmenovité hodnoty, viz odstavec Jmenovité údaje na 

stran 109.
4 Sériové íslo ve formátu YWWRXXXXWS, kde 

Y: 5�9, A, � znamená 2005�2009, 2010, �
WW: 01, 02, 03, � je týden 1, týden 2, týden 3, �
R: A, B, C, � je revizní íslo produktu
XXXX: íslo za ínající ka�dý týden od 0001
WS: Výrobní závod

5 ABB MRP kód frekven ního m ni e
6 Ozna ení CE, známkování C-Tick a C-UL US 

(nálepka va�eho frekven ního m ni e ukazuje platné 
známkování)

2

3

4

5

1

6
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Volný prostor kolem frekven ního m ni e

Po�adovaný volný prostor nad a pod frekven ním m ni em pro zaji�t ní chlazení je 
75 mm. Na bo ních stranách frekven ních m ni  není pot ebný volný prostor, proto 
je lze montovat vedle sebe.

Montá� frekven ního m ni e

 Montá� frekven ního m ni e

Poznámka: Zajist te, aby se b hem instalace nedostal prach z vrtání do 
frekven ního m ni e.

Pomocí �roub

1. Ozna te si místa otvor  nap . pomocí montá�ní �ablony vy íznuté z balení. 
Umíst ní otvor  je také znázorn no na výkresech v kapitole Rozm ry. Po et
a umíst ní otvor  závisí na zp sobu montá�e: 

a) montá� zezadu: ty i otvory

b) bo ní montá�: t i otvory; jeden z dolních otvor  je umíst n v upínací desce . 

2. Zajist te �rouby nebo epy v ozna ených pozicích.

3. Umíst te frekven ní m ni  na �rouby ukotvené ve st n .

4. Bezpe n  utáhn te �rouby ukotvení ve st n .

Na li�t  DIN

1. Zav ste frekven ní m ni  na li�tu, jak je vid t na obrázku a ní�e. Pro uvoln ní 
frekven ního m ni e stiskn te uvol ovací pá ku na horní ásti frekven ního 
m ni e jak je vid t na obrázku b.

a b
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Upevn ní upínací desky
Viz obrázek a ní�e.

1. Upevn te svorky voln  k upínací desce pomocí dodaných �roub .

1. Upevn te upínací desku V/V k upínací desce pomocí dodaných �roub .

1
1

2

2
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Plánování elektrické instalace

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola obsahuje pokyny, které musíte dodr�et p i výb ru motor , kabel , jisti ,
pokládání kabel  a provozních re�im  frekven ního m ni e. Pokud se nepostupuje 
podle doporu ení ABB, m �e frekven ní m ni  zp sobit problémy, které nejsou 
pokryty záru ními podmínkami. 

Poznámka: Instalace musí být v�dy navr�ena a provedena podle pou�itelných 
místních zákon  a p edpis . ABB nep ebítá jakékoliv ru ení za instalace 
nevyhovující místn  platným zákon m a/nebo jiným p edpis m.

Výb r motoru
Zvolte t ífázový st ídavý induk ní motor podle tabulky jmenovitých hodnot na stran
109 v kapitole Technické údaje. Tabulka uvádí typické výkony motor  pro ka�dý typ 
frekven ního m ni e.

P ípojka st ídavého sít´ového nap tí
Pou�ijte pevné p ipojení st ídavého sít´ového nap tí.

VAROVÁNÍ! Pokud svodový proud za ízení p ekro í typickou hodnotu 3,5 mA, je 
vy�adována pevná instalace p ípojky podle IEC 61800-5-1.

Odpojova  napájecího nap tí
Instalujte ru n  ovládaný odpojova  p ívodního nap tí (zaj�t´ující odpojení) mezi 
st ídavou napájecí sít´ a frekven ní m ni . Odpojova  musí být takového typu, aby 
bylo umo�n no jeho uzam ení v rozepnuté pozici po dobu provád ní prací 
spojených s instalací a údr�bou.

� Evropa: Aby se vyhov lo p edpis m Evropské unie dle standardu EN 60204-1, 
Bezpe nost stroj , musí být odpojova  jedním z následujících typ :

- odpína  vyhovující kategorii AC-23B (EN 60947-3)

- vypína , který má p ídavný kontakt, který ve v�ech p ípadech vyvolá vypnutí 
nabíjecích obvod  p ed otev ením hlavních kontakt  odpojova e (EN 60947-3)

- vypína  vhodný pro izolaci v souladu s EN 60947-2. 

� Jiné regiony: Odpojova  musí vyhovovat vyu�itelným bezpe nostním 
p edpis m.
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Ochrana proti teplotnímu p etí�ení a zkratu
Frekven ní m ni  chrání sebe a kabely p ívodu napájecího nap tí a kabely k motoru 
proti teplotnímu p etí�ení, pokud jsou kabely dimenzovány v souladu s jmenovitým 
proudem frekven ního m ni e. P ídavná teplotní ochrana za ízení proto není 
pot ebná. 

VAROVÁNÍ! Pokud je frekven ní m ni  p ipojen k n kolika motor m, je nutné pou�ít 
pro ka�dý kabel a motor separátní spína  ochrany proti tepelnému p etí�ení 
a p íslu�ný jisti . Tato za ízení mohou po�adovat také separátní pojistku pro 
ochranu p ed zkratovým proudem.

Frekven ní m ni  chrání kabel motoru a motor pro p ípad zkratu, pokud je kabel 
motoru dimenzován v souladu s jmenovitým proudem frekven ního m ni e.

Ochrana p ívodního napájecího kabelu (sít´ový kabel) proti zkratu 
Kabel p ívodu je v�dy nutné chránit pojistkami. Velikost pojistek musí být v souladu 
s regionálními bezpe nostními p edpisy, pojistky musí vyhovovat vstupnímu nap tí
a musí být dimenzovanány na jmenovitý proud frekven ního m ni e (viz kapitola 
Technické údaje).

P i umíst ní na rozvodnou desku budou standradní IEC gG pojistky nebo pojistky 
typu UL chránit p ívodní kabel pro p ípad zkratu, omezí tak po�kození frekven ního
m ni e a zamezí po�kození výstupního za ízení v p ípad  zkratu uvnit
frekven ního m ni e.

Reak ní doba pojistek
P ekontrolujte, zda reak ní doba pojistek je pod 0,5 sekund. Reak ní doba 
závisí na typu pojistky, impedanci napájecí sít , na pr ezu, materiálu a délce 
napájecích kabel . Pojistky pro USA musí být typu �bez zpo�d ní�.

Jmenovité hodnoty pojistek, viz kapitola Technické údaje.

Jisti e (budou definovány)
Lze pou�ít jisti e, které byly otestovány firmou ABB spole n  s ACS150. Spole n
s jinými jisti i je nutné v�dy pou�ít také pojistky. Kontaktujte va�e regionální 
zastoupení ABB, zde zjistíte p ezkou�ené typy jisti  a charakteristiky napájecí sít .

Ochranná charakteristika jisti  závistí na typu, konstrukci a nastavení jisti e. Jisti e
mají také omezení týkající se reak ní schopnosti na zkrat v napájecí síti.



Plánování elektrické instalace

23

Výb r kabel  napájecího nap tí

V�eobecná pravidla
Kabely pro p ipojení napájecího nap tí a motoru je nutno dimenzovat v souladu 
s regionálními p edpisy.

� Kabel musí být schopen p enést zat �ovací proud frekven ního m ni e. V 
kapitole Technické údaje jsou uvedeny jmenovité proudy.

� Kabel musí být dimenzován minimáln  na maximální p ípustnou teplotu vodi
70°C p i trvalém pou�ití. Pro USA viz odstavec P ídavné po�adavky pro USA na 
stran 24.

� Vodivost vodi e PE musí být stejná jako u fázových vodi  (stejný pr ez).

� Kabel pro 600 V st. je akceptován a� do 500 V st..

� V kapitole Technické údaje jsou uvedeny po�adavky na EMC.

Aby se vyhov lo po�adavk m EMC a ozna ení CE i C-tick, musí se pou�ít 
symetrický stín ný kabel motoru (viz ní�e uvedený obrázek). 

Pro kabelá� vstupního napájení je povoleno pou�ít 4vodi ový kabel, doporu eno je 
ale pou�ití stín ného symetrického kabelu.

V porovnání s 4vodi ovým systémem sni�uje pou�ití stín ného symetrického kabelu 
elektromagnetické vyza ování celého systému frekven ního m ni e,  lo�iskové 
proudy a opot ebení motoru. 

Alternativní typy napájecích kabel
� Zde jsou uvedeny typy silových kabel , které lze pou�ít s frekven ním m ni em.

Stín ní

PE
PE

Stín ní

PEPE

Symetrický stín ný kabel: t i fázové vodi e, koncen-
tricky nebo jinak umíst né PE vodi e a stín ní

Kabely motoru
(doporu ené také pro kabelá� napájení)

PE vodi
a stín ní

Stín ní

Poznámka: Pokud vodivost stín ní kabelu 
neposta uje pro p íslu�ný ú el, je nutné pou�ít 
separátní PE vodi .

Povolen jako kabel p ívodu napájení

ty vodi ový systém: t i fázové fázové vodi e
a ochranný vodi
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Stín ní kabelu motoru 
Aby mohlo stín ní fungovat jako ochranný vodi , musí mít stejný pr ez jako fázové 
vodi e, pokud je vyrobeno ze stejného kovu.

Pro efektivní potla ení vyza ovaných a vysílaných radiových frekvencí by m la být 
vodivost stín ní minimáln  1/10 vodivosti fázových vodi . Po�adavky jsou snadno 
spln ny s m d ným nebo hliníkovým stín ním. Minimální po�adavky na stín ní
kabelu motoru u frekven ního m ni e jsou uvedeny ní�e. Stín ní zahrnuje 
koncentrické uspo ádání m d ného opletení s otev enou spirálou z m d né pásky. 

ím lep�í a hust j�í je stín ní, tím ni��í jsou úrovn  vyza ování a lo�iskové proudy. 

P ídavné po�adavky pro USA

Pokud nejsou pou�ity kovové kanály, doporu uje se pro kabely motoru pou�ít kabel 
se symetrickým uzem ním pancé ovaný zvln ným hliníkovým plechem typu MC 
nebo stín ný silový kabel.

Silový kabel musí být dimenzován na teplotu 75°C.

Pancé ové trubky

Kdy� mají být spojeny pancé ové trubky, prove te p emost ní spojkou se zemním 
vodi em spojeným s trubkami na ka�dé stran  spojky. P ipojte také trubky ke krytu 
frekven ního m ni e. Pou�ijte separátní pancé ové trubky pro napájecí nap tí,
motor, brzdné rezistory a ovládací kabely. Neve te kabelá� motoru z více ne� 
jednoho frekve ního m ni e ve stejné pancé ové trubce.

Pancé ované kabely / stín né silové kabely

�estivodi ové (t i fázové vodi e a t i vodi e uzem ní) typu MC oplá�t né zvln ným 
hliníkovým plechem se symetrickým uzem ním jsou k dispozici od následujících 
dodavatel  (obchodní zna ky jsou uvedeny v závorkách): 

� Anixter Wire & Cable (Philsheath)

� BICC General Corp (Philsheath)

� Rockbestos Co. (Gardex)

� Oaknite (CLX).

Stín né silové kabely jsou k dispozici od firem Belden, LAPPKABEL (ÖLFLEX) a 
Pirelli.

Izola ní plá�t´ M d né opletení Spirála z m d né 
pásky 

Kabelové jádro

Vnit ní izolace



Plánování elektrické instalace

25

Ochrana kontakt  reléového výstupu a sní�ení poruch v p ípad
induk ního zatí�ení 

Induk ní zatí�ení (relé, styka e, motory) zp sobují nap t´ové �pi ky v okam�iku 
vypínání.

Dopl te induk ní zát � obvody pro zatlumení �pi ek [varistory, RC filtry (st ídavé) 
nebo diody (stejnosm rné)] , aby se minimilizovaly emise EMC v okam�iku vypnutí 
spot ebi . Pokud se tyto �pi ky nepotla í, mohou se poruchy kapacitn  nebo 
induk n  p enést do jiných vodi  ovládacích kabel  a znamenají riziko chybné 
funkce v dal�ích ástech systému.

Instalujte ochranné komponenty co nejblí�e k místu induk ního zatí�ení. 
Neinstalujte ochranné komponenty u bloku p ípojek V/V.      

Kompatibilita s proudovými chráni i (RCD) 
Frekven ní m ni e ACS350-01x jsou vhodné pro pou�ití s proudovými chráni i typu 
A, frekven ní m ni e ACS350-03x s proudovými chráni i typu B. Pro frekven ní 
m ni e ACS350-03x lze rovn � pou�ít jiný zp sob ochrany v p ípad  p ímého nebo 
nep ímého kontaktu, jako je odd lení dvojitou nebo posílenou izolací nebo izolací od 
systému napájení transformátorem.

Výb r ovládacích kabel
Ve�keré analogové ovládací kabely a kabely pou�ité pro frekve ní vstupy musejí být 
stín ny.

Pou�ijte kabel se sto enými páry a s dvojitým stín ním (obrázek a, nap . JAMAK 
firmy NK Cables) pro analogové signály. .

24 VDC

230 VAC

230 VAC

Dioda

Varistor

RC filtr

Výstup
relé

frekv. 
m ni e

Výstup 
relé

frekv. 
m ni e

Výstup 
relé

frekv. 
m ni e



Plánování elektrické instalace

26

Kabely s dvojitým stín ním jsou nejlep�í alternativou pro nízkonap t´ové digitální 
signály, pou�ít lze také kabely s jednoduchým stín ním nebo nestín né multipárové 
sto ené kabely (obrázek b). Pro kmito tové vstupy v�ak v�dy pou�ijte stín né 
kabely.

P ená�ejte analogové a digitální signály separátními kabely.

Signály ovládané z relé zpracovávající nap tí nep esahující 48 V, mohou být 
umíst ny ve stejných kabelech jako signály digitálních vstup . Doporu ujeme vést 
signály ovládané z relé jako zkroucené vodi e.

Nikdy nepou�ívejte spole n  signály 24 V ss a 115/230 V st. ve stejném kabelu.

Kabely pro relé
Kabely s kovovým oplá�t ním (nap . ÖLFLEX firmy LAPPKABEL, N mecko) byl 
testován a p ezkou�en u ABB.

Vedení kabel
Ve te kabel motoru jinou trasou ne� jsou vedeny ostatní kabely. Kabely motoru pro 
n kolik frekven ních m ni  mohou být vedeny paraleln  vedle sebe. 
Doporu ujeme, aby byly kabely motoru, p ívodní silové napájecí kabely a ovládací 
kabely instalovány v separátních �labech. Je nutné zamezit del�ímu paralelnímu 
vedení kabel  motoru s jinými kabely, aby se sní�ily elektromagnetické interference 
zp sobené rychlými zm nami výstupního nap tí frekve ního m ni e.

Tam, kde se ovládací kabely musejí k í�it se silovými zajist te, aby k í�ení bylo pod 
úhlem 90 stup .

Kabelové �laby musejí mít mezi sebou a uzem ním dobré elektrické spojení. Pro 
zlep�ení vyrovnání potenciálu lze vyu�ít systémy hliníkových �lab .

a
Multipárový kabel se zkroucenými 

vodi i s dvojitým stín ním

b
Multipárový kabel se zkroucenými  

vodi i s jednoduchým stín ním
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Ve schématu je znázorn no pokládání kabel .     

Kanály ovládacích kabel

90 ° min. 500 mm  

Kabel motoru Vstupní silový kabel 

Ovládací kabely 

min. 200 mm  

min. 300 mm  

Kabel motoru 

Napájecí kabel 

Frekven ní 
m ni

230 V24 V24 V 230 V

Vedení 24 V a 230 V ovládacích kabel
v separátních kanálech uvnit  sk ín .

Není povoleno, pokud není kabel 24 V 
izolován od 230 V nebo izolován izola ní
trubi kou pro 230 V.
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Elektrická instalace

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje postup elektrické instalace frekven ního m ni e.

VAROVÁNÍ! Údr�bu frekven ního m ni e sm jí provád t pouze kvalifikovaní 
elektriká i. P ed zahájením práce na frekven ním m ni i si p e t te bezpe nostní 
instrukce na prvních stranách v kapitole Bezpe nost na stran 5. Ignorování 
bezpe nostních pokyn  m �e zp sobit zran ní meno smrt.

Zajist te, aby byl frekven ní m ni  odpojen od vstupního napájecího nap tí
b hem instalace. Pokud ji� byl frekven ní m ni  p ipojen k napájecímu nap tí,
po kejte 5 min. po odpojení vstupního napájecího nap tí.

Kontrola izolace jednotky

Frekven ní m ni

Ka�dý frekven ní m ni  byl ve výrobním závod  testován z hlediska izolace mezi 
hlavními okruhy a �asi (efektivní hodnota nap tí 2500 V, 50 Hz, po dobu 1 sekundy). 
Proto není nutné provád t jakékoliv testy týkající se nap t´ového rozsahu nebo 
izola ních odpor  (nap . hi-pot nebo megger) �ádného dílu frekven ního m ni e. 

Vstupní kabel
P ekontrolujte izolaci vstupního kabelu podle regionálních p edpis  p ed jeho 
p ipojením k frekven nímu m ni i.

Motor a kabel motoru
P ekontrolujte izolaci motoru a kabel motoru následujícím zp sobem:

1. P ekontrolujte, zda je kabel motoru p ipojen k motoru a odpojen od frekven ního
m ni e na p ípojkách U2, V2 a W2.

2. Zm te izola ní odpor kabelu motoru a motoru mezi v�emi fázemi a ochrannou 
zemí p i pou�ití m icího nap tí 1 kV ssC. Izola ní odpor musí být vy��í ne� 
1 Mohm.

.

PE

ohm
M
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P ipojení kabel  napájecího nap tí

Schéma p ipojení

INPUT OUTPUT

U1
V1

W1

3 ~
Motor

U1 V1 W1
1)

U2 V2 W2BRK-

L1 L2 L3

PE

Frekven ní m ni

PE

Alternativy, viz 
odstavec Odpojova
napájecího nap tí na 
stran 21.

Volitelný brzdný 
rezistor

1) Ukost ete druhý konec vodi e PE v rozvodné desce.
2) Pou�ijte separátní kabel ukost ení, pokud je nedostate ná vodivost stín ní kabelu (je men�í ne� vodivost fázových 

vodi ) a v kabelu není umíst n symetricky zemnicí vodi  (viz odstavec Výb r kabel  napájecího nap tí na stran 23).
Poznámka:
Nepou�ívejte asymetricky konstruované kabely motoru. 
Pokud je v kabelu k dispozici symetricky umíst ný vodi  ukost ení p ídavn  k vodivému stín ní, p ipojte vodi  ukost ení 
k p ípojce ukost ení u frekven ního m ni e a na stran  motoru. 

Ukost ení stín ní kabelu motoru na stran  motoru
Pro dosa�ení minimálního vyza ování rádiových kmito t :
� Ukost ete kabel zkroucením stín ní následujícím zp sobem: splo�t ná délka > 1/5 · 
� nebo ukost ete kabel stín ní v rozsahu 360 stup  u pr chodky do p ipojovací 

sk í ky motoru

a b

b  > 1/5 · a

BRK+

2)
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Postup
1. U systém  IT (neuzem né) a u systém  TN (plovoucí zem) odpojte interní EMC 

filtr odstran ním �roubku u EMC. U t ífázových m ni  typ  U s typovým kódem 
ACS150-03U-) je �roubek u EMC demontován ji� ve a je nahrazen plastovým 
�roubem.

VAROVÁNÍ! Pokud se frekven ní m ni  s neodpojeným filtrem EMC instaluje u 
systému IT [neuzem ný napájecí systém nebo vysokoimpedan ní sít´ (nad 
30 ohm )], bude systém p ipojen k potenciálu zem  p es kondenzátory filtru EMC 
u frekven ního m ni e. To m �e zp sobit nebezpe í nebo po�kození frekven ního 
m ni e.

Pokud se frekven ní m ni  s neodpojeným filtrem EMC instaluje u systému 
s plovoucím uzem ním TN, bude frekven ní m ni  po�kozen.

2. Upevn te  zemnicí vodi  (PE) vstupního napájecího kabelu pod zemnicí svorku. 
P ipojte fázové vodi e k p ípojkám U1, V1 a W1. Pou�ijte utahovací moment 
0,8 Nm.

3. Obna�te kabel motoru a sto te stín ní, aby bylo co nejkrat�í a vytvá elo 
upev ovací vodi . Upevn te sto ené stín ní pod zemnicí svorku. Zapojte fázové 
vodi e na p ípojky U2, V2 a W2. Pou�ijte utahovací moment 0,8 Nm.

4. Zapojte volitelný brzdný rezistor na p ípojky BRK+ a BRK-  pomocí stín ného 
kabelu s vyu�itím stejného postupu jako pro kabel motoru v kroku 3.

5. Mechanicky zajist te kabely vystupující z frekven ního m ni e.

Utahovací mo-
ment: 0.8 Nm

1

EMC

VAR

2

2

3

34
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P ipojení ovládacích kabel

P ípojky V/V
Ní�e uvedený obrázek ukazuje konektory V/V.

Standardní obsazení ovládacích signál  závisí na pou�itém aplika ním makru, které 
se zvolilo pomocí parametru 9902. Viz kapitola Aplika ní makra, zde je uvedeno 
schéma p ípojek.

P epína  S1 volí nap tí (0 (2)�10 V) nebo proud (0 (4)�20 mA) jako typ signálu 
pro analogový vstup AI. Standardní nastavení S1 z výroby je proud. 

Pokud je pou�it DI5 jako frekven ní vstup, nastavte odpovídajíc skupinu parametr
18 FREQ INPUT.

VAROVÁNÍ! V�echny ELV obvody p ipojené k m ni i musejí být pou�ity v rámci 
zóny ekvipotencionálního propojení,tzn. v rámci zóny, kde jsou v�echny sou asn
dosa�itelné vodivé díly elektricky propojeny, aby se zamezilo vzniku nebezpe ných 
nap tí mezi nimi. Toto je zpravidla zaji�t no správným uzemn ním.

X1A: 1: SCR
2: AI(1)
3: GND
4: +24 V
5: GND
6: DCOM
7: DI1
8: DI2
9: DI3
10: DI4
11: DI5 digitální nebo frekv. vstup

X1B: 12: (RO)COM
13: (RO)NC
14: (RO)NO

X1BX1A

I

U
AI

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

S1

Horní poloha: I [0 (4)�20 mA], standardní pro AI

Dolní poloha: U [0 (2)�10 V]

I

U
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Procedure
1. Analogový signál (pokud je p ipojen): Obna�te vn j�í izolaci kabelu analogových 

signál  v rozsahu 360 stup  a uzem te stín ní pod svorku. 

2. Zapojte vodi e do p íslu�ných p ípojek.

3. Sto te zemnicí vodi e ka�dého páru analogového signálového kabelu a zapojte 
tento svazek do p ípojky SCR.

4. Digitální signály: Zapojte vodi e kabelu do p íslu�ných p ípojek

5. Sto te zemnicí vodi e a stín ní (pokud je pou�ito) digitálních signálových kabel
do svazku a zapojte je do p ípojky SCR.

6. Mechanicky zajist te v�echny kabely na vn j�í stran  frekven ního m ni e.

1

1

23 4
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Kontrolní seznam instalace

Kontrolní seznam
P ekontrolujte mechanickou a elektrickou instalaci frekven ního m ni e p ed jeho 
spu�t ním. Projd te si ní�e uvedený kontrolní seznam, spole n  s jinou osobou. 
P e t te si kapitolu Bezpe nost na prvních stranách této p íru ky p ed zahájením 
práce na za ízení.

P ekontrolujte

MECHANICKÁ INSTALACE

Jsou p ípustné podmínky okolního prost edí. (Viz Mechanická instalace: Po�adavky na místo 
pro instalaci na stran 18, Technické údaje: Po�adavky na pr tok chladicího vzduchu na 
stran 111 a Podmínky okolního prost edí na stran 116.)

Frekven ní m ni  je správn  upevn n na vertikální neho lavé st n . (Viz Mechanická
instalace.)

Volný pr tok chladicího vzduchu. (Viz Mechanická instalace: Volný prostor kolem 
frekven ního m ni e na stran 19.)

Motor a pohán né za ízení jsou p ipraveny ke spu�t ní (Viz Plánování elektrické instalace:
Výb r motoru na stran 21 a Technické údaje: Motorový p ívod na stran 114.)

ELEKTRICKÁ INSTALACE (Viz Plánování elektrické instalace a Elektrická instalace.)

Pro neuzemn né systémy a systémy s plovoucím uzemn ním: Interní EMC filtr je odpojen 
(odstran n �roubek u EMC).

Kondenzátory jsou naformátovány,pokud byl frekven ní m ni  skladován déle ne� dva roky. 

Frekven ní m ni  je správn  uzemn n.

Vstupní napájecí nap tí odpovídá jmenovitému vstupnímu nap tí frekven ního m ni e.

P ípojky napájecího nap tí na U1, V1 a W1 jsou OK a jsou uta�eny správným momentem. 

Jsou instalovány odpovídající pojistky a odpojova .

P ípojky motoru na U2, V2 a W2 jsou OK a jsou uta�eny správným momentem.

Kabel motoru je veden odd len  od ostatních kabel .

P ípojky externího ovládání (V/V) jsou OK.

Vstupní napájecí nap tí nelze p ipojit k výstupu frekven ního m ni e (pomocí p eklenovací
p ípojky). 

Je nasazen kryt p ípojek a v p ípad  NEMA 1 také kryt a p ipojovací box.
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Uvedení do provozu, ovládání pomocí V/V

Co obsahuje tato kapitola
Tato kapitola obsahuje pokyny jak:

� provést uvedení do provozu

� spustit, zastavit, zm nit sm r otá ení a nastavit otá ky motoru p es interfejs V/V.

V této kapitole je krátce popsáno pou�ití ovládacího panelu pro tyto ú ely. 
Podrobnosti o pou�ití ovládacího panelu naleznete v kapitole Ovládací panel
po ínaje stranou 43.

Jak se uvádí frekven ní m ni  do provozu
P ed uvád ním m ni e do provozu zajist te, abyste m li k dispozici data z typového 
�títku motoru.

BEZPE NOST

Uvedení do provozu sm jí provád t pouze kvalifikovaní elektriká i.
Bezpe nost instrukce udané v kapitole Bezpe nost  je b hem uvád ní do provozu 
nutno dodr�et.

P ekontrolujte instalaci. Viz kontrolní seznam v kapitole Kontrolní seznam instalace.

P ekontrolujte, zda p i spu�t ní motoru nevznikne �ádné nebezpe í.
Odd lte pohán ný stroj, kdy� vzniká riziko po�kození v p ípad  nesprávného sm ru otá ení.

ZAPNUTÍ NAPÁJECÍHO NAP TÍ

P ipojte napájecí nap tí.
Ovládací panel p ejde do výstupního re�imu.

ZADÁNÍ SPOU�T CÍCH DAT

Zvolte aplika ní makro (parametr 9902).
Standardní hodnota 1 (ABB STANDARD) je vyhovující pro v t�inu p ípad .
V�eobecný postup nastavení parametr  v re�imu krátkých parametr  je 
popsán ní�e. Dal�í podrobné pokyny pro nastavování parametr  naleznete 
na stran 51.

V�eobecný postup nastavení parametr  v re�imu krátkých parametr :

1. Pro p echod do hlavního menu, stiskn te  pokud je v dolní ádce
zobrazeno OUTPUT; jinak opakovan  stiskn te  a� se zobrazí MENU 
v dolní ádce.

2. Stiskn te tla ítka /  dokud se nezobrazí �PAr S�.

LOC                        
                        Hz

OUTPUT              FWD    

   00.

LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 9902

LOC                        
                           

       MENU          FWD    

 rEF

LOC                        
                           

       MENU          FWD    

PAr S
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3. Stiskn te . Na displeji se zobrazí parametr v re�imu krátkých 
parametr .

4. Vyhledejte p íslu�ný parametr pomocí tla ítek / .

5. Stiskn te a p idr�te  na dobu p ibli�n  dvou sekund, a� se zobrazí  
hodnota parametru s identifikací  pod hodnotou.

6. Zm te hodnotu pomocí tla ítek / . Hodnota se m ní rychleji, 
kdy� tla ítko p idr�íte stisknuto.

7. Ulo�te hodnotu parametru stisknutím .

Zadejte data motoru z jeho �títku: Poznámka: Nastavte data 
motoru na p esn  stejnou 
hodnotu jako na �títku motoru

� jmenovité nap tí motoru (parametr 9905) � pokra ujte podle 
vý�e uvedených krok  po ínaje krokem 4.

� jmenovitý proud motoru (parametr 9906)
Povolený rozsah: 0,2�2,0 · I2N A

� jmenovitý kmito et motoru (parametr 9907)

Nastavte maximální hodnotu externí referen ní hodnoty REF1 
(parametr 1105).

LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 9902
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 9907

SET

LOC                      
                           
                        Hz
            PAR SET FWD    

  500.
LOC                      
                           
                        Hz
            PAR SET FWD    

  600.
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 9907

M2AA 200 MLA 4

1475
1475
1470
1470
1475
1770

32.5
56
34
59
54
59

0.83
0.83
0.83
0.83
0.83
0.83

3GAA 202 001 - ADA

180

IEC 34-1

6210/C36312/C3

Cat. no
 35
 30
 30
 30
 30
 3050

50
50
50
50
60

690 Y
400 D
660 Y
380 D
415 D
440 D

V Hz kW r/min A cos IA/IN t E/s
Ins.cl.   F IP  55

No
IEC  200 M/L 55

3 motor

ABB Motors

380 V
napájecí
nap tí 

LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 9905
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 9906
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 9907
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 1105
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Nastavte konstantní otá ky (výstupní frekvence m ni e) 1, 2 a 
3 (parametry 1202, 1203 a 1204).

    

Nastavte minimální hodnotu (%) korespondující s minimálním 
signálem pro AI(1) (parametr 1301).

Nastavte maximální limit pro výstupní frekvenci m ni e
(parametr 2008).

Zvolte funkci zastavení motoru (parametr 2102).

SM R OTÁ ENÍ MOTORU

P ekontrolujte sm r otá ení motoru.
� Oto te potenciometr zcela proti sm ru hodinových ru i ek.
� Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání 

(REM je zobrazeno na levé stran ), p epn te do re�imu 
lokálního ovládání stisknutím . 
� Stiskn te  pro start motoru.
� Oto te potenciometrem lehce po sm ru hodinových ru i ek,

a� se motor za ne otá et.
� P ekontrolujte, zda aktuální sm r otá ení motoru je stejný, 

jak je indikováno na displeji (FWD znamená vp ed a REV 
znamená vzad).
� Stiskn te  pro zastavení motoru.

Pro zm nu sm ru otá ení motoru:
� Odpojte napájecí nap tí od frekven ního m ni e a po kejte 

5 minut za ú elem vybití kondenzátor  v meziobvodu. 
Zm te nap tí mezi jednotlivými vstupními p ípojkami (U1, 
V1 a W1) a kostrou pomocí multimetru, aby se zajistilo �e je 
frekven ní m ni  vybitý.
� Zam te pozici dvou fázových vodi  kabelu motoru na 

výstupních p ipojovacích svorkách ve frekven ním m ni i
nebo v p ipojovacím boxu na motoru.
� P ekontrolujte svoji práci p ipojením napájecího nap tí a 

opakováním vý�e popsané kontroly.

LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 1202
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 1203
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 1204
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 1301
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 2008
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 2102

LOC
REM

LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 2102

dop edný
sm r

reverzní
sm r
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ASY AKCELERACE A DECELERACE

Nastavte as akcelerace 1 (parametr 2202).

Nastavte as decelerace 1 (parametr 2203).

ZÁV RE NÁ KONTROLA

Uvedení do provozu je nyní dokon eno. Po dokon ení uvád ní
do provozu p ekontrolujte, zda na displeji nejsou zobrazeny 
poruchy i alarmy. 

Frekven ní m ni  je nyní p ipraven k pou�ití.

LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 2202
LOC                       s
                           

            PAR     FWD    

 2203
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Jak se ovládá frekven ní m ni  p es interfejs V/V
Ní�e uvedená tabulka popisuje, jak se ovládá frekven ní m ni  p es digitální a 
analogové vstupy, kdy�:

� se provádí uvedení motoru do provozu a 

� je platné standardní nastavení parametr .

ÚVODNÍ NASTAVENÍ

Pokud pot ebujete zm nit sm r otá ení, nastavte  parametr 1003 is 
na 3 (REQUEST).

Zajist te, aby bylo p ipojení ovládání zapojeno podle schématu 
p ipojení pro ABB Standardní makro.

Viz Standardní makro ABB na 
stran 57.

Zajist te, aby byl frekven ní m ni  v re�imu vzdáleného ovládání. 
Stiskn te tla ítko  k p epnutí mezi vzdáleným a lokálním 
ovládáním.

V re�imu vzdáleného ovládání je 
na displeji panelu zobrazen text 
REM.v

SPU�T NÍ MOTORU A ÍZENÍ OTÁ EK MOTORU

Spu�t ní se provede zapnutím digitálního vstupu DI1. 
Základní ovládací panel: Text FWD za ne rychle blikat a zastaví 
blikání po dosa�ení nastaveného bodu 

Nastavte výstupní frekvenci frekven ního m ni e (otá ky motoru) 
nastavením nap tí analogového vstupu AI(1).

ZM NA SM RU OTÁ ENÍ MOTORU

Reverzní sm r: Zapn te digitální vstup DI2. 

Dop edný sm r: Vypn te digitální vstup DI2.

ZASTAVENÍ MOTORU

Vypn te digitální vstup DI1. 
Základní ovládací panel: Text FWD za ne pomalu blikat.

LOC
REM

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

   00.
                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  500.

                         
REM                     Hz

OUTPUT                  REV

  500.
                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  500.

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

   00.
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Ovládací panel

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje tla ítka ovládacího panelu a pole displeje. Obsahuje také pokyny 
jak pou�ít panel p i ovládání, monitorování a zm nách nastavení.

Integrovaný ovládací panel
ACS150 pracuje s integrovaným ovládacím panelem, který má k dispozici základní 
nástroje pro ru ní zadávání hodnot parametr .
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P ehled
Následující tabulka shrnuje funkce tla ítek a zobrazení na integrovaném ovládacím 
panelu.

. Pou�ití
1 LCD displej � rozd lený na 5 oblastí:

a. Naho e vlevo � Umíst ní ovládání:
LOC: ovládání frekven ního m ni e je lokální, tedy z ovládacího panelu
REM: ovládání frekven ního m ni e je vzdálené, tedy p es V/V 
frekven ního m ni e.

b. Naho e vpravo � Jednotky zobrazené hodnoty.
s: re�im krátkých parametr , listování ve výpisu parametr

c. St ed � Variabilní; v�eobecn  zobrazení hodnot parametr  a signál , menu 
nebo výpis . Také zobrazení kód  chyb a alarm .

d. Dole vlevo a st ed � Provozní re�im panelu:
OUTPUT: Výstupní re�im
PAR: 
    Trvalé: Re�im parametr
    Blikající: Re�im zm ny parametr
MENU: Hlavní menu.

: Re�im chyb.
e. Dole vpravo � Indikátory:

FWD (vp ed) / REV (vzad): sm r otá ení motoru
    Pomalé blikání: zastaven
    Rychlé blikání: b �ící, ale není na po�adované hodnot
    Trvale rozsvícený: b �icí, na po�adované hodnot

: Zobrazená hodnota m �e být modifikována (v re�imu parametr  a 
referencí).

2 RESET/EXIT � Provede návrat do nejbli��í vy��í úrovn  menu bez ulo�ení 
zm n né hodnoty. Resetuje poruchy ve výstupním re�imu a v re�imu poruch. 

3 MENU/ENTER � Vstupuje hloub ji do úrovní menu. V re�imu parametr
ukládá zobrazenou hodnotu jako nové nastavení.

4 Nahoru � 
� Listuje nahoru v menu nebo seznamu. 
� Zvy�uje hodnotu, pokud je vybrán parametr.
P idr�ení stisknutého tla ítka m ní hodnoty rychleji.

5 Dol  � 
� Listuje dol  v menu nebo seznamu. 
� Sni�uje hodnotu, pokud je vybrán parametr.
� P idr�ení stisknutého tla ítka m ní hodnoty rychleji.

6 LOC/REM � Zm na mezi lokálním a vzdáleným ovládáním frekven ního 
m ni e.

7 DIR � Zm na sm ru otá ení motoru.
8 STOP � Zastavuje frekven ní m ni  v re�imu lokálního ovládání. 
9 START � Spou�tí frekven ní m ni  v re�imu lokálního ovládání. 
10 Potenciometr � zm na frekvence po�adované hodnoty.

FAULT

SET

LOC

OUTPUT FWD

A

1.1
1a

2 3
4

5

6 7

8 9

1c
1d

1b

1e

10
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Princip innosti
Ovládací panel se obsluhuje pomocí menu a tla ítek. M �ete vybrat n jakou volbu, 
nap . provozní re�im nebo parametr, listováním  a  tla ítky se �ipkami 
dokud se volba nezobrazí na displeji a potom stisknout tla ítko . 

Pomocí tla ítka  se vrátíte zp t do p edchozí úrovn  bez ulo�ení provedených 
zm n.

ACS150 má integrovaný potenciometr umíst ný na elním panelu m ni e. Pou�ívá 
se pro nastavování po�adovaného kmito tu.

Integrovaný ovládací panel má �est re�im : výstup, reference, krátké parametry, 
dlouhé parametry, zm n né parametry a porucha. V této kapitole je popsána 
obsluha v prv-ních p ti re�imech. Pokud vznikne porucha nebo alarm, p ejde panel 
automaticky do poruchového re�imu a zobrazí kód poruchy nebo alarmu. Poruchu 
nebo alarm m �ete resetovat ve výstupním nebo poruchovém re�imu (viz kapitola 
Hledání závad).

Kdy� je zapnuto napájecí nap tí, bude panel ve výstupním re�imu. Zde m �ete 
startovat, zastavovat, m nit sm r, p epínat mezi lokálním a vzdáleným ovládáním 
a monitorovat a� t i aktuální hodnoty (naráz jen jednu). K provedení dal�ích ukol
p ejd te nejprve do hlavního menu a zvolte odpovídající re�im. Ní�e uvedený 
obrázek ukazuje, jak lze p epínat mezi re�imy. 

LOC                      
                        
FAULT
                    FWD    

F0007

LOC                        
                           

       MENU         FWD    

 rEF

LOC                        
                           

       MENU          FWD    

PAr S

LOC                           
                           

       MENU          FWD    

PAr L

LOC                        
                           

       MENU          FWD    

PArCh

LOC                      
                        Hz

OUTPUT              FWD    

  491.
Re�im výstupu (str. 49) Re�im reference (str. 50)

Re�im krátkých parametrù (str. 51)

Re�im dlouhých parametrù (str. 51)

Re�im zm n ných parametr  (str. 51)

Poruchový re�im (str. 101)

Po resetu se panel vrátí na 
pøedchozí zobrazení.

Panel p ejde automaticky do 
poruchového re�imu.

Hlavní menu
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Jak se provád jí jednotlivé úlohy

Ní�e uvedená tabulka obsahuje jednotlivé úlohy, re�imy ve kterých je lze provád t
a ísla stran, kde jsou podrobn  popsány kroky k provedení úlohy.

Úkol Re�im Page
Jak p epnout mezi lokálním a vzdáleným ovládáním Jakýkoliv 47
Jak spustit a zastavit frekven ní m ni Jakýkoliv 47
Jak zm nit sm r otá ení motoru Jakýkoliv 47
Jak nastavit po�adovanou hodnotu frekvence Jakýkoliv 48
Jak zobrazit a nastavit po�adovanou hodnotu frekvence Reference 50
Jak listovat mezi monitorovanými signálys Výstup 49
Jak zm nit hodnotu parametru Krátké/dlouhé parametry 51
Jak zvolit monitorované signály Krátké/dlouhé parametry 52
Jak zobrazit a editovat zm n né parametry Zm n né parametry 52
Jak resetovat poruchy a alarmy Výstup, poruchy 101
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Jak startovat, zastavovat a p epínat mezi lokálním a vzdáleným ovládáním

M �ete startovat, zastavovat a p epínat mezi lokálním a vzdáleným ovládáním v 
jakémkoliv re�imu. Aby bylo mo�né spu�t t nebo zastavovat frekven ní m ni , musí 
být frekven ní m ni  v re�imu lokálního ovládání.

Jak zm nit sm r otá ení motoru

M �ete zm nit sm r otá ení motoru v libovolném re�imu.

Krok innost Displej

1. � Pro p epnutí mezi vzdáleným ovládáním (REM je zobrazeno na levé 
stran ) a lokálním ovládáním (LOC je zobrazeno na levé stran ),
stiskn te .
Poznámka: P epnutí do lokálního ovládání lze zakázat parametrem 1606
LOCAL LOCK.

Po stisknutí tla ítka se na displeji krátce zobrazí zpráva �LoC� nebo �rE�, 
potom se provede p echod na p edchozí zobrazení.

P i prvním zapnutí nap tí frekven ního m ni e, bude tento v re�imu 
dálkového ovládání (REM) a ovládán p es p ípojky V/V frekven ního 
m ni e. Pro p epnutí do re�imu lokálního ovládání (LOC) a ovládání 
frekven ního m ni e pomocí ovládacího panelu a integrovaného 
potenciometru, stiskn te . Výsledek závisí na tom, jak dlouho tisknete 
tla ítko:
� Pokud uvolníte tla ítko okam�it  (na displeji bliká �LoC�), zastaví se 

frekven ní m ni . Nastavte referenci lokálním ovládáním pomocí 
potenciometru.
� Pokud tisknete tla ítko p ibli�n  dv  sekundy (uvoln te je, kdy� se na 

displeji m ní z �LoC� na �LoC r�), bude frekven ní m ni  pokra ovat
v provozu jako d íve s vyjímkou, �e aktuální pozice potenciometru ur uje 
lokální referenci (pokud je velký rozdíl mezi vzdálenou a lokální referencí, 
tak p echod ze vzdáleného na lokální ovládání není postupný). Frekven -
ní m ni  p ekopíruje aktuální vzdálené hodnoty pro stav b h/zastavení a 
reference, potom je pou�ije jako po áte ní nastavení v lokálním ovládání.  

� Pro zastavení frekven ního m ni e v re�imu lokálního ovládání, stiskn te
.

Text FWD nebo REV v dolní 
ádce za ne pomalu blikat.

� Pro spu�t ní frekven ního m ni e v re�imu lokálního ovládání, stiskn te
.

Text FWD nebo REV v dolní 
ádce za ne rychle blikat. 

Blikání se ukon í, kdy� 
frekven ní m ni  dosáhne 
po�adované hodnoty.

Krok innost Displej

1. Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání (REM je 
zobrazeno na levé stran ), p epn te do re�imu lokálního ovládání 
stisknutím . Na displeji se krátce zobrazí zpráva �LoC�, potom se 
zobrazí p edchozí zobrazení. 

2. Pro zm nu sm ru otá ení z dop edného (FWD zobrazeno v dolní ádce) 
na reverzní (REV zobrazeno v dolní ádce), nebo opa n , stiskn te .

Poznámka: Parametr 1003 musí být nastaven na 3 (REQUEST).

LOC
REM

LOC                      
                        Hz

OUTPUT              FWD    

  491.

LOC                      
                          

                    FWD    

 LoC 

LOC
REM

LOC
REM

LOC                      
                        Hz

OUTPUT              FWD    

  491.

LOC                      
                        Hz

OUTPUT                  REV

  491.



Ovládací panel

48

Jak nastavit referenci frekvence

Lokální po�adovanou hodnotu frekvence m �ete nastavit integrovaným 
potenciometrem v jakémkoliv re�imu, pokud je m ni  v lokálním re�imu a parametr 
1109 LOC REF SOURCE je nastaven na standardní hodnotu 0 (POT). 
Pokud se parametr 1109 LOC REF SOURCE zm ní na 1 (KEYPAD), m �ete pou�ít 
tla ítka  a  pro nastavení lokální po�adované hodnoty, to se provádí 
v re�imu reference (viz strana 50).

Pro zobrazení aktuální po�adované hodnoty p ejd te do re�imu reference.

Krok innost Displej

1. Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání (REM je 
zobrazeno na levé stran ), p epn te do re�imu lokálního ovládání 
stisknutím . Na displeji se krátce zobrazí zpráva �LoC� p ed p epnutím 
do lokálního re�imu.
Poznámka: Pomocí skupiny 11 REFERENCE SELECT, m �ete povolit 
modifikace referen ních hodnot v re�imu dálkového ovládání (REM) nap .
pou�ívání integrovaného potenciometru nebo  tla ítek   a .

2. � Ke zvý�ení po�adované hodnoty oto te integrovaným potenciometrem ve 
sm ru hodinových ru i ek.
� Ke sní�ení po�adované hodnoty oto te integrovaným potenciometrem 

proti sm ru hodinových ru i ek.

LOC
REM

LOC                           
                           

       MENU          FWD    

PAr S
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Výstupní re�im
Ve výstupním re�imu, m �ete:

� monitorovat aktuální hodnoty a� t í skupin signál  , naráz v�dy jeden signál

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním a nastavovat po�adovanou hodnotu frekvence.

Do výstupního re�imu se dostanete stisknutím , a� se na displeji zobrazí text 
OUTPUT v dolní ádce.

Displej zobrazí hodnotu jednoho signálu ze skupiny 01
OPERATING DATA. Jednotky jsou zobrazeny vpravo. 
Strana 52 obsahuje informace, jak se zvolí t i signály 
pro monitorování ve výstupním re�imu. Ní�e uvedená 
tabulka ukazuje jak je lze postupn  zobrazovat.

Jak listovat mezi monitorovanými signály

Krok innost Displej

1. Pokud byl pro monitorování vybrán více ne� jeden signál(viz strana 52),
m �ete mezi signály listovat ve výstupním re�imu.

Pro listování mezi signály vp ed, stiskn te opakovan  tla ítko . Pro 
listování vzad, stiskn te opakovan  tla ítko  

    

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  491.

                         
REM                     Hz

OUTPUT              FWD    

  491.
                         A
REM                     

OUTPUT              FWD    

   05.
                          
REM                       %

OUTPUT              FWD    

  107.
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 Re�im referen ních hodnot
V re�imu referen ních hodnot m �ete::

� zobrazit a nastavit po�adovanou hodnotu kmito tu

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení a p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním.

Jak nastavit po�adovanou frekvenci,

Lokální po�adovanou frekvenci m �ete nastavit pomocí integrovaného 
potenciometru v jakémkoliv re�imu, pokud je m ni  v lokálním re�imu a parametr 
1109 LOC REF SOURCE je nastaven na standardní hodnotu 0 (POT). Pokud se 
parametr 1109 LOC REF SOURCE zm ní na 1 (KEYPAD), nastavuje se lokální 
po�adovaná hodnota v re�imu reference. Aktuální po�adovanou hodnotu si m �ete 
zobrazit pouze v re�imu reference. 

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním 
re�imu, jinak opakovaným stisknutím , dokud se nezobrazí MENU 
v dolní ádce.

2. Pokud je frekven ní m ni  v re�imu dálkového ovládání (REM je 
zobrazeno na levé stran ), p epn te do re�imu lokálního ovládání 
stisknutím . Na displeji se krátce zobrazí �LoC� p ed p epnutím do 
lokálního ovládání.
Poznámka: Pomocí skupiny 11 REFERENCE SELECT, m �ete povolit 
modifikace referen ních hodnot v re�imu dálkového ovládání (REM) nap .
pou�ívání integrovaného potenciometru nebo  tla ítek   a .

3. Pokud panel není v referen ním re�imu (�rEF� není zobrazeno), tiskn te
tla ítko  nebo  dokud se nezobrazí �rEF� a potom stiskn te

. Nyní displej obrazí aktuální referen ní hodnotu s  pod hodnotou.

      

4. Pokud je parametr 1109 LOC REF SOURCE = 0 (POT, standard):
� Ke zvý�ení po�adované hodnoty oto te integrovaným potenciometrem ve 

sm ru hodinových ru i ek.
� Ke sní�ení po�adované hodnoty oto te integrovaným potenciometrem 

proti sm ru hodinových ru i ek.
Nová hodnota (nastavení potenciometru) je zobrazena na displeji.

Pokud je parametr 1109 LOC REF SOURCE = 1 (KEYPAD):
� Ke zvý�ení referen ní hodnoty, stiskn te . 
� Ke sní�ení referen ní hodnoty, stiskn te .
Nová hodnota je zobrazena na displeji.
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Re�im parametr
Existují dva re�imy parametr : re�im krátkých parametr  a re�im dlouhých 
paramatr . Oba pracují identicky s výjimkou, �e v re�imu krátkých parametr  je 
zobrazen pouze malý po et parametr , které jsou typicky pou�ívány k nastavování 
m ni e (viz odstavec Parametry a signály v re�imu krátkých parametr  na stran
64). Re�im dlouhých parametr  zobrazuje v�echny u�ivatelské parametry v etn
parametr  zobrazovaných v re�imu krátkých parametr .

V re�imu parametr , m �ete:

� zobrazovat a m nit hodnoty parametr

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení, p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním a nastavovat po�adovanou hodnotu frekvence.

Jak se zvolí parametr a zm ní jeho hodnota 

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním 
re�imu, jinak opakovaným stisknutím , dokud se nezobrazí MENU 
v dolní ádce.

2. Pokud panel není v po�adovaném re�imu parametr  (�PAr S�/�PAr L� není 
zobrazeno), stiskn te tla ítko  nebo  dokud se nezobrazí  
�PAr S� (Re�im krátkých parametr ) or �PAr L� (Re�im dlouhých 
parametr ).

      

3. Re�im krátkých parametr  (PAr S):
� Stiskn te . Na displeji se zobrazí jeden z parametr  pro re�im 

krátkých parametr . Písmeno �s� v pravém horním rohu indikuje, �e 
listujete mezi parametry v re�imu krátkých parametr .

Re�im dlouhých parametr  (PAr L):
� Stiskn te . Na displeji se zobrazí íslo jedné ze skupiny parametr

v re�imu dlouhých parametr .
� Pou�ijte tla ítka  a  pro vyhledání po�adované skupiny 

parametr ..
� Stiskn te . Displej zobrazí jeden z parametr  ve zvolené skupin .

     

4. Pou�ijte tla ítka  a  pro vyhledání po�adovaného parametru. 

5. Stiskn te a p idr�te p ibli�n  dv  sekundy , a� displej zobrazí hodnotu 
parametru se  v dolní ádce, co� indikuje, �e nyní je mo�né m nit 
hodnotu. 
Poznámka: Kdy� je zobrazeno , stiskn te sou asn  tla ítka  a 

 pro zm nu zobrazené hodnoty na standardní hodnotu parametru. 
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Jak zvolit monitorované signály 

6. Pou�ijte tla ítka  a  ke zvolení hodnoty parametru. Kdy� 
zm níte hodnotu parametru,  za ne blikat.

� Pro ulo�ení zobrazené hodnoty parametru, stiskn te .
� Pro zru�ení nové hodnoty a zachování p vodní, stiskn te .

Krok innost Displej

1. M �ete zvolit, které signály budou monitorovány ve výstupním re�imu a jak 
budou zobrazeny pomocí skupiny parametr 34 PANEL DISPLAY. Viz 
strana 51 pro podrobné instrukce zm n hodnot parametr .

Standardn  m �ete monitorovat t i signály listováním: 0103 OUTPUT 
FREQ, 0104 CURRENT a 0105 TORQUE. 

Pro zm nu standardních signál , zvolte ze skupiny 01 OPERATING DATA
a� t i signály, mezi kterými lze listovat.

Signál 1: Zm te hodnotu parametru 3401 SIGNAL1 PARAM na index  
signálového parametru ve skupin 01 OPERATING DATA (= íslo
parametru bez úvodních nul), nap . 105 znamená parametr 0105
TORQUE. Hodnota 0 znamená, �e není zobrazován �ádný signál.

Opakujte pro signály 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) a 3 (3415 SIGNAL3 
PARAM). Nap íklad, kdy� je 3401 = 0 a 3415 = 0, bude listování zakázáno 
a na displeji se zobrazí pouze signál specifikovaný v 3408. Pokud jsou 
v�echny t i parametry nastaveny na 0,tzn. nejsou zvoleny signály pro 
monitorování, zobrazí se na panelu text �n.A.�. 

      

2. Zvolte, jak chcete aby se signály zobrazovaly. Pro podrobnosti viz parametr 
3404.

Signál 1: parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM
Signál 2: parametr 3411 OUTPUT2 DSP FORM
Signál 3: parametr 3418 OUTPUT3 DSP FORM.

3. Zvolte jednotky, které se mají zobrazit pro signály.  Toto nemá efekt, pokud 
je parametr 3404/3411/3418 nastaven na 9 (DIRECT). Pro podrobnosti, viz 
parametr 3405.

Signál 1: parametr 3405 OUTPUT1 UNIT
Signál 2: parametr 3412 OUTPUT2 UNIT
Signál 3: parametr 3419 OUTPUT3 UNIT.

      

4. Zvolte m ítka pro signály specifikováním minimální a maximální 
zobrazené hodnoty.  Toto nemá efekt, pokud je parametr 3404/3411/3418
nastaven na 9 (DIRECT). Pro podrobnosti, viz parametry 3406 a 3407.

Signál 1: parametry 3406 OUTPUT1 MIN a 3407 OUTPUT1 MAX
Signál 2: parametry 3413 OUTPUT2 MIN a 3414 OUTPUT2 MAX
Signál 3: parametry 3420 OUTPUT3 MIN a 3421 OUTPUT3 MAX.

      

Krok innost Displej
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Re�im zm n ných parametr
V re�imu zm n ných parametr  m �ete:

� zobrazovat výpisy v�ech parametr , které byly zm n né z makra standardních 
hodnot

� zm nit tyto parametry

� spou�t t, zastavovat, zm nit sm r otá ení, p epínat mezi lokálním a vzdáleným 
ovládáním a nastavovat po�adovanou hodnotu frekvencde.

Jak zobrazovat a editovat zm n né parametry

Krok innost Displej

1. P ejd te do hlavního menu stisknutím  pokud jste ve výstupním 
re�imu, jinak opakovaným stisknutím , a� se naho e zobrazí MENU.

2. Pokud panel není v re�imu zm n ných parametr  (není zobrazeno 
�PArCh�), stiskn te tla ítko  nebo  a� se zobrazí �PArCh� a 
potom stiskn te . Na displeji se zobrazí íslo prvního zm n ného 
parametru a za ne blikat PAR.

      

3. Pou�ijte tla ítka  a  pro vyhledání po�adovaného zm n ného 
parametru ve výpisu. 

4. Stiskn te a p idr�te  déle ne� dv  sekundy, a� se zobrazí hodnota 
parametru se , co� indikuje,�e nyní je mo�né hodnotu zm nit. 
Poznámka: Kdy� je zobrazeno , tak sou asné stisknutí tla ítek  
a  zam ní zobrazenou hodnotu za standardní hodnotu parametru. 

    

5. Pou�ijte tla ítka  a  k nastavení hodnoty parametru. Kdy� 
zm níte hodnotu parametru, za ne blikat .

� Pro ulo�ení zobrazené hodnoty parametru, stiskn te .
� Pro zru�ení nové hodnoty a zachování p vodní, stiskn te .

MENU

EXIT
                           
LOC                        

       MENU          FWD    

 rEF
LOC                        
                           

       MENU          FWD    

PArCh
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 1103
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 1003

SET

SET

LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

    1

SET

LOC                      
                           

            PAR SET FWD    

    2
LOC                        
                           

            PAR     FWD    

 1003



Ovládací panel

54



Aplika ní makra

55

Aplika ní makra

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje aplika ní makra. Pro ka�dé makro je zde uvedeno schéma 
zapojení standardních ovládacích p ípojek (digitální a analogové V/V).

P ehled maker
Aplika ní makra jsou p edem naprogramované sady parametr . B hem spou�t ní
frekven ního m ni e si u�ivatel typicky zvolí jedno z maker - to, které je nejlépe 
pou�itelné pro jeho ú ely - pomocí parametr 9902 APPLIC MACRO.

ACS150 má p t aploka ních maker. Ní�e uvedená tabulka obsahuje p ehled maker 
a popis vhodných aplikací.  

Makro Vhodné aplikace

ABB Standard B �né aplikace pro ízení otá ek, kde se nevyu�ívají konstantní otá ky, vyu�ívají se 
jedny, dvoje nebo troje konstantní otá ky. Start/stop je ovládán pomocí jednoho 
digitálního vstupu (úrove  start a stop). Je mo�né p epínat mezi dv ma asy
akcelerace a decelerace. 

3vodi ové B �né aplikace pro ízení otá ek, kde se nevyu�ívají konstantní otá ky, vyu�ívají se 
jedny, dvoje nebo troje konstantní otá ky. Frekven ní m ni  se spou�tí a zastavuje 
tla ítky.

St ídavé Aplikace pro ízení otá ek, kde se nevyu�ívají konstantní otá ky, vyu�ívají se jedny, 
dvoje nebo troje konstantní otá ky. Start, stop a sm r otá ení jsou ovládány dv ma
digitálními vstupy (operaci ur uje kombinace stavu vstup ).

Motor 
potenciometr

B �né aplikace pro ízení otá ek, kde se nevyu�ívají konstantní otá ky, vyu�ívají se 
jedny konstantní otá ky. Otá ky jsou ovládány dv ma digitálními vstupy (zvy�ování / 
sni�ování / beze zm n).

Ru n /auto-
maticky

Aplikace pro ízení otá ek, kde je pot ebné p epínání mezi dv ma ovládacími za-
ízeními. N které p ípojky ovládacích signál  jsou rezervovány pro jedno za ízení, 

zbytek je pro druhé za ízení. Jeden digitální vstup volí mezi pou�itými p ípojkami 
(za ízeními).
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Souhrn p ípojek V/V u aplika ních maker
Následující tabulka udává souhrn standardních p ípojek V/V pro v�echna aplika ní
makra.

1) Po�adovaná hodnota frekvence pochází z integrovaného potenciometru, kdy� se zvolí ru ní re�im.

Vstup/výstup
Makro

ABB Standard 3vodi ové St ídavé Motor
potenciom.

Ru ní/auto-
matické

AI po�adovaná 
hodnota 
frekvence

po�adovaná 
hodnota 
frekvence

po�adovaná 
hodnota 
frekvence

- po�adovaná 
hodnota 
frekvence 
(autom.) 1)

DI1 stop/Start start (pulz) start (vp ed) stop/start stop/start 
(ru n )

DI2 vp ed/vzad stop (pulz) start (vzad) vp ed/vzad vp ed/vzad
 (ru n )

DI3 konstantní 
otá ky vstup 1

vp ed/vzad konstantní 
otá ky vstup 1

po�adovaná 
hodnota 
frekvence 
nahoru

ru n /autom.

DI4 konstantní 
otá ky vstup 2

konstantní 
otá ky vstup 1

konstantní
otá ky vstup 2

po�adovaná 
hodnota 
frekvence dol

vp ed/vzad
(autom.)

DI5 volba páru 
rampy

konstantní 
otá ky vstup 2

volba páru 
rampy

konstantní
otá ky 1

stop/start
(automaticky)

RO
(COM, NC, NO)

chyba (-1) chyba (-1) chyba (-1) chyba (-1) chyba (-1)



Aplika ní makra

57

Standardní makro ABB
Toto je standardní makro. Pou�ívá se pro v�eobecné pou�ití konfigurace V/V se 
t emi konstantními otá kami. Hodnoty parametr  jsou standardní hodnoty udané 
v kapitole Aktuální signály a parametry, po ínaje stranou 63.

Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, viz odstavec P ípojky 
V/V na stran 32.

Standardní p ipojení V/V
X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI Po�adovaná hodnota frekvence: 0�20 mA
3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
5 GND Zem výstupu pomocného nap tí
6 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
7 DI1 Stop (0) / start (1)
8 DI2 Dop edný (0) / reverzní (1)
9 DI3 Volba konstantních otá ek 1)

10 DI4 Volba konstantních otá ek 1)

11 DI5 Volba akcelerace a decelerace 2)

X1B
12 COM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]13 NC
14 NO

3)

1) Viz skupina parametr 12 CONSTANT 
SPEEDS:

2) 0 = asy ramp podle parametr 2202 a 2203.
1 = asy ramp podle parametr 2205 a 2206.

3) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.DI3 DI4 Operace (parametr)
0 0 Nastavení otá ek integrovaným 

potenciometrem
1 0 Otá ky 1 (1202)
0 1 Otá ky 2 (1203)
1 1 Otá ky 3 (1204)
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3vodi ové makro
Toto makro se pou�ívá, kdy� je frekven ní m ni  ovládán pomocí tla ítek. Zaji�t´uje
t i hodnoty konstantních otá ek. Pro povolení nastavte hodnotu parametru 9902 na 
2 (3-WIRE). 

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 63. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, viz 
odstavec P ípojky V/V na stran 32.

Poznámka: Pokud je vypnut zastavovací vstup (DI2) (�ádný vstup), jsou zakázána 
ovládací tla ítka start a stop na panelu.

Standardní p ipojení V/V
X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI Po�adovaná hodnota frekvence: 0�20 mA
3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
5 GND Zem výstupu pomocného nap tí
6 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
7 DI1 Start (pulse )
8 DI2 Stop (pulse )
9 DI3 Dop edný (0) / reverzní (1)
10 DI4 Volba konstantních otá ek 1)

11 DI5 Volba konstantních otá ek 1)

X1B
12 COM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]13 NC
14 NO

2)

1) Viz skupina parametr 12 CONSTANT 
SPEEDS:

2) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.

DI3 DI4 Operace (parametr)
0 0 Nastavení otá ek

integrovaným 
potenciometrem

1 0 Otá ky 1 (1202)
0 1 Otá ky 2 (1203)
1 1 Otá ky 3 (1204)
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St ídavé makro
Toto makro zaji�t´uje konfiguraci V/V p izp sobenou sekven ním ovládacím 
signál m DI, kdy� se má m nit sm r otá ení frekven ního m ni e. Pro povolení 
nastavte hodnotu parametru 9902 na 3 (ALTERNATE).

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 63. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, viz 
odstavec P ípojky V/V na stran 32.

Standardní p ipojení V/V
X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI Po�adovaná hodnota frekvence: 0�20 mA
3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
5 GND Zem výstupu pomocného nap tí
6 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
7 DI1 Start vp ed: Kdy� je DI1 = DI2, tak zastavení m ni e.
8 DI2 Start reverzn
9 DI3 Volba konstantních otá ek 1)

10 DI4 Volba konstantních otá ek 1)

11 DI5 Volba akcelerace a decelerace 2)

X1B
12 COM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]13 NC
14 NO

3)

1) Viz skupina parametr 12 CONSTANT 
SPEEDS:

2) 0 = asy ramp podle parametr 2202 a 2203.
1 = asy ramp podle parametr 2205 a 2206.

3) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.DI3 DI4 Operace (parametr)
0 0 Nastavení otá ek 

integrovaným 
potenciometrem

1 0 Otá ky 1 (1202)
0 1 Otá ky 2 (1203)
1 1 Otá ky 3 (1204)
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Makro motor potenciometr
Toto makro zaji�t´uje levný interfejs pro PLC umo� ující frekven nímu m ni i m nit
otá ky pouze pomocí digitálních signál . Pro povolení nastavte hodnotu parametru 
9902 na 4 (MOTOR POT).

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 63. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, viz 
odstavec P ípojky V/V na stran 32.

Standardní p ipojení V/V
X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI Nepou�ito, standardn : 0�20 mA
3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
5 GND Zem výstupu pomocného nap tí
6 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
7 DI1 Stop (0) / start (1)
8 DI2 Dop edný (0) / reverzní (1)
9 DI3 Po�adovaná hodnota frekvence up 1)

10 DI4 Po�adovaná hodnota frekvence down 1)

11 DI5 Konstantní otá ky 1: parametr 1202
X1B
12 COM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]13 NC
14 NO

1) Pokud jsou DI3 a DI4 sou asn  aktivní nebo 
neaktivní, budou referen ní otá ky nezm n ny.
Existující referen ní otá ky se ukládají do 
pam ti b hem zastavení a vypnutí napájení.
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Makro ru n /automaticky
Toto makro lze pou�ít pro p epínání mezi dv ma externími ovládacími za ízeními. 
Pro povolení nastavte hodnotu parametru 9902 na 5 (HAND/AUTO).

Pro standardní hodnoty parametr , viz odstavec Standardní hodnoty s r znými 
makry na stran 63. Pokud pou�íváte jiné ne� standardní p ipojení uvedené ní�e, viz 
odstavec P ípojky V/V na stran 32.

Poznámka: Parametr 2108 START INHIBIT musí z stat ve standardním nastavení 
0 (OFF).

Standardní p ipojení V/V
X1A
1 SCR Stín ní signálního kabelu
2 AI Po�adovaná hodnota frekvence (Auto): 4�20 mA 1)

3 GND Spole ná zem analogových vstup
4 +24V Výstup pomocného nap tí: +24 V ss, max. 200 mA
5 GND Zem výstupu pomocného nap tí
6 DCOM Spole ná zem digitálních vstup
7 DI1 Stop (0) / start (1) (ru n )
8 DI2 Dop edný (0) / reverzní (1) (ru n )
9 DI3 Volba ovládání ru n  (0) / automaticky (1)
10 DI4 Dop edný (0) / reverzní (1) (automaticky)
11 DI5 Stop (0) / start (1) (automaticky)
X1B
12 COM Releový výstup

Bez poruchy [porucha (-1)]13 NC
14 NO

2)

1) V ru ním re�imu je získávána po�adovaná 
hodnota frekvence z integrovaného 
potenciometru.

2) 360 stup  uzemn ní pod svorkou.
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Aktuální signály a parametry

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola popisuje aktuální signály a parametry pou�ívané v e�imu krátkých a 
dlouhých parametr . Viz odstavec Re�im parametr  na stran 51 pro informace, jak 
se zvolí re�im parametr .

Termíny a zkratky

Standardní hodnoty s r znými makry
Pokud se zm ní aplika ní makro (9902 APPLIC MACRO), bude software 
aktualizovat hodnoty parametr  uvedené v následující tabulce. Tabulka obsahuje 
standardní hodnoty parametr  pro r zná makra. Pro dal�í parametry jsou standardní 
hodnoty stejné pro v�echna makra. (viz odstavec Parametry a signály v re�imu 
dlouhých parametr  na stran 67).

Termín Definice

Aktuální signál Signál m ený nebo vypo tený frekven ním m ni em. M �e být monitorován 
u�ivatelem. Nastavení u�ivatelem není mo�né. Skupiny 01...04 obsahují 
aktuální signály.

Def Standardní hodnota parametru

Parametr U�ivatelem nastavitelné provozní instrukce pro frekven ní m ni . Skupiny 
10...99 obsahují parametry.vvv

Index Název/výb r ABB STANDARDNÍ 3VODI OVÉ ST ÍDAVÉ MOTOR POTENC. RU N /AUTOM.
1001 EXT1 COMMANDS 2 = DI1,2 4 = DI1P,2P,3 9 = DI1F,2R 2 = DI1,2 2 = DI1,2
1002 EXT2 COMMANDS 0 = NOT SEL 0 = NOT SEL 0 = NOT SEL 0 = NOT SEL 21 = DI5,4
1102 EXT1/EXT2 SEL 0 = EXT1 0 = EXT1 0 = EXT1 0 = EXT1 3 = DI3
1103 REF1 SELECT 1 = AI1 1 = AI1 1 = AI1 12 = DI3U,4D (NC) 1 = AI1
1106 REF2 SELECT 2 = POT 2 = POT 2 = POT 1 = AI1 2 = POT
1201 CONST SPEED SEL 9 = DI3,4 10 = DI4,5 9 = DI3,4 5 = DI5 0 = NOT SEL
1301 MINIMUM AI1 0% 0% 0% 0% 20%
2201 ACC/DEC 1/2 SEL 5 = DI5 0 = NOT SEL 5 = DI5 0 = NOT SEL 0 = NOT SEL
9902 APPLIC MACRO 1 = ABB STANDARD 2 = 3-WIRE 3 = ALTERNATE 4 = MOTOR POT 5 = HAND/AUTO
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Parametry a signály v re�imu krátkých parametr
Parametry a signály pou�ívané v re�imu krátkých parametr  jsou zobrazeny na 
panelu v následujícím po adí.

No. Název/hodnota Popis

99 START-UP DATA Aplika ní makro. Definování dat motoru p i uvád ní do provozu. Def

9902 APPLIC MACRO Volí aplika ní makro nebo aktuvuje hodnoty parametr  FlashDrop. Viz 
kapitola Aplika ní makra.

1 = ABB 
STANDARD

1 = ABB STANDARD Standardní makro pro aplikace s konstantními otá kami

2 = 3-WIRE 3vodi ové makro pro aplikace s konstantními otá kami

3 = ALTERNATE St ídavé makro pro aplikace se startem vp ed a startem vzad

4 = MOTOR POT Makro motor potenciometr pro aplikace s digitálními signály regulace otá ek
5 = HAND/AUTO Makro ru n /automaticky se pou�ívá, pokud mají být dv  ovládací za ízení

p ipojena do frekven ního m ni e:
- Za ízení 1 komunikuje p es interfejs definovaný jako externí ovládací místo 

EXT1.
- Za ízení 2 komunikuje p es interfejs definovaný jako externí ovládací místo 

EXT2.
V jediném okam�iku je aktivní EXT1 nebo EXT2. P epínání mezi EXT1/2 se 
provádí p es digitální vstup.

31 = OEM SET LOAD Hodnoty parametr  FlashDrop, jak jsou definovány v souboru FlashDrop.
FlashDrop je volitelným p íslu�enstvím. FlashDrop umo� uje rychlé 
p izp sobení seznamu parametr  , tzn. zvolené parametry lze i skrýt. Pro 
dal�í informace viz U�ivatelská p íru ka pro FlashDrop [3AFE68591074 
(anglicky)].

9905 MOTOR NOM VOLT Definuje jmenovité nap tí motoru. Musí být rovno hodnot  na typovém �títku 
motoru. Frekven ní m ni  nedoká�e napájet motor s nap tím v t�ím ne� je 
vstupní napájecí nap tí.

VAROVÁNÍ! Nikdy nep ipojujte motor k frekven nímu m ni i, který je 
p ipojen k napájecímu nap tí o úrove  vy��ímu ne� je jmenovité nap tí 
motoru.

200 
(US: 230)
400 
(US: 460)

100...300 V (200 V / 
US: jednotky 230 V)
230...690 V (400 V / 
US: jednotky 460 V)

Nap tí.
Poznámka: Namáhání izolace motoru je v�dy nezávislé na napájecím nap tí 
frekven ního m ni e. To se také týká p ípadu, kdy je jmenovité nap tí 
motoru ni��í ne� jmenovité nap tí frekven ního m ni e a napájecí nap tí 
frekven ního m ni e.

9906 MOTOR NOM CURR Definuje jmenovitý proud motoru. Musí být roven hodnot  na typovém �títku 
motoru.

I2N

0,2�2,0 · I2N Proud

9907 MOTOR NOM FREQ Definuje jmenovitou frekvenci motoru, tzn. frekvenci, p i které je výstupní 
nap tí rovno jmenovitému nap tí motoru: 
Bod odbuzení = jmen. frekvence · napájecí nap tí / jmen. nap tí motoru

Eur: 50 / 
US: 60

10,0�500,0 Hz Frekvence

Výstup nap tí

Výstupní frekvence 
9907

9905
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04 FAULT HISTORY Historie poruch (pouze pro tení)

0401 LAST FAULT Kód poruchy pro poslední poruchu. Viz kapitola Hledání závad  pro jednotlivé 
kódy. 0 = historie poruch je vymazána (na displeji panelu = NO RECORD).

-

11 REFERENCE 
SELECT

Maximální po�adovaná hodnota

1105 REF1 MAX Definuje maximální hodnotu pro externí referenci REF1. Koresponduje 
s maximem mA/(V) signálu pro analogový vstup AI1.

Eur: 50 / 
US: 60

0,0�500,0 Hz Maximální hodnota

12 CONSTANT SPEEDS Konstantní otá ky. Aktivování konstantních otá ek má p ednost p ed externí 
po�adovanou hodnotou otá ek. Volba konstantních otá ek je ignorována, 
pokud je m ni  v lokálním re�imu.
Volba standardních konstantních otá ek se provádí p es digitální vstupy DI3 
a DI4.1 = DI aktivní, 0 = DI neaktivní.

1202 CONST SPEED 1 Definuje konstantní otá ky 1 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Eur: 5 / US: 6
0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence

1203 CONST SPEED 2 Definuje konstantní otá ky 2 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Eur: 10 /
US: 12

0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence
1204 CONST SPEED 3 Definuje konstantní otá ky 3 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Eur: 15 /

US: 18
0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence

13 ANALOG INPUTS Minimum analogového vstupního signálu

1301 MINIMUM AI1 Definuje minimální %-hodnotu korespondující k minimálnímu mA/(V) signálu 
pro analogový vstup AI1.
0...20 mA  0...100 %
4...20 mA  20...100 %
Kdy� se zvolí AI1 jako zdroj pro externí referenci REF1, bude hodnota 
korespondovat s minimální po�adovanou hodnotou, tzn.  0 Hz. Viz obrázek 
pro parametr 1105 REF1 MAX.

0

0�100,0% Hodnota v procentech pro plný rozsah signálu. P íklad: Kdy� je minimální 
hodnota pro analogový vstup 4 mA, bude procentuální hodnota pro rozsah 
0�20 m: 
(4 mA / 20 mA) · 100 % = 20 %

1105

0
1301 100%

(MAX)

REF (Hz)

(20 mA / 10 V)

AI1 signál (%)

DI3 DI4 Operace
0 0 Bez konstantních otá ek
1 0 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
0 1 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
1 1 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3

=
=
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20 LIMITS Maximální frekvence

2008 MAXIMUM FREQ Definuje maximální limit pro výstupní frekvenci m ni e. Eur: 50 / 
US: 60

0,0�500,0 Hz Maximální frekvence

21 START/STOP Funkce zastavení motoru

2102 STOP FUNCTION Volí funkci zastavení motoru. 1 = COAST

1 = COAST Stop odpojením napájecího nap tí motoru. Motor voln  dobíhá setrva ností
do zastavení.

2 = RAMP Stop podél rampy. Viz skupina parametr 22 ACCEL/DECEL.

22 ACCEL/DECEL asy akcelerace a decelerace

2202 ACCELER TIME 1 Definuje as akcelerace 1 nap . as po�adovaný pro zm nu otá ek z nuly na 
otá ky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ.
- Pokud se referen ní otá ky zvy�ují rychleji ne� nastavená rychlost akcele-

race, budou otá ky motoru sledovat rychlost akcelerace.
- Pokud se referen ní otá ky zvy�ují pomaleji ne� nastavená rychlost 

akcelerace, budou otá ky motoru sledovat referen ní signál.
- Pokud je as akcelerace nastaven p íli� krátký, frekven ní m ni   automa-

ticky prodlou�í akceleraci, aby se nep ekro ily provozní limity frekven ního
m ni e.

5

0,0�1800,0 s as

2203 DECELER TIME 1 Definuje as decelerace 1, tzni. as po�adovaný pro zm nu otá ek z hodnoty  
value definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ na nulu.
- Pokud se referen ní otá ky zvy�ují rychleji ne� nastavená rychlost akcele-

race, budou otá ky motoru sledovat rychlost akcelerace.
- Pokud se referen ní otá ky zvy�ují pomaleji ne� nastavená rychlost 

akcelerace, budou otá ky motoru sledovat referen ní signál.
- Pokud je as akcelerace nastaven p íli� krátký, frekven ní m ni   automa-

ticky prodlou�í akceleraci, aby se nep ekro ily provozní limity frekven ního
m ni e.

Kdy� je pot ebný krátký as decelerace pro aplikace s vysokou setrva nou 
hmotou, m l by být frekven ní m ni  vybaven brzdným rezistorem.

5

0,0�1800,0 s as

-(2008)

2008

Povolený rozsah frekvence

f

t
0
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Parametry a signály v re�imu dlouhých parametr
Následující tabulka obsahuje kompletní výpis parametr , tzn. parametry a signály 
pou�ívané v re�imu dlouhých parametr .

No. Název/hodnota Popis

01 OPERATING DATA Základní signály pro monitorování frekven ního m ni e (pouze pro tení)
Supervize aktuálních signál  viz skupina parametr 32 SUPERVISION.
Pro zvolení aktuálních signál  zobrazovaných na ovládacím panelu viz skupina 
parametr 34 PANEL DISPLAY.

0102 SPEED Vypo tené otá ky motoru v ot./min

0103 OUTPUT FREQ Vypo tená výstupní frekvence frekven ního m ni e v Hz. (Zobrazená standardn  na 
panelu ve výstupním re�imu.)

0104 CURRENT Zm ený proud motoru v A. 

0105 TORQUE Vypo tený moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru
0106 POWER Zm ený výkon motoru v kW

0107 DC BUS VOLTAGE Zm ené nap tí meziobvodu ve V ss

0109 OUTPUT VOLTAGE Vypo tené nap tí motoru ve V st.
0110 DRIVE TEMP Zm ená teplota IGBT ve °C

0111 EXTERNAL REF 1 Externí reference REF1 v Hz. 

0112 EXTERNAL REF 2 Externí reference REF2 v procentech. 100 % odpovídá pro maximální otá ky motoru.
0113 CTRL LOCATION Aktivní ovládací místo. (0) LOCAL; (1) EXT1; (2) EXT2.

0114 RUN TIME (R) íta  uplynulého asu b �ícího frekven ního m ni e (hodiny). íta  m �e být resetován 
sou asným stisknutím tla ítek UP a DOWN, kdy� je ovládací panel v re�imu parametr .

0115 KWH COUNTER (R) kWh íta . íta  m �e být resetován sou asným stisknutím tla ítek UP a DOWN, kdy� je 
ovládací panel v re�imu parametr .

0120 AI1 Relativní hodnota analogového výstupu AI1 v procentech

0121 POT Hodnota potenciometru v procentech

0137 PROCESS VAR 1 Procesní prom nná 1 definovaná skupinou parametr 34 PANEL DISPLAY

0138 PROCESS VAR 2 Procesní prom nná 2 definovaná skupinou parametr 34 PANEL DISPLAY

0139 PROCESS VAR 3 Procesní prom nná 3 definovaná skupinou parametr 34 PANEL DISPLAY

0140 RUN TIME íta  uplynulého asu (tisíce hodin). ítá, kdy� b �í frekven ní m ni . íta  nelze 
resetovat.

0141 MWH COUNTER MWh íta . íta  nelze resetovat.
0142 REVOLUTION CNTR íta  otá ek motoru (miliony otá ek). íta  m �e být resetován sou asným stisknutím 

tla ítek UP a DOWN, kdy� je ovládací panel v re�imu parametr .

0143 DRIVE ON TIME HI as zapnutí elektroniky frekven ního m ni e ve dnech. íta  nelze resetovat.

0144 DRIVE ON TIME LO as zapnutí elektroniky frekven ního m ni e ve dnech ve 2sekundovém taktu (30 takt
= 60 sekund). íta  nelze resetovat.

0160 DI 1-5 STATUS Stav digitálních vstup . P íklad: 10000 = DI1 je zapnut, DI2...DI5 jsou vypnuty.
0161 PULSE INPUT FREQ Hodnota frekven ního vstupu v Hz

0162 RO STATUS Stav releových výstup . 1 = RO pod proudem, 0 = RO je bez proudu.

04 FAULT HISTORY Historie poruch (pouze pro tení)

0401 LAST FAULT Kód poruchy pro poslední poruchu. Viz kapitola Hledání závad  pro jednotlivé kódy. 0 = 
historie poruch je vymazána (na displeji panelu = NO RECORD).

0402 FAULT TIME 1 Den, p i kterém vznikla poslední porucha.
Formát: Po et dn  uplynulých od zapnutí napájení.
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0403 FAULT TIME 2 as, p i kterém vznikla poslední porucha. 
Formát: as uplynulý od zapnutí napájení  ve 2sekundovém taktu (mínus celý po et dn
stanovený signálem 0402 FAULT TIME 1). 30 takt  = 60 sekund.
Tzn. hodnota 514 odpovídá 17 minutám a 8 sekundám (= 514/30).

0404 SPEED AT FLT Otá ky motoru v ot./min v okam�iku vzniku poslední poruchy

0405 FREQ AT FLT Frekvence v Hz v okam�iku vzniku poslední poruchy
0406 VOLTAGE AT FLT Nap tí meziobvodu ve V ss v okam�iku vzniku poslední poruchy

0407 CURRENT AT FLT Proud motoru v A v okam�iku vzniku poslední poruchy

0408 TORQUE AT FLT Moment motoru v procentech jmenovitého momentu motoru v okam�iku vzniku poslední 
poruchy

0409 STATUS AT FLT Stav frekven ního m ni e v hexadecimálním formátu v okam�iku vzniku poslední 
poruchy

0412 PREVIOUS FAULT 1 Kód poruchy pro 2. poslední poruchu. Viz kapitola Hledání závad, zde jsou uvedeny 
kódy.

0413 PREVIOUS FAULT 2 Kód poruchy pro 3. poslední poruchu. Viz kapitola Hledání závad, zde jsou uvedeny 
kódy.

0414 DI 1-5 AT FLT Stav digitálních vstup  DI1�5 v okam�iku vzniku poslední poruchy (binární) 
P íklad: 10000 = DI1 je zapnut, DI2...DI5 jsou vypnuty.

No. Název/hodnota Popis
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Index Název/výb r Popis

10 START/STOP/DIR Zdroje ovládání pro externí start, stop a sm r Def

1001 EXT1 COMMANDS Definuje p ipojení a zdroj pro povely start, stop a sm r pro externí ovládací 
místo 1 (EXT1).

2 = DI1,2

0 = NOT SEL �ádný zdroj povel  pro start, stop a sm r
1 = DI1 Start a stop p es digitální vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Sm r je pevn  ur en

podle parametru 1003 DIRECTION (nastavení REQUEST = FORWARD).

2 = DI1,2 Start a stop p es digitální vstup DI1. 0 = stop, 1 = start. Sm r p es digitální 
vstup DI2. 0 = dop edný, 1 = reverzní. Pro ovládání sm ru musí být  
parametr 1003 DIRECTION (nastaven na REQUEST = FORWARD). 

3 = DI1P,2P Pulzní start p es digitální vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby do�lo ke spu�t ní 
frekven ního m ni e, musí být digitální vstup DI2 aktivován p ed p íchozím
pulzem na DI1.)
Pulzní stop p es digitální vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Sm r otá ení je pevn
ur en podle parametru 1003 DIRECTION (nastavení REQUEST = 
FORWARD).

4 = DI1P,2P,3 Pulzní start p es digitální vstup DI1. 0 -> 1: Start. (Aby do�lo ke spu�t ní 
frekven ního m ni e, musí být digitální vstup DI2 aktivován p ed p íchozím
pulzem na DI1.)
Pulzní stop p es digitální vstup DI2. 1 -> 0: Stop. Sm r otá ení p es digitální 
vstup DI3. 0 = dop edný, 1 = reverzní. Pro ovládání sm ru musí být parametr 
1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

5 = DI1P,2P,3P Pulzní start dop edný p es digitální vstup DI1. 0 -> 1: Start vp ed. Pulzní start 
reverzní p es digitální vstup DI2. 0 -> 1: Start vzad. (Aby do�lo ke spu�t ní 
frekven ního m ni e, musí být digitální vstup DI3 aktivován p ed p íchozím
pulzem na DI1/DI2). Pulzní stop p es digitální vstup DI3. 1 -> 0: Stop. Pro 
ovládání sm ru musí být parametr 1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

8 = KEYPAD Povely start, stop a sm r p es ovládací panel, kdy� je aktivní EXT1. Pro 
ovládání sm ru musí být parametr 1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

9 = DI1F,2R Povely start, stop a sm r p es digitální vstupy DI1 a DI2. 

Parametr musí být 1003 DIRECTION nastaven na REQUEST.

20 = DI5 Start a stop p es digitální vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Sm r je pevn  ur en
podle parametru 1003 DIRECTION (nastavení REQUEST = FORWARD).

21 = DI5,4 Start a stop p es digitální vstup DI5. 0 = stop, 1 = start. Sm r p es digitální 
vstup DI4. 0 = dop edný, 1 = reverzní. Pro ovládání sm ru musí být parametr 
1003 DIRECTION nastaven na REQUEST. 

1002 EXT2 COMMANDS Definuje p ipojení a zdroj povel  start, stop a sm r pro externí ovládací místo 
2 (EXT2).

0 = NOT SEL

Viz parametr 1001 EXT1 COMMANDS.

1003 DIRECTION Povolení ovládání sm ru otá ení motoru nebo pevn  nastavený sm r. 3 = 
REQUEST

1 = FORWARD Pevn  na dop edný sm r

2 = REVERSE Pevn  na reverzní sm r
3 = REQUEST Povolení ovládání sm ru otá ení

DI1 DI2 Operace
0 0 Stop
1 0 Start vp ed
0 1 Start vzad
1 1 Stop
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1010 JOGGING SEL Definuje signálaktivující funkci joggingu. Funkce jogging se typicky pou�ívá 
pro ovládání cyklických pohyb  stroje. Jedno tla ítko ovládá pohon p es celý 
cyklus: Kdy� se zapne, tak se pohon spustí, akceleruje na p ednastavené 
otá ky a p ednastavenou rychlostí. Kdy� se vypne, tak pohon deceleruje na 
nulové otá ky s p ednastavenou rychlostí.
Ní�e uvedený obrázek popisuje provoz pohonu. Ukazuje také, jak p ejde 
pohon do normálního provozu (= jogging neaktivní), kdy� se zapne povel pro 
start pohonu. Jog cmd = stav vstupu jogging, Start cmd = stav povelu start 
pohonu.

Poznámka: Jogging nepracuje, kdy� je zapnut povel pro start pohonu.
Poznámka: Otá ky jogging mají p ednost p ed konstantními otá kami (12 
CONSTANT SPEEDS).
Poznámka: as pro tvar rampy (2207 RAMP SHAPE 2) musí být b hem 
funkce jogging nastaven na nulu (tzn. lineární rampa).
Jogging otá ky jsou definovány parametrem 1208 CONST SPEED 7, asy
akcelerace a decelerace jsou definované parametry 2205 ACCELER TIME 2 
a 2206 DECERLER TIME 2. Viz také parametr 2112 ZERO SPEED DELAY.

0 = NOT SEL

1 = DI1 Digitální vstup DI1. 0 = jogging neaktivní, 1 = jogging aktivní.

2 = DI2 Viz výb r DI1.
3 = DI3 Viz výb r DI1.

4 = DI4 Viz výb r DI1.

5 = DI5 Viz výb r DI1.
0 = NOT SEL Nezvoleno

Index Název/výb r Popis

t

Otá ky

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Fáze Jog 
cmd

Start 
cmd

Popis

1-2 1 0 Pohon akceleruje na jogging otá ky podél rampy 
akcelerace pro funkci jogging. 

2-3 1 0 Pohon pracuje s jogging otá kami.
3-4 0 0 Pohon deceleruje na nulové otá ky podél rampy 

decelerace pro funkci jogging.
4-5 0 0 Pohon je zastaven.
5-6 1 0 Pohon akceleruje na jogging otá ky podél rampy 

akcelerace pro funkci jogging. 
6-7 1 0 Pohon pracuje s jogging otá kami.
7-8 x 1 Normální provoz má p ednost p ed funkcí jogging. 

Pohon akceleruje na po�adovanou hodnotu otá ek
podél aktivní rampy akcelerace.

8-9 x 1 NNormální provoz má p ednost p ed funkcí jogging. 
Pohon má po�adovanou hodnotu otá ek.

9-10 0 0 Pohon deceleruje na nulové otá ky podél práv  aktivní 
rampy decelerace.

10- 0 0 Pohon je zastaven.
x = Stav m �e být bu to 1 nebo 0.
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-1 = DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 1 = jogging neaktivní, 0 = jogging aktivní.

-2 = DI2(INV) Viz výb r DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Viz výb r DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Viz výb r DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Viz výb r DI1(INV).

11 REFERENCE 
SELECT

Typ reference z panelu, zdroj místa reference, volba místa externího 
ovládání, zdroje a limity externích referencí
M ni  akceptuje r zné druhy referencí p ídavn  k b �ným analogovým 
vstup m, potenciometru a signál m z ovládacího panelu:
- Po�adovaná hodnota pro m ni  m �e být p edána p es dva digitální 

vstupy: Jeden digitální vstup zvy�uje otá ky, druhý vstup sni�uje otá ky.
- M ni  doká�e vytvá et po�adovanou hodnotu ze signál  analogového 

vstupu a potenciometru pomocí matematických funkcí: s ítání, ode ítání.
- Po�adovaná hodnota pro m ni  m �e být p edána p es frekven ní vstup.
Krom  toho je mo�né �kálovat externí po�adovanou hodnotu tak, aby 
odpovídala minimální a maximální hodnota k otá kám vycházejícm z mini-
málních a maximálních limit  otá ek.

1101 KEYPAD REF SEL Volí typ reference v re�imu lokálního ovládání. 1 = REF1

1 = REF1(Hz) Referen ní frekvence
2 = REF2(%) %-reference

1102 EXT1/EXT2 SEL Definuje zdroj, ze kterého bude frekven ní m ni  na ítat signál pro výb r
mezi dv ma místy externího ovládání, EXT1 nebo EXT2.

0 = EXT1

0 = EXT1 EXT1 je aktivní. Zdroje ovládacích signál  jsou definovány parametry 1001
EXT1 COMMANDS a 1103 REF1 SELECT.

1 = DI1 Digitální vstup DI1. 0 = EXT1, 1 = EXT2.

2 = DI2 Viz výb r DI1.

3 = DI3 Viz výb r DI1.

4 = DI4 Viz výb r DI1.
5 = DI5 Viz výb r DI1.

7 = EXT2 EXT2 je aktivní. Zdroje ovládacích signál  jsou definovány parametry 1002
EXT2 COMMANDS a 1106 REF2 SELECT.

-1 = DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 1 = EXT1, 0 = EXT2.
-2 = DI2(INV) Viz výb r DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Viz výb r DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Viz výb r DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Viz výb r DI1(INV).
1103 REF1 SELECT Volí zdroj signálu pro externí reference REF1. 1 = AI1

0 = KEYPAD Ovládací panel

1 = AI1 Analogový vstup AI1
2 = POT Potenciometr

Index Název/výb r Popis
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3 = AI1/JOYST Analogový vstup AI1 jako joystick. Minimální vstupní signál rozb hne motor 
s maximální referencí v opa ném sm ru, maximální vstupní signál 
s maximální referencí v dop edném sm ru. Minimální a maximální reference 
jsou definovány parametry 1104 REF1 MIN a 1105 REF1 MAX.
Poznámka: Parametr 1003 DIRECTION musí být nastaven na REQUEST.

VAROVÁNÍ! Pokud je parametr 1301 MINIMUM AI1 nastaven na 0 V a ztratí 
se analogový vstupní signál (nap . 0 V), bude sm r otá ení motoru obrácen 
s maximální referencí. Nastavte následující parametry k aktivaci poruchy p i
ztrát  analogového vstupního signálu:
Nastavte parametr 1301 MINIMUM AI1 na 20 % (2 V nebo 4 mA).
Nastavte parametr 3021 AI1 FAULT LIMIT na 5 % nebo vý�e.
Nastavte parametr 3001 AI<MIN FUNCTION na FAULT.

5 = DI3U,4D(R) Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 
Povel stop resetuje referenci na nulu. Parametr 2205 ACCELER TIME 2 
definuje rychlost zm ny reference.

6 = DI3U,4D Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 
Program ukládá aktivní referen ní otá ky (bez resetu u povelu stop). Kdy� se 
frekven ní m ni  znovu spustí, zvy�uje motor otá ky podle rampy nahoru se 
zvolenou akcelerací na hodnotu reference ulo�enou v pam ti. Parametr 
2205 ACCELER TIME2 definuje rychlost zm ny reference.

11 = DI3U,4D(RNC) Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 
Povel stop resetuje reference na nulu. Reference není ulo�ena, kdy� se 
zm ní zdroj ovládání (z EXT1 na EXT2, z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na 
REM). Parametr 2205 ACCELER TIME 2 definuje rychlost zm ny reference. 

12 = DI3U,4D (NC) Digitální vstup 3: Zvý�ení reference. Digitální vstup DI4: Sní�ení reference. 
Program ukládá aktivní referen ní otá ky (bez resetu u povelu stop). 
Reference není ulo�ena, kdy� se zm ní zdroj ovládání (z EXT1 na EXT2, 
z EXT2 na EXT1 nebo z LOC na REM). Kdy� se frekven ní m ni  znovu 
spustí, zvy�uje motor otá ky podle rampy nahoru se zvolenou akcelerací na 
hodnotu reference ulo�enou v pam ti. Parametr 2205 ACCELER TIME 2 
definuje rychlost zm ny reference.

14 = AI1+POT Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1(%) + POT(%) - 50%

16 = AI1-POT Reference je vypo tena podle následujícího vzorce: 
REF = AI1(%) + 50% - POT(%)

30 = DI4U,5D Viz výb r DI3U,4D.

31 = DI4U,5D(NC) Viz výb r DI3U,4D(NC).
32 = FREQ INPUT Frekven ní vstup

Index Název/výb r Popis

0

10 V / 20 mA62 V / 4 mA

AI1

Otá ky ref.

1104

-1104

-1105

1105

par. 1301 = 20 %, par 1302 = 100 %

+2 %-2 %

Hystereze 4 %

1104

- 1104

(REF1)

z celého rozsahu
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1104 REF1 MIN Definuje minimální hodnotu pro externí referenci REF1. Koresponduje 
s minimálním nastavením pro pou�itý zdrojový signál.

0

0,0�500,0 Hz Minimální hodnota. 
P íklad: Analogový vstup AI1 je zvolen jako zdroj reference (hodnota 
parametru 1103 REF1 SELECT je AI1). Minimální a maximální hodnoty 
reference korespondují s nastavením 1301 MINIMUM AI1 a 1302 MAXIMUM 
AI1 takto:

1105 REF1 MAX Definuje maximální hodnotu pro externí referenci REF1. Koresponduje 
s maximálním nastavením pro pou�itý zdrojový signál. 

Eur: 50 / 
US: 60

0,0�500,0 Hz Maximální hodnota. Viz p íklad v parametru 1104 REF1 MIN.

1106 REF2 SELECT Volí zdroj signálu pro externí referenci REF2. 2 = POT
0 = KEYPAD Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

1 = AI1 Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

2 = POT Viz parametr 1103 REF1 SELECT.
3 = AI1/JOYST Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

5 = DI3U,4D(R) Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

6 = DI3U,4D Viz parametr 1103 REF1 SELECT.
11 = DI3U,4D(RNC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

12 = DI3U,4D (NC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

14 = AI1+POT Viz parametr 1103 REF1 SELECT.
16 = AI1-POT Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

30 = DI4U,5D Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

31 = DI4U,5D(NC) Viz parametr 1103 REF1 SELECT.

32 = FREQ INPUT Viz parametr 1103 REF1 SELECT.
1107 REF2 MIN Definuje minimální hodnotu pro externí referenci REF2. Koresponduje 

s minimálním nastavením pro pou�itý zdrojový signál. 
0

0,0�100,0% Hodnota v procentech z maximální frekvence / maximálních otá ek / 
jmenovitého momentu. Viz p íklad u parametru 1104 REF1 MIN pro 
korespondenci s limity zdrojového signálu.

1108 REF2 MAX Definuje maximální hodnotu pro externí referenci REF2. Koresponduje 
s maximálním nastavením pro pou�itý zdrojový signál.

100

0,0�100,0% Hodnota v procentech z maximální frekvence / maximálních otá ek / 
jmenovitého momentu. Viz p íklad u parametru 1104 REF1 MIN pro 
korespondenci s limity zdrojového signálu.

1109 LOC REF SOURCE Volí zdroj pro lokální referenci. 0 = POT

0 = POT Potenciometr

1 = KEYPAD Ovládací panel

Index Název/výb r Popis

1105

1104

1301 1302 1301 1302

(MAX)

(MIN)
1105

1104

(MAX)

(MIN)

REF (Hz) REF (Hz)

AI1 signál (%) AI1 signál (%)
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12 CONSTANT SPEEDS Volba konstantních otá ek a hodnot.
Je mo�né definovat sedm pozitivních konstantních otá ek. Konstantní otá ky
se zvolí pomocí digitálních vstup . Aktivace konstantních otá ek má 
p ednost p ed externí referen ní hodnotou otá ek. Volba konstantních 
otá eks je ignorována, pokud je m ni  v lokálním re�imu.

1201 CONST SPEED SEL Aktivuje konstantní otá ky nebo volí aktiva ní signál. 9 = DI3,4

0 = NOT SEL Bez pou�ití konstantních otá ek

1 = DI1 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1 jsou aktivovány p es
digitální vstup DI1. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.

2 = DI2 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2 jsou aktivovány p es
digitální vstup DI2. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.

3 = DI3 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3 jsou aktivovány p es
digitální vstup DI3. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.

4 = DI4 Otá ky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4 jsou aktivovány p es
digitální vstup DI4. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.

5 = DI5 Otá ky definované parametrem 1206 CONST SPEED 5 jsou aktivovány p es
digitální vstup DI5. 1 = aktivní, 0 = neaktivní.

7 = DI1,2 Volba konstantních otá ek p es digitální vstupy DI1 a DI2.1 = DI aktivní, 
0 = DI neaktivní.

8 = DI2,3 Viz výb r DI1,2.

9 = DI3,4 Viz výb r DI1,2.
10 = DI4,5 Viz výb r DI1,2.

12 = DI1,2,3 Volba konstantních otá ek p es digitální vstupy DI1, DI2 a DI3. 1 = DI aktivní, 
0 = DI neaktivní.

13 = DI3,4,5 Viz výb r DI1,2,3.

-1 = DI1(INV) Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1 jsou aktivovány p es
invertovaný digitální vstup DI1. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-2 = DI2(INV) Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2 jsou aktivovány p es
invertovaný digitální vstup DI2. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-3 = DI3(INV) Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3 jsou aktivovány p es
invertovaný digitální vstup DI3. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-4 = DI4(INV) Otá ky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4 jsou aktivovány p es
invertovaný digitální vstup DI4. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

Index Název/výb r Popis

DI1 DI2 Operace
0 0 Bez konstantních otá ek
1 0 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
0 1 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
1 1 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3

DI1 DI2 DI3 Operace
0 0 0 Bez konstantních otá ek
1 0 0 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
0 1 0 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
1 1 0 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3
0 0 1 Otá ky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4
1 0 1 Otá ky definované parametrem 1206 CONST SPEED 5
0 1 1 Otá ky definované parametrem 1207 CONST SPEED 6
1 1 1 Otá ky definované parametrem 1208 CONST SPEED 7
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-5 = DI5(INV) Otá ky definované parametrem 1206 CONST SPEED 5 jsou aktivovány p es
invertovaný digitální vstup DI5. 0 = aktivní, 1 = neaktivní.

-7 = DI1,2 (INV) Volba konstantních otá ek p es invertovaný digitální vstups DI1 a DI2. 
1 = DI aktivní, 0 = DI neaktivní. 

-8 = DI2,3 (INV) Viz výb r DI1,2 (INV).

-9 = DI3,4 (INV) Viz výb r DI1,2 (INV).
-10 = DI4,5 (INV) Viz výb r DI1,2 (INV).

-12 = DI1,2,3 (INV) Volba konstantních otá ek p es invertovaný digitální vstups DI1, DI2 a DI3. 
1 = DI aktivní, 0 = DI neaktivní. 

-13 = DI3,4,5 (INV) Viz výb r DI1,2,3(INV).

1202 CONST SPEED 1 Definuje konstantní otá ky 1 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Eur: 5 / US: 6

0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence
1203 CONST SPEED 2 Definuje konstantní otá ky 2 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Eur: 10 / 

US: 12

0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence

1204 CONST SPEED 3 Definuje konstantní otá ky 3 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Eur: 15 / 
US: 18

0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence

1205 CONST SPEED 4 Definuje konstantní otá ky 4 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Eur: 20 /
US: 24

0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence

1206 CONST SPEED 5 Definuje konstantní otá ky 5 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Eur: 25 /
US: 30

0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence

1207 CONST SPEED 6 Definuje konstantní otá ky 6 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Eur: 40 /
US: 48

0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence
1208 CONST SPEED 7 Definuje konstantní otá ky 7 (tzn. výstupní frekvence m ni e). Konstantní 

otá ky 7 se pou�ívají jako jogging otá ky (1010 JOGGING SEL) a s 
chybovou funkcí 3001 AI<MIN FUNCTION.

Eur: 50 /
US: 60

0,0�500,0 Hz Výstupní frekvence

Index Název/výb r Popis

DI1 DI2 Operace
1 1 Bez konstantních otá ek
0 1 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
1 0 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
0 0 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3

DI1 DI2 DI3 Operace
1 1 1 Bez konstantních otá ek
0 1 1 Otá ky definované parametrem 1202 CONST SPEED 1
1 0 1 Otá ky definované parametrem 1203 CONST SPEED 2
0 0 1 Otá ky definované parametrem 1204 CONST SPEED 3
1 1 0 Otá ky definované parametrem 1205 CONST SPEED 4
0 1 0 Otá ky definované parametrem 1206 CONST SPEED 5
1 0 0 Otá ky definované parametrem 1207 CONST SPEED 6
0 0 0 Otá ky definované parametrem 1208 CONST SPEED 7
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13 ANALOG INPUTS Zpracování signálu analogových vstup

1301 MINIMUM AI1 Definuje minimální %-hodnotu korespondující k minimálnímu mA/(V) signálu 
pro analogový vstup AI1. Pokud se pou�ije jako reference, hodnota 
korespondující s minimálním nastavením reference.
0...20 mA  0...100%
4...20 mA  20...100%
P íklad: Kdy� se zvolí AI1 jako zdroj pro externí referenci REF1, bude 
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 1104 REF1 MIN.
Poznámka: MINIMUM AI hodnota nesmí p esahovat hodnotu MAXIMUM AI.

0

0�100,0% Hodnota v procentech pro plný rozsah signálu. P íklad: Kdy� je minimální 
hodnota pro analogový vstup 4 mA, bude procentuální hodnota pro rozsah 
0�20 mA: (4 mA / 20 mA) · 100 % = 20 %

1302 MAXIMUM AI1 Definuje maximální %-hodnotu korespondující k maximálnímu mA/(V) 
signálu pro analogový vstup AI1. Pokud se pou�ije jako reference, hodnota 
korespondující s maximálním nastavením reference.
0...20 mA  0...100%
4...20 mA  20...100%
P íklad: Kdy� se zvolí AI1 jako zdroj pro externí referenci REF1, bude 
hodnota korespondovat s hodnotou parametru 1105 REF1 MAX.

100

0�100,0% Hodnota v procentech pro plný rozsah signálu. P íklad: Kdy� je maximální 
hodnota pro analogový vstup 10 mA, bude procentuální hodnota pro rozsah 
0�20 mA: (10 mA / 20 mA) · 100 % = 50 %

1303 FILTER AI1 Definuje asovou konstantu filtru pro analogový vstup AI1, tzn. as ve kterém 
se dosáhne 63 % b hem skokové zm ny.

0,1

0,0�10,0 s asová konstanta filtru

14 RELAY OUTPUTS Stavové informace indikované p es výstupní relé a provozní zpo�d ní relé

1401 RELAY OUTPUT 1 Volí stav frekven ního m ni e indikovaný p es výstupní relé RO. Relé se 
zapíná, kdy� stav odpovídá nastavení.

3 =
FAULT(-1)

0 = NOT SEL Nepou�ito

1 = READY P ipravenost: signál Run Enable (b h povolen) zapnut, není porucha, napájecí
nap tí je v akceptovatelném rozsahu a signál nouzového zastavení je vypnut.

2 = RUN B h: signál Start zapnut, signál Run Enable (b h povolen) zapnut, není aktivní 
porucha.

3 = FAULT(-1) Invertovaná porucha. Relé se vypíná p i p echodu do poruchy.

4 = FAULT Porucha

5 = ALARM Alarm
6 = REVERSED Motor se to í v opa ném sm ru.

7 = STARTED Frekven ní m ni  p ijal povel pro start. Relé je pod proudem, i kdy� je vypnut 
signál Run Enable (b h povolen). Relé je bez proudu, kdy� frekven ní m ni
p ijme povel stop nebo vznikne porucha.

Index Název/výb r Popis

=
=

=
=

100

63

 %

t

Nefiltrovaný signál

Filtrovanýsignál

asová konstanta
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8 = SUPRV 1 OVER Stav podle parametr  supervize 3201...3203.

9 = SUPRV 1 UNDER Viz výb r SUPRV 1 OVER.
10 = SUPRV 2 OVER Stav podle parametr  supervize 3204...3206.

11 = SUPRV 2 UNDER Viz výb r SUPRV 2 OVER.

12 = SUPRV 3 OVER Stav podle parametr  supervize 3207...3209.
13 = SUPRV 3 
UNDER

Viz výb r SUPRV 3 OVER.

14 = AT SET POINT Výstupní frekvence je rovna referen ní frekvenci.

15 = FAULT(RST) Porucha. Automatické resetování po dob  zpo�d ní pro automatický reset.  
Viz skupina parametr 31 AUTOMATIC RESET.

16 = FLT/ALARM Porucha nebo alarm

17 = EXT CTRL Frekven ní m ni  je pod externím ovládáním.

18 = REF 2 SEL Pou�ívá se externí reference REF 2.
19 = CONST FREQ Pou�ívají se konstantní otá ky. Viz skupina parametr 12 CONSTANT 

SPEEDS.
20 = REF LOSS Ztráta reference nebo lokality aktivního ovládání.

21 = OVERCURRENT Alarm/porucha p i funkci ochrany proti p ekro ení proudu

22 = OVERVOLTAGE Alarm/porucha p i funkci ochrany proti p ep tí
23 = DRIVE TEMP Alarm/porucha p i funkci ochrany proti p ekro ení teploty frekven ního m ni e

24 = 
UNDERVOLTAGE

Alarm/porucha p i funkci ochrany proti podp tí

25 = AI1 LOSS Ztráta signálu analogového vstupu AI1.
27 = MOTOR TEMP Alarm/porucha p i funkci ochrany proti p ekro ení teploty motoru. Viz parametr 

3005 MOT THERM PROT.

28 = STALL Alarm/porucha p i funkci ochrany proti zablokování. Viz parametr 3010 STALL 
FUNCTION.

29 = UNDERLOAD Alarm/porucha p i funkci ochrany proti nedostate nému zatí�ení. Viz parametr 
3013 UNDERLOAD FUNC.

33 = FLUX READY Motor je magnetizován a je schopen dodávat jmenovitý moment.

1404 RO1 ON DELAY Definuje provozní zpo�d ní pro releový výstup RO. 0

0,0�3600,0 s as zpo�d ní. Ní�e uvedený obrázek ilustruje zapínací (on) a vypínací (off) 
zpo�d ní pro releový výstup RO.

1405 RO1 OFF DELAY Definuje vypínací zpo�d ní pro releový výstup RO. 0

0,0�3600,0 s as zpo�d ní. Viz obrázek u parametru 1404 RO1 ON DELAY.

16 SYSTEM 
CONTROLS

Run Enable (b h povolen), zámek parametr  atd.

1601 RUN ENABLE Volí zdroj pro externí signál Run Enable (b h povolen). 0 = NOT SEL

0 = NOT SEL Povoluje frekven nímu m ni i spu�t ní bez externího signálu Run Enable 
(b h povolen).

1 = DI1 Externí signál je vy�adován p es digitální vstup DI1. 1 = Run Enable (b h
povolen). Pokud je signál Run Enable (b h povolen) vypnut, nebude frek-
ven ní m ni  spu�t n nebo se zastaví bez nap tí setrva ností, pokud b �el.

Index Název/výb r Popis

1404 ON DELAY 1405 OFF DELAY

Regulovaný jev

Stav relé
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2 = DI2 Viz výb r DI1.

3 = DI3 Viz výb r DI1.
4 = DI4 Viz výb r DI1.

5 = DI5 Viz výb r DI1.

-1 = DI1(INV) Externí signál po�adovaný p es invertovaný digitální vstup DI1. 0 = Run 
Enable (b h povolen). Pokud je signál Run Enable (b h povolen) zapnut, 
nebude frekven ní m ni  spu�t n nebo se zastaví bez nap tí setrva ností, 
pokud b �el

-2 = DI2(INV) Viz výb r DI1(INV)

-3 = DI3(INV) Viz výb r DI1(INV)

-4 = DI4(INV) Viz výb r DI1(INV)
-5 = DI5(INV) Viz výb r DI1(INV)

1602 PARAMETER LOCK Volí stav zámku parametr . Zámek zamezuje provád ní zm n z ovládacího 
panelu.

1 = OPEN

0 = LOCKED Hodnoty parametr  nelze zm nit z ovládacího panelu. Zámek m �e být 
vypnut zadáním platného kódu pro parametr 1603 PASS CODE.
Zámek nezamezuje zm n  parametr  p es makra.

1 = OPEN Zámek nezamezuje zm n  parametr  p es makra

2 = NOT SAVED Zámek nezamezuje zm n  parametr  p es makra 1607 PARAM SAVE na 
hodnotu SAVE.

1603 PASS CODE Volí heslo pro zámek parametr  (viz parametr 1602 PARAMETER LOCK). 0
0�65535 Heslo. Nastavení 358 otevírá zámek. Hodnota se automaticky vrací na 0.

1604 FAULT RESET SEL Volí zdroj pro resetování signálu poruchy. Signál resetuje frekven ní m ni
po p echodu do poruchy, pokud ji� neexistuje p í ina poruchy.

0 = KEYPAD

0 = KEYPAD Reset poruch pouze z ovládacího panelu
1 = DI1 Reset p es digitální vstup DI1 (reset p i náb �né hran  DI1) nebo p es

ovládací panel
2 = DI2 Viz výb r DI1.

3 = DI3 Viz výb r DI1.

4 = DI4 Viz výb r DI1.
5 = DI5 Viz výb r DI1.

7 = START/STOP Reset spole n  se signálem stop p ijatým p es digitální vstup nebo p es
ovládací panel.

-1 = DI1(INV) Reset p es invertovaný digitální vstup DI1 (reset p i dob �né hran  DI1) 
nebo p es ovládací panel

-2 = DI2(INV) Viz výb r DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Viz výb r DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Viz výb r DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Viz výb r DI1(INV).
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1606 LOCAL LOCK Zakazuje vstup do re�imu lokálního ovládání nebo volí zdroj pro signál 
zámku re�imu lokálního ovládání. Kdy� je aktivní zámek lokálního re�imu, 
bude zablokován vstup do re�imu lokálního ovládání (tla ítko LOC/REM na 
panelu).

0 = NOT SEL

0 = NOT SEL Lokální ovládání je povoleno.
1 = DI1 Signál zámku re�imu lokálního ovládání p es digitální vstup DI1. Náb �ná

hrana digitálního vstupu DI1: Lokální ovládání blokováno. Dob �ná hrana 
digitálního vstupu DI1: Lokální ovládání povoleno.

2 = DI2 Viz výb r DI1.

3 = DI3 Viz výb r DI1.
4 = DI4 Viz výb r DI1.

5 = DI5 Viz výb r DI1.

7 = ON Lokální ovládání je zablokováno.
-1 = DI1(INV) Zámek u re�imu lokálního ovládání p es invertovaný digitální vstup DI1. 

Náb �ná hrana invertovaného digitálního vstupu DI1: Lokální ovládání 
povoleno. Dob �ná hrana invertovaného digitálního vstupu DI1: Lokální 
ovládání zakázáno.

-2 = DI2(INV) Viz výb r DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Viz výb r DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Viz výb r DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Viz výb r DI1(INV).

1607 PARAM SAVE Ukládá platné hodnoty parametr  do permanentní pam ti. 0 = DONE

0 = DONE Ulo�ení dokon eno
1 = SAVE Provádí se ukládání

1610 DISPLAY ALARMS Aktivuje/deaktivuje alarmy OVERCURRENT (kód: A2001), OVERVOLTAGE 
(kód: A2002), UNDERVOLTAGE (kód: A2003) a DEVICE OVERTEMP (kód: 
A2009). Dal�í informace viz kapitola Hledání závad.

NO

0 = NO Alarmy jsou neaktivní.

1 = YES Alarmy jsou aktivní.
1611 PARAMETER VIEW Volí zobrazení parametr

Poznámka: Tento parametr je vid t pouze tehdy, kdy� je aktivován 
volitelným p íslu�enstvím FlashDrop. FlashDrop umo� uje rychlé 
p izp sobení výpisu parametr , tzn. mohou být skryty zvolené parametry. 
Pro dal�í informace viz p íru ka FlashDrop.
Hodnoty FlashDrop parametr  se aktivují nastavením parametru 9902
APPLIC MACRO na OEM SET LOAD.

0 = ABB 
STANDARD

0 = ABB STANDARD Kompletní dlouhý a krátký výpis parametr
1 = OEM VIEW Výpis parametr  FlashDrop. Neobsahuje krátký seznam parametr . Skryté 

parametry pomocí jednotky FlashDrop nejsou zobrazovány.

18 FREQ INPUT Zpracování signál  frekven ního vstupu. Digitální vstup DI5 m �e být 
naprogramován jako frekven ní vstup. Frekven ní vstup lze pou�ít jako 
externí zdroj referen ního signálu. Viz parametr 1103/1106 REF1/2 SELECT.

1801 FREQ INPUT MIN Definuje minimální vstupní hodnotu, pokud je DI5 pou�it jako frekven ní 
vstup.

0

0�16000 Hz Minimální frekvence
1802 FREQ INPUT MAX Definuje maximální vstupní hodnotu, pokud je DI5 pou�it jako frekven ní

vstup.
1000

0�16000 Hz Maximální frekvence
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1803 FILTER FREQ IN Definuje asovou konstantu filtru pro frekven ní vstup, tzn. as ve kterém se 
dosáhne 63 % zm ny kroku.

0,1

0,0�10,0 s asová konstanta filtru

20 LIMITS Provozní limity frekven ního m ni e.

2003 MAX CURRENT Definuje povolený maximální proud motoru. 1,8 · I2N

0,0�1,8 · I2N A Proud

2005 OVERVOLT CTRL Aktivuje nebo deaktivuje ovládání p ep tímeziobvodu ss propojení.
Rychlé brzd ní a vysoké setrva né zatí�ení zp sobují, �e nap tí 
meziobvodu stoupne a� na limit p ep tí. Aby stejnosm rné nap tí 
nep ekro ilo tento limit, bude regulátor p ep tí automaticky sni�ovat brzdný 
moment.
Poznámka: Pokud je k frekven nímu m ni i p ipojený brzdný chopper a 
rezistor, musí z stat regulátor vypnutý (zvolí se DISABLE), aby byl umo�n n
provoz chopperu.

1 = ENABLE

0 = DISABLE Ovládání p ep tí deaktivováno
1 = ENABLE Ovládání p ep tí je aktivováno

2006 UNDERVOLT CTRL Aktivuje nebo deaktivuje ovládání podp tí meziobvodu ss propojení.
Pokud poklesne stejnosm rné nap tí v d sledku výpadku sít�ového nap tí, 
bude ídicí jednotka automaticky sni�ovat otá ky motoru, aby udr�ovala 
nap tí nad dolním limitem. P i sni�ování otá ek motoru bude setrva ná
hmota zp sobovat regeneraci energie zp t do m ni e, tím bude udr�ovat 
stejnosm rné spojení a zamezí vzniku podp tí a následnému zastavení 
m ni e. Toto pracuje jako funkce pro p eklenutí výpadku nap tí u systém
s vysokou setrva nou hmotou, jako jsou odst edivky nebo ventilátory.

1 = ENABLE
(TIME)

0 = DISABLE Ovládání podp tí deaktivováno

1 = ENABLE(TIME) Ovládání podp tí je aktivováno. Maximální as aktivace ovládání je 500 ms.

2 = ENABLE Ovládání podp tí je aktivováno. Bez limitu provozní doby.
2007 MINIMUM FREQ Definuje minimální limit pro výstupní frekvence frekven ního m ni e.

Pozitivní hodnoty (nebo nula) minimální frekvence definuje dva rozsahy, 
jeden pozitivní a jeden negativní.
Negativní hodnota minimální frekvence definuje jeden rozsah otá ek.
Poznámka: MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.

0

-500,0�500,0 Hz Minimální frekvence

2008 MAXIMUM FREQ Definuje maximální limit pro výstupní frekvenci frekven ního m ni e. Eur: 50 / 
US: 60

0,0�500,0 Hz Maximální frekvence. Viz parametr 2007 MINIMUM FREQ.
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21 START/STOP Re�im startování a zastavení motoru

2101 START FUNCTION Volí startovací metodu motoru. 1 = AUTO

1 = AUTO Frekven ní m ni  startuje motor okam�it  z nulové frekvence 0 Hz.

2 = DC MAGN Frekven ní m ni  p edmagnetizuje motor stejnosm rným proudem p ed startem. 
as p edmagnetizace je definován parametrem 2103 DC MAGN TIME.

Poznámka: Startování b �ícího stroje není mo�né se zvoleným DC MAGN.
VAROVÁNÍ! Frekven ní m ni  startuje po uplynutí asu p edmagnetizace, i 
kdy� je�t  není dokon ena magnetizace motoru. V�dy v aplikaci zajist te,
aby byl k dispozici plný záb rný moment tím, �e zvolíte as magnetizace 
dostate n  dlouhý pro vytvo ení úplné magnetizace a zaji�t ní plného 
záb rného momentu.

4 = TORQ BOOST Zvý�ený moment by m l být zvolen, kdy� je po�adován vysoký záb rný
moment. Frekven ní m ni  p edmagnetizuje motor stejnosm rným proudem 
p ed startem. as p edmagnetizace je definována parametrem 2103 DC 
MAGN TIME.
Zvý�ený moment se pou�ije p i startu. Zvý�ený moment je zastaven, kdy� 
výstupní frekvence p ekro í 20 Hz nebo kdy� je rovna referen ní hodnot .
Viz parametr 2110 TORQ BOOST CURR.
Poznámka: Startování b �ícího stroje není mo�né se zvoleným TORQ 
BOOST.
VAROVÁNÍ! Frekven ní m ni  startuje po uplynutí asu p edmagnetizace, i 
kdy� je�t  není dokon ena magnetizace motoru. V�dy v aplikaci zajist te,
aby byl k dispozici plný záb rný moment tím, �e zvolíte as magnetizace 
dostate n  dlouhý pro vytvo ení úplné magnetizace a zaji�t ní plného 
záb rného momentu.

6 = SCAN START Letmý start (startování rotujícího stroje). Na bázi snímání frekvence (interval  
2008 MAXIMUM FREQ..2007 MINIMUM FREQ) pro identifikaci frekvence. 
Kdy� se identifikace nezda í, pou�ije se ss magnetizace (viz DC MAGN).

7 = SCAN+BOOST Kombinuje start se skenováním (startování rotujícího stroje) a zvý�ený 
moment. Viz odstavce SCANSTART a TORQ BOOST. Kdy� se identifikace 
nezda í, pou�ije se zvý�ený moment.

2102 STOP FUNCTION Volí funkci zastavení motoru. 1 = COAST

1 = COAST Stop odpojením napájecího nap tí motoru. Motor voln  dobíhá setrva ností
do zastavení.

2 = RAMP Stop podél rampy. Viz skupina parametr 22 ACCEL/DECEL.

2103 DC MAGN TIME Definuje as p edmagnetizace. Viz parametr 2101 START FUNCTION. Po 
povelu pro start bude frekven ní m ni  automaticky p edmagnetizovat motor 
po nastavený as.

0.3

0.00�10.00 s as magnetizace. Nastavte tuto hodnotu dostate n  dlouhou, aby se 
umo�nila plná magnetizace motoru. P íli� dlouhý as nadm rn  zah ívá motor.

2104 DC HOLD CTL Aktivuje funkce ss brzd ní. 0 = NOT SEL
0 = NOT SEL Neaktivní

2 = DC BRAKING Funkce brzd ní ss proudem je aktivní.
Pokud je parametr 2102 STOP FUNCTION nastaven na COAST, bude ss 
brzd ní aplikováno po vypnutí povelu pro start.
Pokud je parametr 2102 STOP FUNCTION nastaven na RAMP, bude ss 
brzd ní aplikováno po dokon ení rampy.
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2106 DC CURR REF Definuje proud ss brzd ní. Viz parametr 2104 DC HOLD CTL. 30

0�100% Hodnota v procentech z jmenovitého proudu motoru (parametr 9906 MOTOR 
NOM CURR)

2107 DC BRAKE TIME Definuje as ss brzd ní. 0

0,0�250,0 s as

2108 START INHIBIT Povoluje funkci zamezení startu. Start frekven ního m ni e je zamezen, kdy�
- je resetována porucha.
- se aktivuje signál Run Enable (b h povolen) b hem aktivního startovacího 

povelu. Viz parametr 1601 RUN ENABLE.
- se zm ní re�im ovládání z lokálního na vzdáleny.
- se p epne re�im externího ovládání z EXT1 na EXT2 nebo z EXT2 na EXT1.

0 = OFF

0 = OFF Zakázáno

1 = ON Povoleno

2109 EM STOP SEL Volí zdroj pro externí povel nouzového zastavení. 
Frekven ní m ni  nelze znovu spustit p ed resetováním povelu pro nouzové 
zastavení.
Poznámka: Instalace musí zahrnovat za ízení pro nouzové zastavení a dal�í 
bezpe nostní za ízení podle pot eby. Stisknutí STOP na ovládacím panelu 
frekven ního m ni e NESMÍ:
- generovat nouzové zastavení motoru
- odd lit frekven ní m ni  od nebezpe ného potenciálu.

0 = NOT SEL

0 = NOT SEL Funkce nouzového zastavení není zvolena

1 = DI1 Digitální vstup DI1. 1 = stop podél rampy pro nouzové zastavení. Viz 
parametr 2208 EM DEC TIME. 0 = reset povelu pro nouzové zastavení

2 = DI2 Viz výb r DI1.
3 = DI3 Viz výb r DI1.

4 = DI4 Viz výb r DI1.

5 = DI5 Viz výb r DI1.

-1 = DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI. 0 = stop podél rampy pro nouzové zastavení. 
Viz parametr 2208 EM DEC TIME. 1 = reset povelu pro nouzové zastavení

-2 = DI2(INV) Viz výb r DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Viz výb r DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Viz výb r DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Viz výb r DI1(INV).

2110 TORQ BOOST CURR Definuje maximální dodávaný proud b hem zvý�eného momentu. Viz 
parametr 2101 START FUNCTION.

100

15�300% Hodnota v procentech
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2112 ZERO SPEED DELAY Definuje funkci zpo�d ní nulových otá ek. Funkce je u�ite ná v aplikacích, 
kde je d le�itý jemný a rychlý op tný start. B hem zpo�d ní frekven ní 
m ni  p esn  zná polohu rotoru.

Zpo�d ní nulových otá ek m �e být pou�ito nap . s funkcí joggingu nebo 
mechanické brzdy.
Bez zpo�d ní nulových otá ek
Frekven ní m ni  p ijme povel pro stop a deceleruje podél rampy. Kdy� 
aktuální otá ky motoru poklesnou pod interní limit (nazývaný nulové otá ky), 
bude regulátor otá ek vypnut. Inverzní modulace je zastavena a motor se 
to í setrva ností do zastavení.
Se zpo�d ním nulových otá ek
Frekven ní m ni  p ijme povel pro stop a deceleruje podél rampy. Kdy� 
aktuální otá ky motoru poklesnou pod interní limit (nazývaný nulové otá ky), 
bude aktivována funkce  zpo�d ní nulových otá ek. B hem funkce zpo�d ní
je regulátor otá ek stále aktivní: provádí inverzní modulaci, magnetizuje 
motor a frekven ní m ni  je p ipraven pro rychlý op tný start.

0

0,0�60,0 s as zpo�d ní. Kdy� je hodnota parametru nastavena na nulu, bude funkce 
zpo�d ní nulových otá ek zablokována.

22 ACCEL/DECEL asy akcelerace a decelerace

2201 ACC/DEC 1/2 SEL Definuje zdroj, ze kterého te frekven ní m ni  signál volící mezi dv ma páry 
ramp, páry akcelerace/decelerace 1 a 2.
Pár ramp 1 je definován parametry 2202�2204.
Pár ramp 2 je definován parametry 2205�2207.

DI5

0 = NOT SEL Je pou�it pár ramp 1.

1 = DI1 Digitální vstup DI1. 1 = pár ramp 2, 0 = pár ramp 1.

2 = DI2 Viz výb r DI1.

3 = DI3 Viz výb r DI1.
4 = DI4 Viz výb r DI1.

5 = DI5 Viz výb r DI1.

-1 = DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 0 = pár ramp 2, 1 = pár ramp 1.
-2 = DI2(INV) Viz výb r DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Viz výb r DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Viz výb r DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Viz výb r DI1(INV).
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2202 ACCELER TIME 1 Definuje as akcelerace 1 nap . as po�adovaný pro zm nu otá ek z nuly na 
otá ky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ.
- Pokud se referen ní otá ky zvy�ují rychleji ne� nastavená rychlost akcele-
race, budou otá ky motoru sledovat rychlost akcelerace.

- Pokud se referen ní otá ky zvy�ují pomaleji ne� nastavená rychlost 
akcelerace, budou otá ky motoru sledovat referen ní signál.

- Pokud je as akcelerace nastaven p íli� krátký, frekven ní m ni   automa-
ticky prodlou�í akceleraci, aby se nep ekro ily provozní limity frekven ního
m ni e.

Aktuální as akcelerace závisí na nastavení parametru 2204 RAMP SHAPE 1.

5

0.0�1800.0 s as
2203 DECELER TIME 1 Definuje as decelerace 1 nap . as po�adovaný pro zm nu otá ek

z hodnoty definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ na nulu.
- Pokud se referen ní otá ky sni�ují pomaleji ne� nastavená rychlost 
decelerace, budou otá ky motoru sledovat referen ní signál.

- Pokud se referen ní otá ky sni�ují rychleji ne� nastavená rychlost 
decelerace, budou otá ky motoru sledovat rychlost decelerace.

- Pokud je as decelerace nastaven p íli� krátký, frekven ní m ni   automa-
ticky prodlou�í deceleraci, aby se nep ekro ily provozní limity frekven ního
m ni e.

Kdy� je pot ebný krátký as decelerace pro aplikace s vysokou setrva nou 
hmotou, m l by být frekven ní m ni  vybaven brzdným rezistorem.
Aktuální as decelerace závisí na nastavení parametru 2204 RAMP SHAPE 1.

5

0,0�1800,0 s as

2204 RAMP SHAPE 1 Volí tvar rampy akcelerace/decelerace 1. Funkce je deaktivována b hem 
nouzového zastavení (2109 EM STOP SEL) a joggingu (1010 JOGGING 
SEL).

0

0,0�1000,0 s 0,00 s: Lineární rampa. Vhodná pro pomalou akceleraci nebo deceleraci a 
pro pomalé rampy.
0,01 � 1000,00 s: Rampa s S-k ivkou. Rampa s S-k ivkou je ideální pro 
dopravníky k ehkého zbo�í nebo pro jiné aplikace, kde je po�adován jemný 
p echod p i zm n  z jedné rychlosti na druhou. S-k ivka má symetrické k ivky
na obou koncích rampy a lineární ást mezi nimi.
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2205 ACCELER TIME 2 Definuje as akcelerace 2, tedy as po�adovaný pro zm nu otá ek z nuly na 
otá ky definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ.
Viz parametr 2202 ACCELER TIME 1.

as akcelerace 2 se pou�ívá jako as akcelerace pro jogging. Viz parametr 
1010 JOGGING SEL.

60

0,0�1800,0 s as

2206 DECELER TIME 2 Definuje as decelerace 2 nap . as po�adovaný pro zm nu otá ek
z hodnoty definované parametrem 2008 MAXIMUM FREQ na nulu.
Viz parametr 2203 DECELER TIME 1.

as decelerace 2 se pou�ívá také jako as decelerace p i joggingu.  Viz 
parametr 1010 JOGGING SEL.

60

0,0�1800,0 s as

2207 RAMP SHAPE 2 Volí tvar rampy akcelerace/decelerace 2. Funkce je deaktivována b hem 
nouzového zastavení (2109 EM STOP SEL).
Tvar rampy 2 se pou�ívá také jako as pro tvar rampy joggingu. Viz parametr 
1010 JOGGING SEL.

0

0,0�1000,0 s Viz parametr 2204 RAMP SHAPE 1.

2208 EM DEC TIME Definuje as, ve kterém je frekven ní m ni  zastaven p i aktivování 
nouzového zastavení. Viz parametr 2109 EM STOP SEL.

1

0,0�1800,0 s as
2209 RAMP INPUT 0 Definuje zdroj pro nucené nastavení vstupu rampy na nulu. 0 = NOT SEL

0 = NOT SEL Nezvoleno

1 = DI1 Digitální vstup DI1.1 = vstup rampy je nucen  nastaven na nulu. Výstup 
rampy bude klesat na nulu v souladu s pou�itým asem rampy.

2 = DI2 Viz výb r DI1.

3 = DI3 Viz výb r DI1.

4 = DI4 Viz výb r DI1.

5 = DI5 Viz výb r DI1.
-1 = DI1(INV) Invertovaný digitální vstup DI1. 0 = vstup rampy nucen  nastaven na nulu. 

Výstup rampy bude klesat na nulu v souladu s pou�itým asem rampy.

-2 = DI2(INV) Viz výb r DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Viz výb r DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Viz výb r DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Viz výb r DI1(INV).
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25 CRITICAL SPEEDS Otá kové pásmo, ve kterém má frekven ní m ni  zakázán provoz.
Funkce kritických otá ek je vhodná pro aplikace, kde je nutné zamezit 
ur itým otá kám motoru nebo pásmu otá ek motoru, nap . v d sledku 
problém  s mechanickými rezonancemi. U�ivatel m �e definovat t i kritické 
otá ky nebo otá ková pásma.

2501 CRIT SPEED SEL Aktivuje/deaktivuje funkci kritických otá ek. Funkce kritických otá ek vylou í
specifický rozsah otá ek.
P íklad: Ventilátor má vibrace v rozsahu od 18 do 23 Hz a od 46 do 52 Hz. 
Aby frekven ní m ni  p esko il rozsahy otá ek s vibracemi:
- Aktivujte funkci kritických otá ek.
- Nastavte rozsah kritických otá ek podle obrázku.

0 = OFF

0 = OFF Neaktivní

1 = ON Aktivní

2502 CRIT SPEED 1 LO Definuje minimální limit pro rozsah kritických otá ek 1. 0
0,0�500,0 Hz Limit. Hodnota nem �e být nad maximem (parametr 2503 CRIT SPEED 1 

HI).
2503 CRIT SPEED 1 HI Definuje maximální limit pro rozsah kritických otá ek 1. 0

0,0�500,0 Hz Limit. Hodnota nem �e být pod minimem (parametr 2502 CRIT SPEED 1 
LO).

2504 CRIT SPEED 2 LO Viz parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0,0�500,0 Hz Viz parametr 2502.

2505 CRIT SPEED 2 HI Viz parametr 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0

0,0�500,0 Hz Viz parametr 2503.
2506 CRIT SPEED 3 LO Viz parametr 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0

0,0�500,0 Hz Viz parametr 2502.

2507 CRIT SPEED 3 HI Viz parametr 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0,0�500,0 Hz Viz parametr 2503.

26 MOTOR CONTROL Prom nné ovládání motoru

2601 FLUX OPT ENABLE Aktivuje/deaktivuje funkci optimalizace toku. Optimalizace elektromagnetic-
kého toku sni�uje celkovou spot ebu energie a hluk motoru, kdy� je 
frekven ní m ni  provozován pod jmenovitým zatí�ením. Celková ú innost 
(motor a frekven ní m ni ) m �e být zvý�ena o 1 % a� 10 %, v závislosti na 
zat �ovacím momentu a otá kách.

0 = OFF

0 = OFF Neaktivní
1 = ON Aktivní

Index Název/výb r Popis

freference (Hz)

18
23

46

52

foutput (Hz) 1 Par. 2502 = 18 Hz

2 Par. 2503 = 23 Hz

3 Par. 2504 = 46 Hz
4 Par. 2505 = 52 Hz

1 2 3 4
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2603 IR COMP VOLT Definuje zvý�ení výstupního nap tí p i nulových otá kách (IR kompenzace). 
Funkce je u�ite ná v aplikacích s vysokým rozb hovým momentem, kdy� 
nelze vyu�ít vektorové ovládání.
Aby se zamezilo p eh ívání, nastavte IR kompenza ní nap tí co nejni��í.
Ní�e uvedený obrázek ilustruje IR kompenzaci.

V závislosti 
na typu

0,0�100,0 V Zvý�ení nap tí

2604 IR COMP FREQ Definuje frekvenci, p i které bude IR kompenzace 0 V. Viz obrázek u 
parametru 2603 IR COMP VOLT.

80

0..100% Hodnota frekvence motoru v procentech
2605 U/F RATIO Volí pom r nap tí k frekvenci (U/f) pod bodem odbuzení. 1 = LINEAR

1 = LINEAR Lineární pom r pro aplikace s konstantním momentem.

2 = SQUARED Kvadratický pom r pro aplikace s odst edivými erpadly a ventilátory. 
S kvadratickým pom rem U/f je podstatn  ni��í úrove  hluku u v t�iny
provozních frekvencí.

2606 SWITCHING FREQ Definuje spínací frekvenci frekven ního m ni e. Vy��í spínací frekvence 
znamená ni��í hodnotu hluku. Viz také parametr 2607 SWITCH FREQ CTRL 
a Sní�ení jmenovitých parametr  na stran 110.

4

4 kHz 4 kHz

8 kHz 8 kHz

12 kHz 12 kHz
2607 SWITCH FREQ CTRL Aktivuje ovládání spínací frekvence. Kdy� je aktivní, je výb r parametru 2606

SWITCHING FREQ omezen p i zvy�ování interní teploty frekven ního
m ni e. Viz obrázek. Tato funkce umo� uje dosáhnout nejvy��í mo�nou 
spínací frekvenci ve specifickém provozním bod .
Vy��í spínací frekvence znamená ni��í hodnotu hluku, ale vy��í interní ztráty.

1 = ON

0 = OFF Neaktivní

1 = ON Aktivní

Index Název/výb r Popis

Nap tí

f (Hz)

A

B

motoru
A = IR kompenzace 
B = Bez kompenzace

2603

2604

Typické hodnoty IR kompenzace:
PN (kW) 0.37 0.75 2.2 4.0
Jednotky s nap tím 200-240 V
IR comp (V) 8.4 7.7 5.6 8.4
Jednotky s nap tím 380-480 V
IR comp (V) 14 14 5.6 8.4

100°C 120°C

Teplota

4 kHz

12 kHz

m ni e

fsw
limit

8 kHz

110°C
T
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2608 SLIP COMP RATIO Definuje zesílení pro ovládání kompenzace skluzu motoru. 100 % znamená 
plnou kompenzaci skluzu, 0 % znamená bez kompenzace skluzu. Jiné 
hodnoty lze pou�ít, kdy� se zjistí statická chyba otá ek navzdory plné  
kompenzaci skluzu.
P íklad: konstantní referen ní otá ky 35 Hz jsou zadány do frekven ního 
m ni e. Navzdory plné kompenzaci skluzu (SLIP COMP RATIO = 100 %) 
nam í manuální m ení otá ek tachometrem na h ídeli motoru hodnotu 
otá ek  34 Hz. Statická chyba otá ek je 35 Hz - 34 Hz = 1 Hz. Pro 
kompenzaci chyby je nutné zvý�it zesílení pro skluz.

0

0...200% Zesílení pro skluz

30 FAULT FUNCTIONS Programovatelné ochranné funkce

3001 AI<MIN FUNCTION Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� analogový vstupní signál 
poklesne pod nastavený minimální limit.

0 = NOT SEL

0 = NOT SEL Ochrana je neaktivní.

1 = FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy AI1 LOSS (kód: F0007) a motor se bez 
napájení zastaví. Limit poruchy je definován parametrem 3021 AI1 FAULT 
LIMIT.

2 = CONST SP 7 Frekven ní m ni  generuje alarm AI1 LOSS (kód: A2006) a nastaví otá ky
na hodnotu definovanou parametrem 1208 CONST SPEED 7. Limit alarmu 
je definován parametrem 3021 AI1 FAULT LIMIT.

VAROVÁNÍ! Zajist te, aby bylo bezpe né pokra ování provozu 
v p ípad  ztráty analogového vstupního signálu.

3 = LAST SPEED Frekven ní m ni  generuje alarm AI1 LOSS (kód: A2006) a zmrazí otá ky, 
se kterými frekven ní m ni  pracoval. Otá ky jsou ur eny jako pr m rné
otá ky za p edchozích 10 sekund. Limit alarmu je definován parametrem 
3021 AI1 FAULT LIMIT.

VAROVÁNÍ! Zajist te, aby bylo bezpe né pokra ování provozu 
v p ípad  ztráty analogového vstupního signálu.

3003 EXTERNAL FAULT 1 Volí interfejs pro signál externí poruchy 1. 0 = NOT SEL

0 = NOT SEL Není zvolen

1 = DI1 Externí indikace poruchy p es digitální vstup DI1. 1: P echod do poruchy 
(EXT FAULT 1). Motor se bez nap tí zastaví. 0: Není externí porucha.

2 = DI2 Viz výb r DI1.
3 = DI3 Viz výb r DI1.

4 = DI4 Viz výb r DI1.

5 = DI5 Viz výb r DI1.
-1 = DI1(INV) Externí indikace poruchy p es invertovaný digitální vstup DI1. 0: P echod do 

poruchy (EXT FAULT 1, kód: F0014). Motor se bez nap tí zastaví. 1: Není 
externí porucha.

-2 = DI2(INV) Viz výb r DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Viz výb r DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Viz výb r DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Viz výb r DI1(INV).

3004 EXTERNAL FAULT 2 Volí interfejs pro signál externí poruchy 2. 0 = NOT SEL
Viz parametr 3003 EXTERNAL FAULT 1.

Index Název/výb r Popis
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3005 MOT THERM PROT Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� se zjistí p ekro ení teploty 
motoru.
M ni  vypo ítává teplotu motoru na bázi následujících p edpoklad :
1) Motor je umíst n v prost edí s okolní teplotou 30°C v okam�iku p ipojení 
napájecího nap tí.
2) Teplota motoru je vypo tena bu to pomocí u�ivatelem nastavitelné (see 
parametry 3006...3009) nebo automaticky vypo tené teplotní asové
konstanty motoru a zat �ovací k ivky motoru. Zat �ovací k ivka by se m la
pou�ít v p ípad , �e okolní teplota p ekra uje  30°C.

1 = FAULT

0 = NOT SEL Ochrana je neaktivní.

1 = FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy MOT OVERTEMP (kód: F0009), kdy� 
teplota p ekro í 110 °C a bez nap tí se zastaví.

2 = ALARM Frekven ní m ni  generuje alarm MOTOR TEMP (kód: A2010), kdy� teplota 
p ekro í 90 °C.

3006 MOT THERM TIME Definuje tepelnou asovou konstantu pro tepelný model motoru, nap . as,
za který teplota motoru dosáhne 63 % jmenovité teploty se stálým zatí�ením.
Pro tepelnou ochranu  po�adavk  UL pro t ídu motor  NEMA, pou�ijte 
pravidlo dané praxí: Tepelná asová konstanta motoru = 35 · t6. t6 (v sekun-
dách) je specifikována výrobcem motoru jako as, po který m �e motor 
bezpe n  pracovat se �estinásobkem jmenovitého proudu. 
Tepelná asová konstanta pro vypínací k ivku t ídy 10 je 350 s, pro vypínací 
k ivku t ídy 20 je 700 s a pro vypínací k ivku t ídy 30 je 1050 s.

500

256�9999 s asová konstanta
3007 MOT LOAD CURVE Definuje zat �ovací k ivku spole n  s parametry 3008 ZERO SPEED LOAD 

a 3009 BREAK POINT FREQ. Pokud je hodnota nastavena na 100 %, je 
maximální povolené zatí�ení rovno hodnot  parametru 9906 MOTOR NOM 
CURR. 
Zat �ovací k ivka by m la být nastavena, kdy� se li�í teplota okolí od 
jmenovité teploty.

100

50.�150% Umo� uje trvalé zatí�ení motoru v procentech ze jmenovitého proudu 
motoru

Index Název/výb r Popis

Zvý�ení tepl.
100 %
63 %

t

t

Par. 3006

Zatí�ení 
motoru

f

150

100

50

Par. 3009

I = výstupní proud
IN = jmenovitý proud motoru

I/IN

Par. 3008

Par. 3007
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3008 ZERO SPEED LOAD Definuje zat �ovací k ivku spole n  s parametry 3007 MOT LOAD CURVE a 
3009 BREAK POINT FREQ.

70

25.�150% Povolené trvalé zatí�ení motoru p i nulových otá kách v procentech 
jmenovitého proudu motoru

3009 BREAK POINT FREQ Definuje zat �ovací k ivku spole n  s parametry 3007 MOT LOAD CURVE a 
3008 ZERO SPEED LOAD.
P íklad: Vypínací asy tepelné ochrany, kdy� mají parametry 3006�3008
standardní hodnoty.

35

1�250 Hz Výstupní frekvence frekven ního m ni e p i zatí�ení 100 %
3010 STALL FUNCTION Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat na blokování motoru. Ochrana se 

aktivuje, kdy� je frekven ní m ni  provozován v oblasti blokování (viz ní�e 
uvedený obrázek) déle ne� je doba nastavená parametrem 3012 STALL 
TIME.

0 = NOT SEL

0 = NOT SEL Ochrana je neaktivní.
1 = FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy MOTOR STALL (kód: F0012) a motor 

se bez napájení zastaví. 

2 = ALARM Frekven ní m ni  generuje alarm MOTOR STALL (kód: A2012).

3011 STALL FREQUENCY Definuje limit frekvence pro funkci blokování. Viz parametr 3010 STALL 
FUNCTION.

20

0,5�50,0 Hz Frekvence

Index Název/výb r Popis

60 s

3.5

IO = Výstupní proud 
IN = Jmenovitý proud motoru
fO = Výstupní frekvence
fBRK = Frekvence odpoj. místa      
A = Vypínací as

3.0

2.5

2.0

1.5

1.0

0.5

0
0 0.2 0.4 0.8 1.0 1.2

IO/IN

fO/fBRK

90 s

180 s

300 s
600 s

0.6

180 s

A

f

Par. 3011 

Oblast blokování

0.95 · par 2003 MAX CURRENT

Proud (A)
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3012 STALL TIME Definuje as pro funkci blokování. Viz parametr 3010 STALL FUNCTION. 20

10�400 s as
3013 UNDERLOAD FUNC Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat na nízké zatí�ení. Ochrana se 

aktivuje, kdy�:
- moment motoru poklesne pod k ivku zvolenou parametrem 3015

UNDERLOAD CURVE,
- je výstupní frekvence vy��í o 10 % oproti jmenovité frekvenci motoru a
- vý�e uvedené podmínky platí déle, ne� je doba nastavená parametrem 

3014 UNDERLOAD TIME.

0 = NOT SEL

0 = NOT SEL Ochrana je neaktivní.

1 = FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy UNDERLOAD (kód: F0017) a motor se 
bez napájení zastaví.

2 = ALARM Frekven ní m ni  generuje alarm UNDERLOAD (kód: A2011).
3014 UNDERLOAD TIME Definuje asový limit pro funkci nízkého zatí�ení. Viz parametr 3013

UNDERLOAD FUNC.
20

10�400 s asový limit

3015 UNDERLOAD CURVE Volí zat �ovací k ivku pro funkci nízkého zatí�ení. Viz parametr 3013
UNDERLOAD FUNC.

1

1�5 íslo zat �ovací k ivky

3016 SUPPLY PHASE Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� se ztratí fáze napájecího 
nap tí, nap . p i nadm rném zvln ní ss nap tí.

0 = FAULT

0 = FAULT Frekven ní m ni  p ejde do poruchy INPUT PHASE LOSS a motor se bez 
napájení zastaví, kdy� zvln ní ss nap tí p ekro í 14 % jmenovitého ss 
nap tí.

1 = LIMIT/ALARM Výstupní proud frekven ního m ni e je omezen a je vygenerován alarm 
INPUT PHASE LOSS,  kdy� zvln ní ss nap tí p ekro í 14 % jmenovitého ss 
nap tí.
Existuje zpo�d ní 10 s mezi aktivací alarmu a omezením výstupního proudu. 
Proud je omezen dokud zvln ní neklesne pod minimální limit, 0,3 · Ihd.

2 = ALARM Frekven ní m ni  generuje alarm INPUT PHASE LOSS pokud stejnosm rné
zvln ní p ekro í 14 % jmenovitého ss nap tí.

Index Název/výb r Popis

80

60

40

20

0
2.4 · �N

3

2

1 5

4

TM

70 %

50 %

30 %

N

( %) Typy k ivek nízkého

f

TM = jmenovitý moment motoru
�N = jmenovitá frekvence motoru (9907)

zatí�ení
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3017 EARTH FAULT Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� se zjistí porucha uzemn ní
(kostra) v motoru nebo u kabelu motoru. Ochrana je aktivní pouze b hem 
startu. Chyba uzemn ní napájecího kabelu ochranu neaktivuje.
Poznámka: Zm na tohoto nastavení parametr  se nedoporu uje.

1 = ENABLE

0 = DISABLE �ádná innost

1 = ENABLE Frekven ní m ni  p ejde do poruchy EARTH FAULT (kód: F0016).

3021 AI1 FAULT LIMIT Definuje poruchovou úrove  pro analogový vstup AI1. Pokud je parametr 
3001 AI<MIN FUNCTION nastaven na FAULT, frekven ní m ni  p ejde do 
poruchy AI1 LOSS, kdy� analogový vstupní signál poklesne pod nastavenou 
úrove .
Nenastavujte tento limit pod úrove  definovanou parametrem 1301
MINIMUM AI1.

0

0,0�100,0% Hodnota v procentech pro plný rozsah signálu

3023 WIRING FAULT Volí, jak bude frekven ní m ni  reagovat, kdy� se zjistí nesprávné p ipojení 
napájení nebo p ipojení kabelu motoru (nap . p ívodní napájecí kabel je 
p ipojen k p ípojce motoru frekven ního m ni e).
Poznámka: Zm na tohoto nastavení parametr  se v normálním provozu 
nedoporu uje. Ochrana se vypne pouze u napájecích systém  v zapojení do 
troj helníku a u velmi dlouhých kabel .

1 = ENABLE

0 = DISABLE �ádná innost
1 = ENABLE Frekven ní m ni  p ejde do poruchy OUTP WIRING. (kód F0035).

31 AUTOMATIC RESET Automatické resetování poruchy. Automatický reset je mo�ný pouze pro 
ur ité typy poruch a pokud je funkce automatického resetu aktivována pro 
tento typ poruchy.

3101 NR OF TRIALS Definuje po et automatických reset  poruch, které frekven ní m ni  provede 
b hem asu definovaného parametrem 3102 TRIAL TIME.
Kdy� po et automatických reset  p ekro í nastavený po et (b hem zku�ební 
doby, zastaví frekven ní m ni  dal�í automatické resety a z stane zastaven. 
Frekven ní m ni  musí být resetován z ovládacího panelu nebo ze zdroje 
zvoleného parametrem 1604 FAULT RESET SEL.
P íklad: B hem zku�ební doby definované parametrem 3102 vznikly t i
chyby. Poslední porucha je resetována pouze, kdy� je po et definovaný 
parametrem 3101 nastaven na 3 nebo více.

0

0�5 Po et automatických reset
3102 TRIAL TIME Definuje as pro funkci automatického resetování poruch. Viz parametr 3101

NR OF TRIALS.
30

1,0�600,0 s as

3103 DELAY TIME Definuje as po který frekven ní m ni eká po poru�e p ed provedením 
automatického resetu. Viz parametr 3101 NR OF TRIALS. Kdy� je as
zpo�d ní nastaven na nulu, frekven ní m ni  resetuje okam�it .

0

0,0�120,0 s as
3104 AR OVERCURRENT Aktivuje/deaktivuje automatický reset pro poruchu p ekro ení proudu. 

Automaticky resetuje poruchu (OVERCURRENT) po zpo�d ní nastaveném 
parametrem 3103 DELAY TIME.

0 = DISABLE

0 = DISABLE Neaktivní

1 = ENABLE Aktivní

Index Název/výb r Popis

X X X
t

Zku�ební doba
x = Automatický reset
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3105 AR OVERVOLTAGE Aktivuje/deaktivuje automatický reset pro poruchu krátkodobého p ep tí. 
Automaticky resetuje poruchu (DC OVERVOLT) po zpo�d ní nastaveném 
parametrem 3103 DELAY TIME.

0 = DISABLE

0 = DISABLE Neaktivní

1 = ENABLE Aktivní

3106 AR UNDERVOLTAGE Aktivuje/deaktivuje automatický reset pro poruchu krátkodobého podp tí. 
Automaticky resetuje poruchu (DC UNDERVOLTAGE) po zpo�d ní
nastaveném parametrem 3103 DELAY TIME.

0 = DISABLE

0 = DISABLE Neaktivní
1 = ENABLE Aktivní

3107 AR AI<MIN Aktivuje/deaktivuje automatický reset pro poruchu AI<MIN (analogový 
vstupní signál pod povolenou minimální úrovní). Automaticky resetuje 
poruchu po zpo�d ní nastaveném parametrem 3103 DELAY TIME.

0 = DISABLE

0 = DISABLE Neaktivní

1 = ENABLE Aktivní
VAROVÁNÍ! Frekven ní m ni  m �e restartovat i po del�ím 
zastavení, kdy� se obnoví analogový vstupní signál. Zajist te, aby 

pou�ití této funkce nezp sobilo vznik nebezpe í.
3108 AR EXTERNAL FLT Aktivuje/deaktivuje automatic reset pro EXTERNÍ FAULT 1/2. Automaticky 

resetuje poruchu po zpo�d ní nastaveném parametrem 3103 DELAY TIME.
0 = DISABLE

0 = DISABLE Neaktivní

1 = ENABLE Aktivní

Index Název/výb r Popis
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32 SUPERVISION Signál supervize. M ni  monitoruje, zda jsou u�ivatelem zvolené prom nné 
v rámci u�ivatelem definovaných limit . U�ivatel m �e nastavit limity pro 
otá ky, proud atd. Stav supervize lze monitorovat pomocí releového výstupu. 
Viz skupina parametr 14 RELAY OUTPUTS.

3201 SUPERV 1 PARAM Volí první supervizovaný signál. Limity supervize jsou definovány parametry 
3202 SUPERV 1 LIM LO a 3203 SUPERV 1 LIM HI.
P íklad 1: Kdy� je 3202 SUPERV 1 LIM LO < 3203 SUPERV 1 LIM HI
P ípad A = hodnota 1401 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 
OVER. Relé se zapíná, kdy� hodnota signálu zvoleného pomocí 3201
SUPERV 1 PARAM p ekro í limit supervize definovaný pomocí 3203
SUPERV 1 LIM HI. Relé z stává aktivní, dokud supervizovaná hodnota 
nepoklesne pod dolní limit definovaný pomocí 3202 SUPERV 1 LIM LO.
Case B = hodnota1401 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV 1 
UNDER. Relé se zapíná, kdy� hodnota signálu zvoleného pomocí 3201
SUPERV 1 PARAM poklesne pod limit supervize definovaný pomocí 3202
SUPERV 1 LIM LO. Relé z stává aktivní, dokud supervizovaná hodnota 
nep ekro í horní limit definovaný pomocí 3203 SUPERV 1 LIM HI.

P íklad 2: Kdy� je 3202 SUPERV 1 LIM LO > 3203 SUPERV 1 LIM HI
Dolní limit 3203 SUPERV 1 LIM HI z stává aktivní, dokud supervizovaný 
signál p ekro í vy��í limit 3202 SUPERV 1 LIM LO, tím jej u iní aktivním 
limitem. Nový limit z stává aktivní, dokud supervizovaný signál nepoklesne 
pod dolní limit 3203 SUPERV 1 LIM HI, tím jej u iní aktivním.
P ípad A = hodnota1401 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 OVER.
Relé je pod proudem jakmile supervizovaný signál p ekro í aktivní limit.
P ípad B = hodnota1401 RELAY OUTPUT 1 je nastavena na SUPRV1 UNDER.
Relé je bez proudu jakmile supervizovaný signál poklesne pod aktivní limit.

103

x�x Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED

Index Název/výb r Popis

Hodnoty parametr  supervize

P ípad A

0

Sepnutí (1)

0

HI (par. 3203)

t

t

t
LO (par. 3202)

P ípad B
Sepnutí (1)

LO (par. 3202)

t
HI (par. 3203)

Hodnota parametru supervize

P ípad A

0

Sepnutí (1)

0

t

t

P ípad B
Sepnutí (1)

Aktivní limit
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3202 SUPERV 1 LIM LO Definuje dolní limit pro první supervizovaný signál zvolený parametrem 3201
SUPERV 1 LIM HI. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota pod limitem.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3201. -

3203 SUPERV 1 LIM HI Definuje horní limit pro první supervizovaný signál zvolený parametrem 3201
SUPERV 1 LIM HI. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota nad limitem.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3201. -

3204 SUPERV 2 PARAM Volí druhý supervizovaný signál. Limity supervize jsou definovány parametry 
3205 SUPERV 2 LIM LO a 3206 SUPERV 2 LIM HI. Viz parametr 3201
SUPERV 1 LIM HI.

104

x�x Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED

3205 SUPERV 2 LIM LO Definuje dolní limit pro druhý supervizovaný signál zvolený parametrem 3204
SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota pod limitem.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3204. -
3206 SUPERV 2 LIM HI Definuje horní limit pro druhý supervizovaný signál zvolený parametrem 

3204 SUPERV 2 PARAM. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota nad 
limitem.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3204. -

3207 SUPERV 3 PARAM Volí t etí supervizovaný signál. Limity supervize jsou definovány parametry 
3208 SUPERV 3 LIM LO a 3209 SUPERV 3 LIM HI. Viz parametr 3201
SUPERV 1 LIM HI.

105

x�x Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102 SPEED
3208 SUPERV 3 LIM LO Definuje dolní limit pro t etí supervizovaný signál zvolený parametrem 3207

SUPERV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota pod limitem.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3207. -

3209 SUPERV 3 LIM HI Definuje horní limit pro t etí supervizovaný signál zvolený parametrem 3207
SUPERV 3 PARAM. Supervize se aktivuje, kdy� je hodnota nad limitem.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3207. -

33 INFORMATION Verze sady firmwaru, testovací datum atd.

3301 FW VERSION Zobrazí verzi sady firmwaru.
0.0000�FFFF (hex) Tzn. 1.30b

3302 LP VERSION Zobrazí verzi zavedené sady. V závislosti 
na typu

0x2001�0x20FF 
(hex)

0x2021 = ACS150-0x (Eur GML)

3303 TEST DATE Zobrazí testovací datum. 00.00

Hodnota data ve formátu YY.WW (rok, týden)

Index Název/výb r Popis
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3304 DRIVE RATING Zobrazí jmenovité hodnoty proudu a nap tí frekven ního m ni e. 0x0000

0x0000�0xFFFF 
(hex)

Hodnota ve formátu XXXY:
XXX = Jmenovitý proud frekven ního m ni e v ampérech. �A� ozna uje 
desetinnou te ku. Nap íklad XXX je 8A8, jmenovitý proud je 8,8 A.
Y = Jmenovité nap tí frekven ního m ni e:
2 = 200�240 V
4 = 380�480 V

34 PANEL DISPLAY Výb r aktuálních signál  pro zobrazení na panelu

3401 SIGNAL1 PARAM Volí první signál pro zobrazení na ovládacím panelu v re�imu zobrazení. 103

0, 102�162 Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED. Pokud je hodnota  nastavena na 0, nezvolí se �ádný signál. 
Pokud jsou v�echny hodnoty parametr 3401 SIGNAL1 PARAM, 3408
SIGNAL2 PARAM a 3415 SIGNAL3 PARAM nastaveny na 0, zobrazí se n.A.

3402 SIGNAL1 MIN Definuje minimální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3401 SIGNAL1 
PARAM. 

Poznámka: Parametr nemá význam, pokud je parametr 3404 OUTPUT1 
DSP FORM nastaven na DIRECT.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3401 setting. -
3403 SIGNAL1 MAX Definuje maximální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3401 SIGNAL1 

PARAM. Viz obrázek pro parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
Poznámka: Parametr nemá význam, pokud je parametr 3404 OUTPUT1 
DSP FORM nastaven na DIRECT.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3401. -

Index Název/výb r Popis

LOC                      
                        Hz

OUTPUT              FWD    

  491.
3401 3404 3405

Zdrojová

3407

3406

34033402 

Zobraz.
hodnota

hodnota
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3404 OUTPUT1 DSP 
FORM

Definuje formát pro zobrazený signál (zvolený parametrem 3401 SIGNAL1 
PARAM.

9 = DIRECT

0 = +/-0 Potvrzená/nepotvrzená hodnota. Jednotka je zvolena parametrem 3405
OUTPUT 1 UNIT.
P íklad: PI (3.14159):

1 = +/-0.0

2 = +/-0.00

3 = +/-0.000
4 = +0

5 = +0.0

6 = +0.00
7 = +0.000

8 = BAR METER Sloupcový graf pro tuto aplikaci není k dispozici

9 = DIRECT P ímá hodnota. Umíst ní desetinné te ky a jednotek m ení stejné jako 
u zdrojového signálu.
Poznámka: parametry 3402, 3403 a 3405...3407 nejsou ú inné.

3405 OUTPUT1 UNIT Volí jednotku pro zobrazený signál zvolený parametrem 3401 SIGNAL1 
PARAM.
Poznámka: Parametr nemá význam, pokud je parametr3404 OUTPUT1 
DSP FORM nastaven na DIRECT.
Poznámka: Volba jednotek nekonvertuje hodnoty.

-

0 = NO UNIT Jednotka není zvolena
1 = A Ampere

2 = V Volt

3 = Hz Hertz
4 = % Procento

5 = s Sekunda

6 = h Hodina
7 = rpm Otá ky za minutu

8 = kh Kilohodiny

9 = °C Celsius
11 = mA Miliampery

12 = mV Milivolty

3406 OUTPUT1 MIN Nastavuje minimální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 
3401 SIGNAL1 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
Poznámka: Parametr nemá význam, pokud je parametr 3404 OUTPUT1 
DSP FORM nastaven na DIRECT.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3401. -

3407 OUTPUT1 MAX Nastavuje maximální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 
3401 SIGNAL1 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
Poznámka: Parametr nemá význam, pokud je parametr 3404 OUTPUT1 
DSP FORM nastaven na DIRECT.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3401. -

Index Název/výb r Popis

Hodnota 3404 Zobrazení Rozsah
+/-0 + 3 -32768...+32767

+/-0.0 + 3.1
+/-0.00 + 3.14
+/-0.000 + 3.142

+0 3 0....65535
+0.0 3.1

+0.00 3.14
+0.000 3.142
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3408 SIGNAL2 PARAM Volí druhý signál pro zobrazení na ovládacím panelu v re�imu zobrazení. Viz 
parametr 3401 SIGNAL1 PARAM.

104

0, 102�162 Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED. Pokud je hodnota  nastavena na 0, nezvolí se �ádný signál. 
Pokud jsou v�echny hodnoty parametr 3401 SIGNAL1 PARAM, 3408
SIGNAL2 PARAM a 3415 SIGNAL3 PARAM nastaveny na 0, zobrazí se n.A.

3409 SIGNAL2 MIN Definuje minimální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3408 SIGNAL2 
PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3408. -
3410 SIGNAL2 MAX Definuje maximální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3408 SIGNAL2 

PARAM. Viz par 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3408. -

3411 OUTPUT2 DSP 
FORM

Definuje formát pro zobrazený signál zvolený parametrem 3408 SIGNAL2 
PARAM.

9 = DIRECT

Viz parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3412 OUTPUT2 UNIT Volí jednotku pro zobrazený signál zvolený parametrem 3408 SIGNAL2 

PARAM.
-

Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT. -

3413 OUTPUT2 MIN Nastavuje minimální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 
3408 SIGNAL2 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3408. -

3414 OUTPUT2 MAX Nastavuje maximální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 
3408 SIGNAL2 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3408. -
3415 SIGNAL3 PARAM Volí t etí signál pro zobrazení na ovládacím panelu v re�imu zobrazení. Viz 

par 3401 SIGNAL1 PARAM.
105

0, 102�162 Index parametru ve skupin 01 OPERATING DATA. Tzn. 102 = 0102
SPEED. Pokud je hodnota  nastavena na 0, nezvolí se �ádný signál. 
Pokud jsou v�echny hodnoty parametr 3401 SIGNAL1 PARAM, 3408
SIGNAL2 PARAM a 3415 SIGNAL3 PARAM nastaveny na 0, zobrazí se n.A. 

3416 SIGNAL3 MIN Definuje minimální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3415. Viz 
parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3415 SIGNAL 3 PARAM. -
3417 SIGNAL3 MAX Definuje maximální hodnotu pro signál zvolený parametrem 3415 SIGNAL3 

PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3415 SIGNAL3 PARAM. -

3418 OUTPUT3 DSP 
FORM

Definuje formát pro zobrazený signál zvolený parametrem 3415 SIGNAL3 
PARAM.

9 = DIRECT

Viz parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -

3419 OUTPUT3 UNIT Volí jednotku pro zobrazený signál zvolený parametrem 3415 SIGNAL3 
PARAM.

-

Viz parametr 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3420 OUTPUT3 MIN Nastavuje minimální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 

3415 SIGNAL3 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3415 SIGNAL3 PARAM. -

Index Název/výb r Popis
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3421 OUTPUT3 MAX Nastavuje maximální zobrazenou hodnotu pro signál zvolený parametrem 
3415 SIGNAL3 PARAM. Viz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.

-

x�x Nastavení rozsahu závisí na nastavení parametru 3415. -

99 START-UP DATA Aplika ní makro. Definice nastavovacích dat motoru.

9902 APPLIC MACRO Volí aplika ní makro nebo aktuvuje hodnoty parametr  FlashDrop. Viz 
kapitola Aplika ní makra.

1 = ABB 
STANDARD

1 = ABB STANDARD Standardní makro pro aplikace s konstantními otá kami

2 = 3-WIRE 3vodi ové makro pro aplikace s konstantními otá kami

3 = ALTERNATE St ídavé makro pro aplikace se startem vp ed a startem vzad

4 = MOTOR POT Makro motor potenciometr pro aplikace s digitálními signály regulace otá ek
5 = HAND/AUTO Makro ru n /automaticky se pou�ívá, pokud mají být dv  ovládací za ízení

p ipojena do frekven ního m ni e:
- Za ízení 1 komunikuje p es interfejs definovaný jako externí ovládací místo 
EXT1.
- Za ízení 2 komunikuje p es interfejs definovaný jako externí ovládací místo 
EXT2.
V jediném okam�iku je aktivní EXT1 nebo EXT2. P epínání mezi EXT1/2 se 
provádí p es digitální vstup.

31 = OEM SET LOAD Hodnoty parametr  FlashDrop, jak jsou definovány v souboru FlashDrop.
FlashDrop je volitelným p íslu�enstvím. FlashDrop umo� uje rychlé 
p izp sobení seznamu parametr  , tzn. zvolené parametry lze i skrýt. Pro 
dal�í informace viz U�ivatelská p íru ka pro FlashDrop [3AFE68591074 
(anglicky)].

9905 MOTOR NOM VOLT Definuje jmenovité nap tí motoru. Musí být rovno hodnot  na typovém �títku 
motoru. Frekven ní m ni  nedoká�e napájet motor s nap tím v t�ím ne� je 
vstupní napájecí nap tí.

VAROVÁNÍ! Nikdy nep ipojujte motor k frekven nímu m ni i, který je 
p ipojen k napájecímu nap tí o úrove  vy��ímu ne� je jmenovité nap tí 
motoru.

200 
(US: 230)
400 
(US: 460)

100...300 V (200 V / 
US: jednotky 230 V)
230...690 V (400 V / 
US: jednotky 460 V)

Nap tí.
Poznámka: Namáhání izolace motoru je v�dy nezávislé na napájecím nap tí 
frekven ního m ni e. To se také týká p ípadu, kdy je jmenovité nap tí 
motoru ni��í ne� jmenovité nap tí frekven ního m ni e a napájecí nap tí 
frekven ního m ni e.

9906 MOTOR NOM CURR Definuje jmenovitý proud motoru. Musí být roven hodnot  na typovém �títku 
motoru.

I2N

0,2�2,0 · I2N Proud

9907 MOTOR NOM FREQ Definuje jmenovitou frekvenci motoru, tzn. frekvenci, p i které je výstupní 
nap tí rovno jmenovitému nap tí motoru: 
Bod odbuzení = jmen. frekvence · napájecí nap tí / jmen. nap tí motoru

Eur: 50 / 
US: 60

10,0�500,0 Hz Frekvence

Index Název/výb r Popis

Výstup nap tí

Výstupní frekvence 
9907

9905
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9908 MOTOR NOM SPEED Definuje jmenovité otá ky motoru. Musí být rovny hodnot  na typovém �títku 
motoru.

V závislosti 
na typu

50�30000 rpm Otá ky

9909 MOTOR NOM 
POWER

Definuje jmenovitý výkon motoru. Musí být roven hodnot  na typovém �títku 
motoru.

PN

0,2�3.0 · PN kW/hp Výkon

Index Název/výb r Popis
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Hledání závad

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola uvádí výpis v�ech alarm  a chybových hlá�ení v etn  mo�ných p í in a 
korek ních zásah .

Bezpe nost

VAROVÁNÍ! Údr�bu frekven ního m ni e sm jí provád t pouze kvalifikovaní 
elektriká i. P ed zahájením práce na frekven ním m ni i si p e t te bezpe nostní 
instrukce na prvních stranách v kapitole Bezpe nost

Indikace alarm  a poruch
Alarmové nebo chybové zprávy na displeji panelu indikují abnormální stav 
frekven ního m ni e. Pomocí informací udaných v této kapitole lze identifikovat 
a opravit v t�inu p í in alarm  a poruch. Pokud ne, tak kontaktujte regionální 
zastoupení ABB.

Jak resetovat
Frekven ní m ni  lze resetovat bu to stisknutím tla ítka na klávesnici  na 
ovládacím panelu nebo p es digitální vstup nebo vypnutím napájecího nap tí na 
krátkou dobu. Po odstran ní závady m �e být motor znovu spu�t n.

Historie poruch
Kdy� se zjistí porucha, tak bude ulo�ena v historii poruch. Poslední poruchy a 
alarmy jsou ulo�eny spole n  s asovou zna kou.

Parametry 0401 LAST FAULT, 0412 PREVIOUS FAULT 1 a 0413 PREVIOUS 
FAULT 2 obsahují nejposledn j�í poruchy. Parametry 0404...0409 ukazují provozní 
data frekven ního m ni e v dob  vzniku poslední poruchy.

EXIT
RESET
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Alarmové zprávy generované frekven ním m ni em
CODE ALARM P Í INA CO UD LAT
A2001 OVERCURRENT

(programovatelná 
poruchová funkce 
1610)

Je aktivní limit výstupního proudu. P ekontrolujte zatí�ení motoru.
P ekontrolujte as akcelerace (2202 a 2205).
P ekontrolujte motor a kabel motoru (v etn
fázování).
P ekontrolujte podmínky okolního prost edí. 
Schopnost zatí�ení klesá, pokud teplota v okolí místa 
instalace p ekro í 40 °C. Viz odstavec Sní�ení 
jmenovitých parametr  na stran 110.

A2002 OVERVOLTAGE
(programovatelná 
poruchová funkce 
1610)

Je aktivní kontrola p ekro ení
stejnosm rného nap tí.

P ekontrolujte as decelerace (2203 a 2206).
P ekontrolujte vstupní napájecí nap tí z hlediska 
statického nebo do asného p ep tí.

A2003 UNDERVOLTAGE
(programovatelná 
poruchová funkce 
1610)

Je aktivní kontrola nedosa�ení 
stejnosm rného nap tí.

P ekontrolujte vstupní napájecí nap tí.

A2004 DIRLOCK Zm na sm ru není povolena. P ekontrolujte nastavení parametru 1003
DIRECTION. 

A2006 AI1 LOSS
(programovatelná 
poruchová funkce 
3001, 3021)

Signál analogového vstupu AI1 
poklesnul pod limit definovaný 
parametrem 3021 AI1 FAULT 
LIMIT.

P ekontrolujte nastavení parametr  poruchové 
funkce.
P ekontrolujte správnou úrove  analogových 
ovládacích signál .
P ekontrolujte p ipojení.

A2009 DEVICE 
OVERTEMP

P ekro ení teploty frekven ního 
m ni e IGBT. Limit alarmu je 
120 °C.

P ekontrolujte podmínky okolního prost edí. Viz také 
odst. Sní�ení jmenovitých parametr  na stran 110.
P ekontrolujte pr tok vzduchu a funkci ventilátoru.
P ekontrolujte výkon motoru proti výkonu m ni e.

A2010 MOTOR TEMP
(programovatelná 
poruchová funkce 
3005...3009)

Teplota motoru je p íli� vysoká 
(nebo se zdá být p íli� vysoká) v 
d sledku nadm rného zatí�ení, 
nedostate ného výkonu motoru, 
neadekvátního chlazení nebo 
nesprávných dat uvedení do 
provozu

P ekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatí�ení a 
chlazení.
P ekontrolujte data uvedení do provozu.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.
Nechejte motor ochladit. Zajist te správné chlazení 
motoru: P ekontrolujte ventilátor chlazení, o ist te
chlazené povrchy atd.

A2011 UNDERLOAD
(programovatelná 
poruchová funkce 
3013...3015)

Zatí�ení motoru p íli� nízké  nap .
v d sledku uvoln ného 
mechanismu v pohán ném 
za ízení.

P ekontrolujte problémy v pohán ném za ízení.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.
P ekontrolujte výkon motoru proti výkonu m ni e.

A2012 MOTOR STALL
(programovatelná 
poruchová funkce 
3010...3012)

Motor s blokováním, nap . v 
d sledku nadm rného zatí�ení 
nebo nedostate ného výkonu 
motoru.

P ekontrolujte jmenovité hodnoty zatí�ení motoru a 
frekven ního m ni e.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

A2013 AUTORESET Alarm automatického resetu P ekontrolujte nastavení skupiny parametr 31 
AUTOMATIC RESET.

A2017 OFF BUTTON Frekven ní m ni  p ijjal povel pro 
zastavení z ovládacího panelu, 
kdy� je aktivní blokování místního 
ovládání.

Vypn te blokování lokálního re�imu parametrem 1606
LOCAL LOCK a opakujte.
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A2023 EMERGENCY
STOP

Frekven ní m ni  p ijjal povel pro 
nouzové zastavení a rampu pro 
zastavení s asy rampy 
definovanými parametrem 2208
EM DEC TIME.

P ekontrolujte, zda je bezpe né pokra ovat v 
provozu.
Vrat´te tla ítko nouzového zastavení do normální 
polohy

A2026 INPUT PHASE 
LOSS
(programovatelná 
poruchová funkce 
3016)

Meziobvodové ss nap tí osciluje v 
d sledku výpadku fáze 
napájecího nap tí nebo 
p epálené pojistky.
Alarm je generován, kdy� zvln ní
nap tí p ekro í 14 % jmenovitého 
ss nap tí.

P ekontrolujte pojistky p ívodu napájecího nap tí.
P ekontrolujte nesymetrii vstupního napájecího 
nap tí.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

CODE P Í INA CO UD LAT
A5011 Frekven ní m ni  je ovládán z jiného zdroje. Zm te ovládání frekven ního m ni e na místní 

ovládací re�im.
A5012 Je zablokována zm na sm ru otá ení. Povolte zm nu sm ru. Viz parametr 1003

DIRECTION.
A5013 Ovládání z panelu je blokováno, proto�e je aktivní 

blokování startu.
Deaktivujte omezení startu a opakujte. Viz parametr  
2108 START INHIBIT.

A5014 Ovládání z panelu je blokováno, proto�e frekven ní
m ni  má poruchu.

Resetujte poruchu frekven ního m ni e a opakujte.

A5015 Ovládání z panelu je blokováno, proto�e je aktivní 
zámek lokálního ovládacího re�imu.

Deaktivujte zámek lokálního ovládacího re�imu. Viz 
parametr 1606 LOCAL LOCK.

A5019 Zápis nenulové hodnoty parametru je zakázán. Je povolen pouze reset parametr .
A5022 Parametr je chrán n proti zápisu. Hodnota parametru je jen pro tení a proto ji nelze 

zm nit.
A5023 Zm na parametru není povolena, pokud frekven ní 

m ni  pracuje.
Zastavte frekven ní m ni  a zm te hodnoty 
parametr .

A5024 Frekven ní m ni  zpracovává úlohu. Po kejte dokud se úloha nedokon í.
A5026 Hodnota je na nebo pod minimálním limitem.vv. Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
A5027 Hodnota je na nebo nad maximálním limitem. Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
A5028 Invalidní hodnota Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
A5029 Pam t´ není p ipravena Opakujte.
A5030 Invalidní po�adavek Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.
A5031 M ni  není p ipraven k provozu, nap . v d sledku

nízkého stejnbosm rného nap tí.
P ekontrolujte p ívodní napájecí nap tí.

A5032 Chyba parametru Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

CODE ALARM P Í INA CO UD LAT
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Fault messages generated by the drive
CODE FAULT P Í INA CO UD LAT
F0001 OVERCURRENT Výstupní proud p ekra uje

p ípustnou úrove .
Úrove  p ekro ení proudu pro 
m ni  je 325 % jmenovitého 
proudu m ni e.

P ekontrolujte zatí�ení motoru.
P ekontrolujte as akcelerace (2202 a 2205).
P ekontrolujte motor a kabel motoru (v etn
fázování).
P ekontrolujte podmínky okolního prost edí.
Schopnost zatí�ení klesá, pokud teplota v okolí místa 
instalace p ekro í 40 °C. Viz odstavec Sní�ení 
jmenovitých parametr  na stran 110.

F0002 DC OVERVOLT P íli� vysoké meziobvodové ss 
nap tí. Limit p ekro ení ss nap tí 
iní 420 V pro  frekven ní m ni e

napájené s 200 V a 840 V pro 
frekven ní m ni e napájené 
nap tím 400 V.

P ekontrolujte zapnutí kontroly p ep tí (parametr  
2005 OVERVOLT CTRL).
P ekontrolujte vstupní napájecí nap tí z hlediska 
statického nebo do asného p ep tí.
P ekontrolujte brzdný chopper a rezistor (pokud je 
pou�ito). Pokud je pou�it brzdný chopper a rezistor, 
musí být vypnuta kontrola ss p ep tí.
P ekontrolujte as decelerace (2203 a 2206).
P ekontrolujte napájecí nap tí z hlediska trvalého 
nebo do asného p ep tí.
Vybavte frekven ní m ni  brzdným chopperem a 
brzdným rezistorem.

F0003 DEV OVERTEMP Teplota frekven ního m ni e IGBT 
je p íli� vysoká. Limit hlá�ení 
poruchy je 135 °C.

P ekontrolujte podmínky okolního prost edí. Viz také 
odstavec Sní�ení jmenovitých parametr  na stran
110.
P ekontrolujte pr tok vzduchu a funkci ventilátoru.
P ekontrolujte výkon motoru v i výkonu jednotky.

F0004 SHORT CIRC Zkrat v kabelu motoru( ) nebo 
v motoru

P ekontrolujte motor a kabel motoru.

F0006 DC UNDERVOLT Meziobvodové ss nap tí není 
dostate né v d sledku chyb jící
fáze napájecího nap tí, p epá-
lené pojistky, interní poruchu 
m stkového usm r ova e nebo 
p íli� nízké napájecího nap tí.
Limit ss podp tí je 162 V pro  
frekven ní m ni e napájené s 200 
V a 308 V pro frekven ní m ni e
napájené nap tím 400 V.

P ekontrolujte zapnutí kontroly p ep tí (parametr 
2006 UNDERVOLT CTRL).
P ekontrolujte vstupní napájecí nap tí a pojistky.

F0007 AI1 LOSS
(programovatelná 
poruchová funkce 
3001, 3021)

Analogový vstupní signál AI1 
poklesl pod limit definovaný 
parametrem 3021 AI1 FAULT 
LIMIT.

P ekontrolujte nastavení parametr  poruchové 
funkce.
P ekontrolujte správnou úrove  analogových 
ovládacích signál .
P ekontrolujte p ipojení.

F0009 MOT OVERTEMP
(programovatelná 
poruchová funkce 
3005...3009)

Teplota motoru je p íli� vysoká 
(nebo se zdá být p íli� vysoká) 
v d sledku nadm rného zatí�ení, 
nedostate ného výkonu motoru, 
neadekvátního chlazení nebo 
nesprávných dat uvedení do 
provozu.

P ekontrolujte jmenovité hodnoty motoru, zatí�ení a 
chlazení.
P ekontrolujte data uvedení do provozu.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.
Nechejte motor ochladit. Zajist te správné chlazení
motoru: P ekontrolujte ventilátor chlazení, o ist te
chlazené povrchy atd.
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F0012 MOTOR STALL
(programovatelná 
poruchová funkce 
3010�3012)

Motor pracuje s váznutím nap . v 
d sledku nadm rného zatí�ení 
nebo nedostate ného výkonu 
motoru.

P ekontrolujte zatí�ení motoru a jmenovité hodnoty 
frekven ního m ni e.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

F0014 EXT FAULT 1
(programmable
fault function 3003)

Externí porucha 1 P ekontrolujte externí za ízení z hlediska poruch
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

F0015 EXT FAULT 2
(programmable
fault function 3004)

Externí porucha 2 P ekontrolujte externí za ízení z hlediska poruch
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

F0016 EARTH FAULT
(programovatelná 
poruchová funkce 
3017)

Frekven ní m ni  zjistil poruchu 
ukost ení (zem ) v motoru nebo 
kabel motoru.

P ekontrolujte motor.
P ekontrolujte kabel motoru. Délka kabelu motoru 
nesmí p esahovat maximální specifikaci. Viz 
odstavec Motorový p ívod na stran 114.

F0017 UNDERLOAD
(programovatelná 
poruchová funkce 
3013...3015)

Zatí�ení motoru je p íli� nízké 
nap . v d sledku uvoln ní
mechanismu v pohán ném 
za ízení.

P ekontrolujte problémy v pohán ném za ízení.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.
P ekontrolujte výkon motoru v i výkonu jednotky.

F0018 THERM FAIL Interní porucha frekven ního 
m ni e. Termistor pou�itý pro 
m ení interní teploty 
frekven ního m ni e je rozpojen 
nebo má zkrat.

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

F0021 CURR MEAS Interní porucha frekven ního 
m ni e. M ení proudu je mimo 
rozsah.

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

F0022 INPUT PHASE 
LOSS
(programmable
fault function 3016)

Meziobvodové ss nap tí osciluje 
v d sledku chyb jící fáze 
vstupního nap tí nebo p epálené 
pojistky.
Situace vznikne, kdy� zvln ní ss 
nap tí p ekro í 14 % jmenovitého 
ss nap tí.

P ekontrolujte pojistky p ívodu napájecího nap tí.
P ekontrolujte nesymetrii vstupního napájecího 
nap tí.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

F0026 DRIVE ID Interní porucha ID frekven ního
m ni e

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

F0027 CONFIG FILE Chyba interního souboru 
konfigurace

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

F0034 MOTOR PHASE Porucha okruhu motoru v d -
sledku chyb jící fáze nebo 
porucha relé termistoru motoru 
(pou�ito k m ení teploty motoru).

P ekontrolujte motor a kabel motoru.
P ekontrolujte relé termistoru motoru (pokud je 
pou�ito).

F0035 OUTP WIRING
(programovatelná 
poruchová funkce 
3023)

Chybné napájecí nap tí a 
p ipojení kabelu motoru (nap .
napájecí kabel p ipojen k p í-pojce 
frekven ního m ni e pro p ipojení 
motoru).

P ekontrolujte p ipojení napájecího nap tí.
P ekontrolujte parametr poruchové funkce.

F0036 INCOMPATIBLE 
SW

Zavád ný software není 
kompatibilní.

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

F0101 SERF CORRUPT Po�kozený systém soubor  Serial 
Flash chip

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

CODE FAULT P Í INA CO UD LAT
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F0103 SERF MACRO Aktivní makrosoubor chybí na 
Serial Flash chip

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

F0201 DSP T1 
OVERLOAD

Systémová chyba Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

F0202 DSP T2 
OVERLOAD

F0203 DSP T3 
OVERLOAD

F0204 DSP STACK 
ERROR

F0206 MMIO ID ERROR Porucha interní ovládací desky V/
V (MMIO)

Kontaktujte va�e regionální zastoupení ABB.

F1000 PAR HZRPM Nesprávné nastavení limitu 
parametr  otá ky/frekvence

P ekontrolujte nastavení parametr . P ekontrolujte, 
zda platí následující:
2007 < 2008,
2007/9907 a 2008/9907 jsou v rámci rozsahu.

F1003 PAR AI SCALE Nesprávné vzorkování signálu 
analogového vstupu AI

P ekontrolujte nastavení skupiny parametr 13 
ANALOG INPUTS. Musí platit následující:
1301 < 1302.

CODE FAULT P Í INA CO UD LAT
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Údr�ba

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola obsahuje pokyny pro preventivní údr�bu.

Bezpe nost

VAROVÁNÍ! P e t te si pokyny v kapitole Bezpe nost na prvních stranách této 
p íru ky p ed zahájením jakýchkoliv údr�bových prací na za ízení. Nedodr�ení 
bezpe nostních pokyn  m �e zp sobit zran ní nebo smrt. 

Intervaly údr�by

P i instalaci v odpovídajícím prost edí vy�aduje frekven ní m ni  velmi malý rozsah 
údr�by. V tabulce jsou uvedeny intervaly pravidelné udr�by doporu ené firmou ABB. 

Ventilátory
Ventilátory chlazení frekven ního m ni e mají �ivotnost 25 000 provozních hodin. 
Reálná �ivotnost závisí na etnosti pou�ití frekven ního m ni e a na okolní teplot .

Závadu ventilátoru lze detekovat zvý�eným hlukem lo�isek. Pokud je frekven ní
m ni  provozován v kritických oblastech výrobního procesu, doporu uje se vym nit
ventilátor ihned po za átku tohoto projevu. Vým nné ventilátory dodává ABB. 
Nepou�ívejte jiné náhradní díly ne� jsou specifikovány ABB.

Údr�ba Interval Pokyny

Formování kondenzátor Ka�dé dva roky p i skladování Viz Kondenzátory na stran
108.

Vým na ventilátor  chlazení 
(velikosti rám  R1�R2)

Ka�dých p t let Viz Ventilátory na stran 107.
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Vým na ventilátoru (R1 a R2)
Ventilátor obsahují pouze velikosti rám  R1 a R2; velikost rámu R0 má p irozené 
chlazení.

1. Zastavte frekven ní m ni  a odpojte jej od napájecího nap tí.

2. Demontujte kryt, pokud frekven ní m ni  obsahuje volitelný dopln k NEMA 1.

3. Vypa te dr�ák ventilátoru z rámu frekven ního m ni e nap . pomocí �roubováku 
a zvedn te výklopný dr�ák ventilátoru nahoru za p ední hranu.

4. Uvoln te kabel ventilátoru z dr�áku.

5. Odpojte kabel ventilátoru.

6. Demontujte dr�ák ventilátoru ze záv s .

7. Instalujte nový dr�ák ventilátoru s ventilátorem v opa ném po adí.

8. P ipojte napájecí nap tí.

Kondenzátory

Formování
Pokud byl frekven ní m ni  skladován déle ne� dva roky, musejí být kondenzátory 
formovány. V tabulce na stran 18 for how to find out the manufacturing time from 
the serial number. Informace o formování kondenzátor  zjistíte u regionálního 
zastoupení ABB nebo z p íru ky Capacitor reforming guide [3AFE64059629 
(anglicky)]. 

Ovládací panel

i�t ní
Pro i�t ní ovládacího panelu pou�ijte m kký had ík. Nepou�ívejte silné isticí 
prost edky, které by mohly po�krábat okénko displeje.

3

6

4

5

7
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Technické údaje

Co obsahuje tato kapitola
Kapitola obsahuje technické údaje frekven ního m ni e, nap . jmenovité hodnoty, 
velikosti a technické po�adavky, podmínky pro spln ní po�adavk  CE a jiných 
zna ek. 

Jmenovité údaje

Proud a výkon
V tabulce jsu uvedeny jmenovité hodnoty proudu a výkonu. Symboly jsou popsány 
pod tabulkou.

Typ Vstup Výstup Velikost
rámuACS150- I1N I2N I2,1min/10min I2max PN

x = E/U A A A A kW HP
Jednotky s jednofázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 6,1 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 R0
01x-04A7-2 11,4 4,7 7,1 8,2 0,75 1 R1
01x-06A7-2 16,1 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
01x-07A5-2 16,8 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R2
01x-09A8-2 21,0 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 3,6 2,4 3,6 4,2 0,37 0,5 R0
03x-03A5-2 5,0 3,5 5,3 6,1 0,55 0,75 R0
03x-04A7-2 6,7 4,7 7,1 8,2 0,75 1 R1
03x-06A7-2 9,4 6,7 10,1 11,7 1,1 1,5 R1
03x-07A5-2 9,8 7,5 11,3 13,1 1,5 2 R1
03x-09A8-2 11,8 9,8 14,7 17,2 2,2 3 R2

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 380�480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 2,2 1,2 1,8 2,1 0,37 0,5 R0
03x-01A9-4 3,6 1,9 2,9 3,3 0,55 0,75 R0
03x-02A4-4 4,1 2,4 3,6 4,2 0,75 1 R1
03x-03A3-4 6,0 3,3 5,0 5,8 1,1 1,5 R1
03x-04A1-4 6,9 4,1 6,2 7,2 1,5 2 R1
03x-05A6-4 9,6 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1
03x-07A3-4 11,6 7,3 11,0 12,8 3 3 R1
03x-08A8-4 13,6 8,8 13,2 15,4 4 5 R1

00353783.xls E
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Symboly

Dimenzování
Hodnoty povolených proud  se nem ní s napájecím nap tím. Aby se dosáhly výkony dle tabulky, 
jmenovitý proud m ni e musí být v t�í nebo roven jmenovitému proudu motoru. 

Poznámka 1: Maximální výkon na h ídeli je omezen na hodnotu 1,5 · PN. Je-li toto p ekro eno, dochází 
k automatickému omezení momentu a proudu. Tím je chrán n vstupní usm r ova  p ed p etí�ením.

Poznámka 2: Výkonové parametry jsou platné a� do teploty okolí 40 °C.

Sní�ení jmenovitých parametr
Dovolené proudy a výkony se sni�ují v nadmo ských vý�kách nad 1000 m nebo je-li teplota okolí vy��í 
ne� 40 °C. 

Sní�ení parametr  v d sledku vy��í teploty

V rozsahu teplot +40 °C�+50 °C je jmenovitý výstupní proud sni�ován o 1 % na ka�dý dal�í 1 °C. 
Výstupní proud se vypo te vynásobením proudu udaného v tabulce jmenovitých hodnot koeficientem 
sní�ení proudu. 

P íklad: Je-li teplota okolí 50 °C je koeficient sní�ení proudu 100 % - 1 · 10 °C = 90 % nebo 0,90. 
Výstupní proud je potom 0,90 · I2N.

Sní�ení parametr  v d sledku nadmo ské vý�ky

V nadmo ských vý�kách 1000�2000 m se sni�uje proud o 1 % na ka�dých 100 m.

Sní�ení parametr  v d sledku zvý�ené spínací frekvence

Pokud se pou�ije spínací frekvence 8 kHz (viz parametr 2606), tak se bu to:

sní�í I2N na 75 % pro R0 nebo na 80 % pro R1�R2
� Je nutné zajistit nastavení parametri 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON) ten sni�uje spínací 

frekvenci, kdy� vnit ní teplota frekven ního m ni e p ekro í 110 °C. Viz parametr 2607 pro získání 
dal�ích podrobností.

Pokud se pou�ije spínací frekvence 12 kHz (viz parametr 2606) tak se bu to:

� sní�í I2N na 50 % pro R0 nebo na 65 % pro R1..R2 a sní�í se maximální povolená teplota okolí na 
30 °C (86 °F) nebo

� je nutné zajistit nastavení parametru 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON), ten sni�uje spínací 
frekvenci, kdy� vnit ní teplota frekven ního m ni e p ekro í 80 °C. Viz parametr 2607 pro získání 
dal�ích podrobností.

Vstup
I1N Trvalá efektivní hodnota vstupního proudu
Výstup
I2N Trvalá efektivní hodnota proudu. P etí�ení 50 % je povoleno na jednu minutu ka�dých 

deset minut.
I2,1min/10min Maximální (50 % p etí�ení) proud je povolen na jednu minutu ka�dých deset minut
I2max Maximální výstupní proud. Je k dispozici dv  sekundy po startu, jinak podle toho, jak 

to povolí teplota frekven ního m ni e.
PN Typický výkon motoru. Jmenovité hodnoty výkonu v kilowattech odpovídají v t�in

4pólových motor  dle IEC. Výkony v ko ských silách (HP) odpovídají v t�in
4pólových motor  dle NEMA.

 %
 °C
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Po�adavky na pr tok chladicího vzduchu
Ní�e uvedená tabulka udává ztrátový výkon v hlavním obvodu p i jmenovitém 
zatí�ení a v ovládacích obvodech s minimálním zatí�ením (V/V a panel se 
nepou�ívají) a p i maximálním zatí�ení (v�echny digitální vstupy v zapnutém stavu a 
je pou�it panel, fieldbus a ventilátor). Celkový ztrátový výkon je sou tem ztrátových 
výkon  v hlavním a v ovládacím obvodu.  

Typ Ztrátový výkon Pr tok vzduchu
ACS150- Hlavní obvod  Ovládací obvody1)

x = E/U Jmenov. I1N a I2N Min Max

W BTU/Hr W BTU/Hr W BTU/Hr m3/h ft3/min
Jednotky s jednofázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 25 85 6,3 22 12,3 42 - -
01x-04A7-2 46 157 9,6 33 16,0 55 24 14
01x-06A7-2 71 242 9,6 33 16,0 55 24 14
01x-07A5-2 73 249 10,6 36 17,1 58 21 12
01x-09A8-2 96 328 10,6 36 17,1 58 21 12

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 19 65 6,3 22 12,3 42 - -
03x-03A5-2 31 106 6,3 22 12,3 42 - -
03x-04A7-2 38 130 9,6 33 16,0 55 24 14
03x-06A7-2 60 205 9,6 33 16,0 55 24 14
03x-07A5-2 62 212 9,6 33 16,0 55 21 12
03x-09A8-2 83 283 10,6 36 17,1 58 21 12

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 380�480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 11 38 6,7 23 13,3 45 - -
03x-01A9-4 16 55 6,7 23 13,3 45 - -
03x-02A4-4 21 72 10,0 34 17,6 60 13 8
03x-03A3-4 31 106 10,0 34 17,6 60 13 8
03x-04A1-4 40 137 10,0 34 17,6 60 13 8
03x-05A6-4 61 208 10,0 34 17,6 60 19 11
03x-07A3-4 74 253 14,3 49 21,5 73 24 14
03x-08A8-4 94 321 14,3 49 21,5 73 24 14

00353783.xls E
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Pojistky pro vstupní sít´ové napájecí kabely
V ní�e uvedené tabulce jsou uvedeny rozm ry kabel  pro jmenovitý proud (I1N)
spole n  s odpovídajícím typem pojistky pro ochranu obvodu proti zkratu p ívodního 
napájecího kabelu. Jmenovité proudy pojistek udané v tabulce jsou maximální pro 
udaný typ pojistky. Pokud se pou�ijí ni��í jmenovité hodnoty, p ekontrolujte, zda je 
efektivní hodnota jmenovitého proudu I1N vy��í ne� jmenovitý proud m ni e udaný 
na stran 109. Pokud je pot eba zajistit 150 % výstupního výkonu, vynásobte proud  
I1N hodnotou 1,5. Viz také odstavecVýb r kabel  napájecího nap tí na stran 23.

P ekontrolujte, aby byla reak ní doba pojistek pod hodnotou 0,5 sekundy.
Reak ní doba závisí na typu pojistky, na impedanci napájecí sít , dále na pr ezu,
materiálu a délce napájecího kabelu. V p ípad  p ekro ení asu 0,5 sekundy u 
pojistek gG nebo T, sní�í ve v t�in  p ípad  reak ní as na p ijatelnou urove  ultra-
rychlé pojistky (aR).
Poznámka: Není nutné pou�ívat dlouhé pojistky. 

Typ
ACS150-
x = E/U

Pojistky Rozm ry Cu vodi e
IEC (500 V) UL (600 V) U1, V1, W1, U2, 

V2 a W2
BRK+ a BRK-

A Typ 
(IEC60269)

A Typ mm2 AWG mm2 AWG

Jednotky s jednofázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 gG 10 UL T ída T 2,5 14 2,5 14
01x-04A7-2 16 gG 20 UL T ída T 2,5 14 2,5 14
01x-06A7-2 20 gG 25 UL T ída T 2,5 10 2,5 12
01x-07A5-2 25 gG 30 UL T ída T 2,5 10 2,5 12
01x-09A8-2 35 gG 35 UL T ída T 6,0 10 6,0 12

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 10 gG 10 UL T ída T 2,5 14 2,5 14
03x-03A5-2 10 gG 10 UL T ída T 2,5 14 2,5 14
03x-04A7-2 10 gG 15 UL T ída T 2,5 14 2,5 14
03x-06A7-2 16 gG 15 UL T ída T 2,5 12 2,5 12
03x-07A5-2 16 gG 15 UL T ída T 2,5 12 2,5 12
03x-09A8-2 16 gG 20 UL T ída T 2,5 12 2,5 12

Jednotky s t ífázovým napájením UN = 380�480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V) 
03x-01A2-4 10 gG 10 UL T ída T 2,5 14 2,5 14
03x-01A9-4 10 gG 10 UL T ída T 2,5 14 2,5 14
03x-02A4-4 10 gG 10 UL T ída T 2,5 14 2,5 14
03x-03A3-4 10 gG 10 UL T ída T 2,5 12 2,5 12
03x-04A1-4 16 gG 15 UL T ída T 2,5 12 2,5 12
03x-05A6-4 16 gG 15 UL T ída T 2,5 12 2,5 12
03x-07A3-4 16 gG 20 UL T ída T 2,5 12 2,5 12
03x-08A8-4 20 gG 25 UL T ída T 2,5 12 2,5 12

00353783.xls E
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Napájecí sít´ové kabely: rozm ry p ípojek, maximální pr m ry kabel  a 
utahovací momenty

V tabulce jsou uvedeny rozm ry p ípojek pro kabel napájecího nap tí, kabel motoru 
a brzdné rezistory, pou�itelné pr m ry kabel  a utahovací momenty. 

Rozm ry, hmotnosti a hluk
Rozm ry, hmotnosti a hluk jsou udány v odd lených tabulkách pro ka�dý stupe
krytí.      

Symboly

Veli-
kost
rámu

Max.
pr m r

kabelu pro 
NEMA 1

U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+ a BRK- PE
P ípojka (flexibilní/pevná) Utahovací

moment
Uchycení (pevný nebo zkroucený) Utahovací

momentmin. max. min. max.

mm in. mm2 AWG mm2 AWG Nm lbf in. mm2 AWG mm2 AWG 1,2 11
R0 16 0,63 0,2/0,25 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R1 16 0,63 0,2/0,25 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11
R2 16 0,63 0,2/0,25 24 4,0/6,0 10 0,8 7 1,5 14 25 3 1,2 11

00353783.xls E

Veli-
kost
rámu

Rozm ry a hmotnosti Hluk
IP20 (sk í ) / UL open

H1 H2 H3 W D Hmotnost Úrove
hluku

mm in. mm in. mm in. mm in. mm in. kg lb dBA
R0 169 6,65 202 7,95 239 9,41 70 2,76 142 5,59 1,1 2,4 50
R1 169 6,65 202 7,95 239 9,41 70 2,76 142 5,59 1,3/1,2 1) 2,9/2,6 1) 60
R2 169 6,65 202 7,95 239 9,41 105 4,13 142 5,59 1,5 3,3 60

1) UN = 200�240 V: 1,3 kg / 2,9 lb, UN = 380�480 V: 1,2 kg / 2,6 lb 00353783.xls E

Veli-
kost
rámu

Rozm ry a hmotnosti Hluk
IP20 / NEMA 1

H4 H5 W D Hmotnost Úrove
hluku

mm in. mm in. mm in. mm in. kg lb dBA
R0 257 10,12 280 11,02 70 2,76 142 5,59 1,5 3,3 50
R1 257 10,12 280 11,02 70 2,76 142 5,59 1,7/1,6 2) 3,7/3,5 2) 60
R2 257 10,12 282 11,10 105 4,13 142 5,59 1,9 4,2 60

2) UN = 200�240 V: 1,7 kg / 3,7 lb, UN = 380�480 V: 1,6 kg / 3,5 lb 00353783.xls E

IP20 (sk í ) / UL open
H1 vý�ka bez úchyt  a upínací desky
H2 vý�ka s úchyty, bez upínací desky
H3 vý�ka s úchyty a upínací deskou
IP20 / NEMA 1
H4 vý�ka s úchyty a propojovacím boxem
H5 vý�ka s úchyty, propojovacím boxem a krytem
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Sít´ový p ívod
Nap tí (U1) 200/208/220/230/240 V jednofázové pro jednotky 200 V st.

200/208/220/230/240 V t ífázové pro jednotky 200 V st.
380/400/415/440/460/480 V t ífázové pro jednotky 400 V st.
Standardn  je povolena odchylka ±10 % od jmenovité hodnoty nap tí.

P edpokládaný zkratový 
proud

Maximální povolený zkratový proud u p ípojky sít´ového nap tí, jak je definováno 
v IEC 60439-1, je 100 kA. Frekven ní m ni  je vhodný pro pou�ití v obvodech schopných 
dodat efektivní symetrickou hodnotu maximáln  100 kA p i maximálním jmenovitém 
nap tí frekven ního m ni e.

Frekvence 50/60 Hz ± 5 %, maximální etnost zm n 17 %/s 
Nevyvá�enost Max. ±3 %  jmenovitého sdru�eného nap tí
Ú iník 1. harmonické 
(cos phi1)

0,98 (p i jmenovitém zatí�ení)

Motorový p ívod
Nap tí (U2) 0 a� U1, t ífázové symetrické, Umax v bod  odbuzení 
Ochrana proti zkratu 
(IEC 61800-5-1, UL 508C)

Výstup motoru je chrán n proti zkratu dle IEC 61800-5-1 a UL 508C. 

Frekvence Vektorové ovládání: 0�150 Hz
Skalární ovládání: 0�150 Hz

Rozli�ení frekvence 0,01 Hz
Proud Viz odstavec Jmenovité údaje na stran 109.
Omezení výkonu 1,5 · PN
Bod odbuzení 10�500 Hz
Spínací frekvence 4, 8 nebo 12 kHz
Maximální doporu ená
délka kabelu motoru

R0: 30 m (100 ft), R1�R3: 50 m (165 ft)
S výstupními tlumivkami m �e být délka kabelu motoru roz�í ena a� na 60 m pro R0 a 
100 m pro R1�R3.
Pro spln ní podmínek evropské sm rnice o EMC, pou�ívejte délky kabel  udané v tabulce  
pro spínací frekvenci 4 kHz. Délky jsou udány pro pou�ití frekven ního m ni e s interním 
EMC filtrem nebo s volitelným externím EMC filtrem. 

Spínací frekvence 4 kHz Interní EMC filtr Volitelný externí EMC filtr
2. prost edí
(kategorie C3 1))

30 m je nutné p ipojit

1. prost edí
(kategorie C2 1))

- je nutné p ipojit

1) Viz nové polo�ky v odstavci  Soulad s IEC/EN 61800-3 (2004) na stran 119.
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Ovládací p ípojky
Analogový vstup X1A: 2 Nap t´ový signál,unipolární 0 (2)�10 V, Rin > 312 kohm

Proudový signál,unipolární 0 (4)�20 mA, Rin = 100 ohm
Rozli�ení  0.1%
P esnost  ±1%

Auxiliary voltage X1A: 4  24 VDC ± 10%, max. 200 mA
Digitální vstupy X1A: 7�11
(frekv. vstup X1A: 11)

Nap tí  12�24 V ss s interním nebo externím zdrojem
Typ PNP a NPN
Frekvence vstupu Sled impulz  0�16 kHz (X1A: pouze 16)
Vstupní impedance  2,4 kohm

Releový výstup X1B: 12�14 Typ NO + NC
Max. spínací nap tí 250 V st. / 30 V ss
Max. spínací proud 0,5 A / 30 V ss; 5 A / 230 V st.
Max. trvalý proud 2 A rms

P ípojka brzdného rezistoru
Short-circuit protection 
(IEC 61800-5-1, IEC 60439-1, 
UL 508C)

Výstup brzdného rezistoru je podmín n  chrán n proti zkratu dle IEC/EN 61800-5-1 a 
UL 508C. Pojistka vstupního sít´ového nap tí se vybere po kontaktu s místním 
zastoupením ABB. Jmenovitý podmín ný zkratový proud jak je definován v  IEC 60439-1 
a testovací zkratový proud dle UL 508C je 100 kA.

Efficiency
Approximately 95 to 98% at nominal power level, depending on the drive size a options

Ú innost
Metoda R0: p irozené konvek ní chlazení. R1�R2: interní ventilátor, sm r pr toku zdola nahoru. 
Volný prostor kolem 
frekven ního m ni e

Viz kapitola Mechanická instalace, strana 19.

Stupn  krytí
IP20 (instalace ve sk íni) / UL open: Standardní kryty. Aby byly spln ny podmínky ochrany 
p ed dotekem, musí být frekven ní m ni  instalován ve sk íni.
IP20 / NEMA 1: Lze dosáhnout se sadou volitelných dopl k  obsahující kryt a p ipojovací 
box.
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Podmínky okolního prost edí
V tabulce jsou udány mezní hodnoty pro okolní prost edí frekven ního m ni e.
Frekven ní m ni  by se m l pou�ívat ve vytáp ném vnit ním prost edí.

Provoz
 instalován pro stacionární 

pou�ití

Skladování
v ochranném obalu

Transport
v ochranném obalu

Nadmo ská vý�ka instalace 0 a� 2000 m nad mo em
[nad 1000 m, viz odstavec 
Sní�ení jmenovitých 
parametr na stran 110]

- -

Teplota vzduchu -10 a� +50 °C. Není povolen 
mráz. Viz odstavec Sní�ení
jmenovitých parametr na
stran 110.

-40 a� +70 °C -40 a� +70 °C

Relativní vlhkost vzduchu 0 a� 95 % max. 95 % max. 95 % 
Bez kondenzace. Maximální povolená relativní vlhkost vzduchu za p ítomnosti korozivních 
plyn  je 60 %. 

Úrove  kontaminace
(IEC 60721-3-3, 
IEC 60721-3-2, 
IEC 60721-3-1)

Není povolen vodivý prach.
Podle IEC 60721-3-3,
chemické plyny: t ída 3C2
pevné áste ky: t ída 3S2.
ACS350 musí být instalován 
v istém vzduchu podle 
klasifikace krytu. Chladicí 
vzduch musí být istý, bez 
korozivních materiál  a 
elektricky vodivého prachu.

Podle IEC 60721-3-1,
chemické plyny: t ída 1C2
pevné áste ky: t ída 1S2

Podle IEC 60721-3-2,
chemické plyny: t ída 2C2
pevné áste ky: t ída 2S2

Sínusové vibrace
(IEC 60721-3-3)

Testovány podle IEC 60721-
3-3, mechanické podmínky: 
t ída 3M4
2�9 Hz, 3,0 mm 
9�200 Hz, 10 m/s2

- -

Nárazy
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A)

- Podle ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms.

Podle ISTA 1A.
Max. 100 m/s2, 11 ms.

Volný pád Nepovolen 76 cm 76 cm

Materiály
Kryt frekven ního m ni e � PC/ABS 2 mm, PC+10 %GF 3 mm a PA66+25 %GF 2 mm, v�e v barv  NCS 1502-Y 

(RAL 9002 / PMS 420 C)
� �árov  zinkovaný ocelový plech 1,5 mm, tlou�tka povlaku 20 mikrometr
� extrudovaný hliník AlSi.

Balení Vlnitá lepenka.
Likvidace M ni e jsou vyrobeny z materiál , které by m ly být recyklovány pro dosa�ení úspor 

energií a ochranu p írodních zdroj . Balicí materiály jsou ne�kodné pro �ivotní prost edí a 
jsou recyklovatelné. V�echy kovové ásti jsou recyklovatelné. Plasty lze recyklovat nebo 
za stanovených podmínek spálit podle národních p edpis . V t�ina recyklovatelných ástí
je ozna ena zna kou recyklace. 
Jestli�e recyklace není mo�ná, pak v�echny ásti s vyjímkou elektrolytických 
kondenzátor  a desek plo�ných spoj  mohou být skladovány. Elektrolytické kondenzátory 
obsahují elektrolyt a plo�né spoje olovo, co� jsou látky klasifikované EU jako nebezpe ný
odpad. Musejí být proto demontovány a likvidovány dle místních p edpis .
Pot ebujete-li detailn j�í informace, obrat´te se na regionální zastoupení ABB. 
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CE zna ení
Platné ozna ení va�eho frekven ního m ni e naleznete na typovém �títku.
Ozna ení CE potvrzuje, �e frekven ní m ni  spl uje p edpisy Evropského nízkého nap tí a EMC 
na ízení (direktiva 73/23/EEC revidována jako 93/68/EEC a direktiva 89/336/EEC revidována jako 93/
68/EEC).

 Soulad s ustanovením sm rnic EMC
Sm rnice EMC definují po�adavky na imunitu a vyza ování elektrického za ízení pou�ívaného v rámci 
Evropské unie. EMC produktový standard [EN 61800-3 (2004)] pokrývá po�adavky definované pro 
frekven ní m ni e.

Soulad s EN 61800-3 (2004)
Viz strana 119.

C-Tick známkování
Platné ozna ení va�eho frekven ního m ni e naleznete na typovém �títku.
C-Tick ozna ení je vy�adováno v Austrálii a na Novém Zélandu. Známka C-Tick je p ipojena k m ni i,
aby potvrzovala jeho souhlas s relevantními standardy (IEC 61800-3 (2004) � elektrické výkonové 
systémy frekven ních m ni  s nastavitelnou rychlostí � ást 3: EMC produktové standardy v etn
specifických testovacích metod), dle Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) bylo zavedeno Australian 
Communication Authority (ACA) a Radio Spectrum Management Skupina (RSM) novozélandského  
Ministerstva pro ekonomický rozvoj (NZMED) v listopadu 2001. Ú elem schématu je chránit spektrum 
rádiových frekvencí zavedením technických limit  pro vyza ování u elektrických/elektronických 
produkt .

Soulad s IEC 61800-3
Viz strana 119.

Pou�ité normy
Frekven ní m ni e odpovídají následujícím normám:

� IEC/EN 61800-5-1 (2003) Jmenovité údaje, po�adavky na tepelnou a funk ní bezpe nost p i nastavování st ídavých 
frekven ních m ni

� IEC/EN 60204-1 (1997) + 
dodatek A1 (1999)

Strojní bezpe nost. Elektrické vybavení stroj . ást 1: Obecné po�adavky. Ustanovení o 
povinostech: Koncový zhotovitel za ízení je odpov dný za instalaci 
- havarijního stopu 
- sít´ového vypína e (odpojova e).

� IEC/EN 61800-3 (2004) EMC produktový standard dopln ný specifickými zkou�kami 
� UL 508C Bezpe nostní standard UL, m ni e energie, t etí vydání
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UL zna ení
Platné ozna ení va�eho frekven ního m ni e naleznete na typovém �títku.

UL kontrolní seznam
P ipojení napájecího nap tí � Viz odstavec Sít´ový p ívod na stran 114.

Odpojovací za ízení (odpojovací prost edky) � Viz odstavec Odpojova  napájecího nap tí na stran
21.

Podmínky okolního prost edí � Frekven ní m ni e je nutné pou�ívat ve vytáp ném interiéru. Viz 
odstavec Podmínky okolního prost edí na stran 116, zde jsou uvedeny p íslu�né specifické limity.

Pojistky vstupních kabel  � Pro instalace ve Spojených státech musí být zaji�t na ochrana 
koncového obvodu v souladu s National Electrical Code (NEC) a v�emi pou�itelnými místními p edpisy. 
Pro spln ní tohoto po�adavku se pou�ívají pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci 
Pojistky pro vstupní sít´ové napájecí kabely na stran 112.
V Kanad  musí být nap . ochrana koncového obvodu zaji�t na v souladu s Canadian Electrical Code a 
s vyu�itím dal�ích pou�itelných provin ních na ízení. Pro spln ní tohoto po�adavku se pou�ívají 
pojistky klasifikované podle UL a uvedené v odstavci Pojistky pro vstupní sít´ové napájecí kabely na 
stran 112.
Výb r napájecího kabelu � Viz odstavec Výb r kabel  napájecího nap tí na stran 23.

P ipojení napájecího kabelu � Schéma zapojení p ípojek a utahovací momenty, viz odstavec 
P ipojení kabel  napájecího nap tí na stran 30.

Ochrana proti p etí�ení � Frekven ní m ni e jsou vybaveny ochranou proti p etí�ení v souladu s 
National Electrical Code (US). 
Br�d ní � ACS350 má interní brzdný chopper. Pokud jsou p ipojeny správn  dimenzované brzdné 
rezistory, brzdný chopper umo�ní frekven nímu m ni i vyzá it regenera ní energii (normáln
asociovanou s rychlým brzd ním motoru). Výb r brzdných rezistor  je vysv tlen v odstavci P ípojka
brzdného rezistoru na stran 115.

IEC/EN 61800-3 (2004) Definice
EMC je zkratkou pro Electromagnetic Compatibility (elektromagnetická kompatibilita). Jedná se o 
schopnost elektrického/elektronického za ízení pracovat bez problém  v elektromagnetickém 
prost edí. Obrácen  také za ízení nesmí vyza ovat nebo ru�it jiné produkty nebo výrobky ve stejné 
lokalit .

1. prost edí zahrnuje instituce p ipojené k síti rozvodu nízkého nap tí zásobující energií budovy ur ené 
pro bydlení. 

2. prost edí zahrnuje instituce p ipojené k síti rozvodu bez dodávek pro domácnosti. 
Frekven ní m ni e kategorie C2: m ni e mají jmenovité nap tí ni��í ne� 1000 V a jsou ur eny k 
instalování a uvád ní do provozu odborníky, pokud mají být v 1. prost edí. Poznámka: Odborník je 
osoba nebo organizace mající pot ebnou úrove  znalostí pro instalování a/nebo uvád ní systému 
m ni e do provozu, v etn  v�ech aspekt  týkajících se jejich EMC.

Kategorie C2 má stejné limity vyza ování EMC jako d ív j�í t ída 1. prost edí pro omezenou distribuci. 
EMC standard IEC/EN 61800-3 ji� neomezuje distribuci m ni e, ale pou�ití, instalaci a uvád ní do 
provozu. 

Kategorie C3: m ni e mají jmenovité nap tí ni��í ne� 1000 V a jsou ur eny pro pou�ití ve 2. prost edí a 
nejsou ur eny pro pou�ití v 1. prost edí. 

Kategorie C3 má stejné limity vyza ování EMC jako d ív j�í t ída 2. prost edí s neomezenou distribucí.
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Soulad s IEC/EN 61800-3 (2004)
M ni e vyhovují z hlediska odolnosti v i vyza ování po�adavk m IEC/EN 61800-3 pro 2. prost edí (viz 
strana 118, zde jsou uvedeny definice pro IEC/EN 61800-3). Limity vyza ování podle IEC/EN 61800-3 
vyhovují ní�e uvedeným popis m.

1. prost edí (m ni e kategorie C2)
Bude p idáno pozd ji
VAROVÁNÍ! V domácím prost edí m �e toto za ízení zp sobovat rádiová ru�ení, v t chto p ípadech je 
nutno provést odpovídající m ení. 

2. prost edí (m ni e kategorie C3)
1. Interní EMC filtr je p ipojen (je za�roubován �roub EMC) nebo je instalován volitelný EMC filtr. 

2. Kabely pro motor a ovládání byly zvoleny podle technických údaj  v této p íru ce.

3. Frekven ní m ni  je instalován podle pokyn  v této p íru ce.
4. S interním EMC filtrem: délka kabelu motoru 30 m se spínací frekvencí 4 kHz.

S volitelným externím filtrem: délka kabelu motoru xx (je nutné p ipojit) se spínací frekvencí 4 kHz.

WARNING! M ni e kategorie C3 nejsou ur eny pro pou�ití v nízkonap t�ových ve ejných sítích 
zásobujících domácnosti. Pokud je m ni  pou�it v t chto sítích, lze o ekávat vznik ru�ení rádiových 
kmito t .

Poznámka: Není povoleno instalovat frekven ní m ni  s interním EMC filtrem p ipojeným k systému IT 
(neuzemn ný). Napájecí sít´ by tak m la kontakt s potenciálem zem  p es kondenzátory filtru EMC, 
co� by mohlo zp sobit ohro�ení nebo po�kození frekven ního m ni e.
Poznámka: Není povoleno instalovat frekven ní m ni  s interním EMC filtrem p ipojeným k systému 
TN s plovoucím uzemn ním, znamenalo by to po�kození frekven ního m ni e.
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Brzdné rezistory
Frekven ní m ni e ACS150 mají interní brzdný chopper jako standardní vybavení.  
Brzdný rezistor se zvolí pomocí tabulky a vzorc  uvedených v tomto odstavci.

Výb r brzdných rezistor
1. Ur ete po�adovaný maximální brzdný výkon PRmax pro aplikaci. PRmax musí být 

men�í ne� PBRmax udaný v tabulce na stran 121 pro pou�itý typ frekven ního 
m ni e.

2. Vypo t te odpor R pomocí vzorce 1.

3. Vypo t te energii ERpulse pomocí vzorce 2.

4. Zvolte rezistor tak, aby byly spln ny následující podmínky:

� Jmenovitý výkon rezistoru musí být v t�í nebo roven PRmax.

� Odpor R musí být mezi Rmin a Rmax uvedenými v tabulce pro pou�itý typ 
frekven ního m ni e.

� Rezistor musí být schopen vyzá it energii ERpulse b hem cyklu brzd ní T.

1. Vzorce pro výb r rezistoru::

kde
R = zvolená hodnota brzdného rezistoru (ohm)
PRmax = maximální výkon b hem cyklu brzd ní (W)
PRave = pr m rný výkon b hem cyklu brzd ní (W)
ERpulse = energie p enesená do rezistoru b hem jediného brzdného pulzu (J)
ton = délka brzdného pulzu (s)
T = délka brzdného cyklu (s).

PRmax · 

150000
PRmax

PRave    = 
ton
T

R = 
ton PRmax

PRave

T

Vz. 1. 

Vz. 3. 

Pro p evod pou�ijte 1 HP = 746 W.

450000
PRmax

UN = 200�240 V:

UN = 380�415 V:  R = 

PRmax · ERpulse = tonVz. 2. 

615000
PRmax

UN = 415�480 V:  R = 
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Rmin = minimální povolený brzdný rezistor
Rmax = maximáln  povolený brzdný rezistor
PBRmax = maximální brzdné schopnosti frekven ního m ni e musejí p ekra ovat po�adovaný brzdný

výkon.

VAROVÁNÍ! Nikdy nepou�ívejte brzdný rezistor s odporem pod minimální hodnotou 
specifikovanou pro p íslu�ný frekven ní m ni . Frekven ní m ni  a interní chopper 
nejsou schopny zpracovat vy��í hodnoty proudu zp sobené nízkým odporem.   

Instalace a p ipojení rezistor
V�echny rezistory musí být instalovány v místech, kde jsou chlazeny. 

VAROVÁNÍ! Materiály v blízkosti brzdných rezistor  musejí být neho lavé.
Povrchová teplota rezistor  je vysoká. Vzduch proudící kolem rezistor  má teplotu 
stovek stup   Celsia. Chra te rezistory proti doteku.

Typ Rmin Rmax PBRmax
ACS150- ohm ohm kW HP

Jednotky s jednofázovým napájením UN = 200�240 V (200, 
208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
01x-04A7-2 40 200 0,75 1
01x-06A7-2 40 130 1,1 1,5
01x-07A5-2 30 100 1,5 2
01x-09A8-2 30 70 2,2 3

Jednotky s tøífázovým napájením UN = 200�240 V (200, 208, 
220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 70 390 0,37 0,5
03x-03A5-2 70 260 0,55 0,75
03x-04A7-2 40 200 0,75 1
03x-06A7-2 40 130 1,1 1,5
03x-07A5-2 30 100 1,5 2
03x-09A8-2 30 70 2,2 3

Jednotky s tøífázovým napájením UN = 380�480 V (380, 400, 
415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 200 1180 0,37 0,5
03x-01A9-4 175 800 0,55 0,75
03x-02A4-4 165 590 0,75 1
03x-03A3-4 150 400 1,1 1,5
03x-04A1-4 130 300 1,5 2
03x-05A6-4 100 200 2,2 3
03x-07A3-4 70 150 3,0 3
03x-08A8-4 70 110 4,0 5

00353783.xls E
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Pou�ijte stín ný kabel se stejným pr ezem vodi  jako má kabel p ívodní kabelá�e 
frekven ního m ni e (viz odstavec Napájecí sít´ové kabely: rozm ry p ípojek, 
maximální pr m ry kabel  a utahovací momenty na stran 113). Aby bylo zaru eno, 
�e bude vstupní pojistka chránit i kabel k rezistor m, viz P ípojka brzdného rezistoru
na stran 115. Alternativn  lze pou�ít dvouvodi ový stín ný kabel se stejným 
pr ezem vodi . Maximální délka kabelu( ) je 5 m. P ipojení viz schéma p ipojení 
napájení frekven ního m ni e na stran 30.

Povinné ji�t ní obvodu

Následující zapojení je d le�ité pro bezpe nost � p eru�uje p ívod napájecího 
nap tí v p ípad  závady chopperu vyvolávající zkrat:

� Vybavte frekven ní m ni  hlavním styka em. 

� Zapojte styka  tak, aby se vypnul p i rozepnutí tepelného spína e (p eh átý
rezistor vypíná styka ). 

Zde je uveden jednoduchý p íklad schématu zapojení.

Nastavení parametr
Aby se umo�nilo rezistorové brzd ní vypn te ízení p ekro ení nap tí u 
frekven ního m ni e nastavením parametru 2005 na 0 (DISABLE).

ACS150

U1 V1 W1

L1 L2 L3

1

2

3

4

5

6

K1

Q Tepelný spína  rezistor

Pojistky
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Rozm ry

V dal�í ásti jsou uvedeny rozm rové výkresy ACS150. Rozm ry jsou uvedeny 
v millimetrech a palcích.
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Velikost rám  R0 a R1, IP20 (instalace ve sk íni) / UL open
R1 a R0 jsou identické s výjimkou, �e R1 má naho e ventilátor. 

VAREMC
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Velikost rám  R0 a R1, IP20 / NEMA 1
R1 a R0 jsou identické s výjimkou, �e R1 má naho e ventilátor. 

VAREMC
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Velikost rámu R2, IP20 (instalace ve sk íni) / UL open
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Velikost rámu R2, IP20 / NEMA 1
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